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1. Uéel zafizeni

Ukolem popisovaného fidiciho systému ORLIK 901 (dale jen RS) je
automatické fizeni provozu kompresorti Orlik. RS je nastupce stariho typu fidiciho
systému ORLIK 900 rozSifeny o vétSi kapacitu paméti, moznost definovani
uzivatelskych funkci, konfigurovatelnou historii, statistiku a komunikaci RS pomoci
RS-485.

2. Provozni podminky

Pro spravny provoz RS je nutné dodrzet zakladni provozni podminky, které jsou
definovany v nasledujicich kapitolach:
a) spravné pripojeni vstupné-vystupnich konektort
b) napajeni RS splfiujici dané tolerance
c) spravné nastaveni parametrd fidiciho SW
d) dodrzeni provozni teploty okolniho prostfedi do 60°C

3. Mechanické provedeni

RS je umistén v samostatné kovové skfifice, kterou Ize zapustit do otvoru
v kapot& kompresoru (rozmér otvoru do karoserie 170x139 mm). Piedni panel RS
(rozmér panelu 180x145 mm) obsahuje graficky displej 128x64 znakl s podsvitem
pro tisk informaci o stavu kompresoru a ovladaci klavesy. Po krat$ich stranach RS
jsou konektory pro pfipojeni k rozvadédi.

4. Elektrické provedeni

RS je k rozvad&é&i pfipojen pomoci péti nasuvnych konektord CUM/CUF
oznaCenych S-DO (binarni vystupy), S-DI (binarni vstupy), S-Al (analogové vstupy),
S-PO (vykonové vystupy) a S-485 (komunika&ni rozhrani RS-485) .

Konektor CANNON slouzi pro pfipojeni RS k PC. Napajeni RS 13+33V DC
nebo 12+20V AC doporuceno 18V AC.

Rozmisténi konektortl (pohled ze spodni strany RS):

#OR90001/58| o
UNIMA-KS i 5320

483
8482
84851

il °\__/°

SP06
305
RRAIE] =

BRIk | :
§P02
801

SALY
A8
S-ALT
S-ALG
S-ALY
S-ALL
S-AL3
C)SNQ
S-ALT
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4.1 Binarni vystupy

Konektor Ugel

S-DO.0 GND

S-DO.1 Vystupy S-DO.1+6 jsou realizovany spinacimi tranzistory
S-DO.2 spinajicimi proti zemi. Pfi aktivnim vystupu je vystupni tranzistor
S-DO.3 sepnuty. Maximalni spinané napéti je 80V, spinany proud 50mA
S-DO.4 (max. 100mA).

S-DO.5

S-DO.6

4.2 Vykonové binarni vystupy

Konektor Ugel

S-PO.1 Vystupy S-PO.1+6 jsou realizovany vykonovymi spinacimi prvky,
S-PO.2 pomoci kterych Ize spinat az 48V AC, max.1A.

S-PO.3

S-PO.4

S-PO.5

S-PO.6 COM

4.3 Binarni vstupy

Konektor Uéel

S-DI.0 GND

S-DI.1 K aktivaci binarniho vstupu S-DI.1+S-DI.16 dochazi zkratovanim

S-DI.2 prislusné svorky proti zemi (S-DI.0).

S-DI.3

S-DI.4

S-DI.5

S-DI.6

S-DI.7

S-DI.8

S-DI.9

S-DI.10

S-DI.11

S-DI.12

S-DI.13

S-DI.14

S-DI.15

S-DI.16

5 Specifikace ORLIK 901




4.4 Analogové vstupy
Na konektor S-Al je kromé vstupnich analogovych veli€in pfivedeno napajeci

napéti.
Konektor Uéel
S-Al.1 Napajeni
S-Al.2 13+33V DC nebo 12+20V AC doporuceno 18V AC
S-Al.3 Zdroj 18V, 100mA
S-Al.4 GND
S-Al.5 AGND
S-Al.6 Cidlo teploty Pt100
S-Al.7 Cidlo teploty KTY
S-Al.8 Proudovy vstup 0+-20mA
S-Al.9 Proudovy vstup 0+20mA

4.41 Kalibrace analogovych vstupli

V8echny analogové vstupy (20mA, teplota Pt100, KTY) Ize digitalné kalibrovat
bez nutnosti zasahu do RS (nastavovani trimrd).

Kalibrace se provadi pfipojenim RS k PC pomoci RS-232 programem
,MANAGER.EXE". Tlagitky pro zménu offsetu a amplitudy Ize zvoleny parametr
pfesné nastavit na poZadovanou hodnotu:

Nulovani offsetu Zména offsetu Zména amplitudy

/

l Skute¢na hodnota
Doporuceny postup pfi kalibraci:

a) Odpojeni (nulovani) kalibrovaného vstupu (v pfipadé kalibrace Pt100 pfipojeni
vodi¢l a odporu 100Q2)

b) Znulovani offsetu tlacitky ,Offset +* a ,,Offset —*

c) Pfipojeni vstupu na definovanou hodnotu

d) Nastaveni poZzadované hodnoty tlacitky ,Amplituda +* a ,Amplituda —*
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4.5 RS-485

Konektor |Jméno Popis

S-485.1 485 B Komunikaéni rozhrani RS-485 (protokol UNIMA bus pro
S-485.2 GND vzajemné propojeni a spolupraci vice jednotek)

S-485.3 485 A

4.6 RS-232

Pin Jméno Popis

CAN.2 RxD Komunikacni rozhrani RS-232 (konektor CANNON) pro
CAN.3 TxD pfipojeni RS k PC, modemu nebo internet-bridge
CAN.5 GND (vizualizace, nastaveni, kalibrace programem Manager).

Zapojeni kabelu pro pfipojeni RS k PC:

TxD
PC g RxD <
7
8
6
1
4
9
5 GND

QO DA 200NN W

Z duvodl ochrany komunikaéniho rozhrani PC je doporu¢eno pouzivat pro

pfipojeni PC k RS galvanické oddéleni.

Je-li pfes RS-485 propojeno vice RS (kazdy
s nastavenou jedine¢nou adresou 0+15), vSechny
RS jsou servisnim programem viditelné po pfipojeni
poditade k rozhrani RS-232 libovolného RS. Vice
RS Ize tedy napfiklad snadno pfipojit pro vzdalené
monitorovani do internetu pomoci jediného
internet-bridge ¢i jediného modemu.

Po spusténi Manageru by se tak v okné
otevieni nového spojeni mély objevit vSechny
nalezené RS pro vybér, se kterym ma program
dale komunikovat.

RS-232

Open New Connection E]

1D |Device

Ox41 |ORLIK 901
Ox41 ORLIK 901
Ox41 ORLIK 901

Device

ORLI 201 ~| -

( Pres |

Addr [Serial#

#CR900000/00 ¥ 1,00
1 #CR900000/00 ¥ 1,00
z Searching ...

Addr

| x Canicel | o oK |

RS-485

Specifikace ORLIK 901



4.6.1

Pfripojeni modemu

K RS je mozné pfipojit pomoci rozhrani RS-232 modem. Pro spravnou funkci
modemu je nutné jej pied pfipojenim k RS nakonfigurovat:

e pevna komunikacni rychlost 57600bit/s

e 8 datovych bitl bez parity

¢ jeden stop-bit

¢ vypnuté hardwarové fizeni toku dat (modem je pfipojen pouze 3-
vodiCove)

¢ Automaticka odpovéd modemu

AT pfikazy pro konfiguraci modemu se mohou liSit dle typu modemu,
v nasledujici tabulce je seznam moznych AT pfikaz(, které je nutné pouzit pfi

konfiguraci.

AT+IPR=57600

Nastaveni komunikaéni rychlosti modemu. S modemem je
nutné se nejprve spojit na jeho vychozi komunikacni rychlosti a
zadat tento AT pfikaz (modem poté pfestane reagovat na AT
pfikazy, je nutné se spojit na nové komunikacni rychlosti...)

AT&S0 Ovladani signalll DSR, DTR a DCD

AT&DO

AT&CO

AT+IFC=0,0 Vypne fizeni toku dat (modem Maestro 20,100)

AT\QO Vypne fizeni toku dat (modem TC35)

AT+CMGF=1 Aktivuje textovy format SMS zprav (nutné nastavit pfi ovladani

RS pomoci SMS zprav)

AT+CBST=7,0,1
AT+CBST=70,0,1
AT+CBST=7,0,0
AT+CBST=70,0,0

V pfipadé problém( se spojenim je mozné pokusit se pevné
nastavit druh pfenosu nékterym z téchto pfikazl

ATS0=1

Definuje, po kolikatém zazvonéni ma modem pfijmout spojeni.
Musi byt nastavena automaticka odpovéd (tedy nenulové Eislo)

AT+CRC=0 Vypne zpétné zasilani reportd od modemu (modem Maestro
AT+CR=0 100)
AT&W UloZeni konfigurace do paméti modemu (je nutné provést,

v opacném pfiipadé by modem po vypadku napajeni piesel zpét
na plvodni parametry)

Pomoci volby ,Dial-up modem* v otevieni nového spojeni programem
Manager je poté mozné zadat telefoni Cislo a dovolat se na RS pomoci modemu.
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4.6.2 Odesilani SMS pfri poruse

Je-li k RS pfipojen GSM modem, je mozné nastavit odesilani SMS pfi poruse
KJ. Nastaveni se provadi v menu ,Servis/SMS messaging setup” (pfihlaSeny uzivatel
musi mit povoleny pfistup do konfigurace).

SMS messaging setup SMS je mozné posilat na

dvé rlizna disla (pripadné

[v Recipient #1 number I~ Recipient #2 number dvakrat ied o .
L el — ol
Delapl |20 wi[s] Delay2=Delayl+{=0 i‘_[s] : ; . !
: ; P (nedojde-li ke kvitaci
v Enable device contral via SMS commands h = | .
Site description [wil be in SM3 text] poruc VY),- 0 uplynuti _
Jmeno instalace « Okl zpoZzdéni ,Delay1“ od vzniku

poruchy dojde k odeslani
SMS na gislo ,,Recepient #1 number” (je-li Cislo zaskrtnuto a porucha neni do té doby
odkvitovana). Po uplynuti zpozdéni ,Delay1“+ ,Delay2“ od vzniku poruchy dojde
k odeslani SMS na Cislo ,,Recepient #2 number” (je-li €islo zadkrtnuto a porucha neni
do té doby odkvitovana).

V nastaveni odesilani SMS Ize dale povolit moZnost ovladat RS pomoci SMS
zprav ,Enable device control via SMS commands® viz nasledujici kapitola.

Format odeslané SMS je (napf.):

Orl901 Msg: #OR900001/56 V 1.12, jmeno instalace, PORUCHA (central stop)!, P=4, Toil=40,
ToSer=100

,Orl901 Msg* je konstantni fetézec, nasleduje vyrobni &islo RS, verze SW,
nazev instalace (text zadany v ,SMS messaging setup®), popis poruchy a aktualni
hodnoty zakladnich veli€in (P=tlak, Toil=teplota oleje, ToSer=doba do servisu
zobrazovana zbyva-li méné jak 255h).

SMS je odeslana jen v pfipadé, Zze s RS neprobiha komunikace pifes RS-232.

Kromé& poruchovych stavll RS odesila také SMS pfi dosazeni servisniho
intervalu hlavniho kompresoru. SMS s hlasenim ,VAROVANI SERVIS* RS odesle
v nasledujicich pfipadech:

e Do dosazeni servisniho intervalu zbyva pravé ,MhVar® motohodin

e Pravé byl dosazen servsni interval

¢ Servisni inteval byl pfekro¢en o ,MhTol“ motohodin a neni nastavena
poruchova reakce RS na prekrogeni motohodin (je-li nastavena poruchova
reakce, RS odesle SMS s hlagenim ,PREKROCENY MH KOMPRESORU*)

e Do dosazeni servisniho intervalu zbyva meéné jak ,MhVar® motohodin (nebo
byl dosazen) a RS restartoval po vypadku napajeciho napéti
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4.6.3 Ovladani RS pomoci SMS zprav

Je-li k IVRVS pfipojen GSM modem a je povolena moznost ovladat RS pomoci
SMS zprav, RS reaguje na nasledujici pfikazy zaslané pomoci SMS:

Prikaz Vyznam

START 3s po pfijeti SMS aktivuje start (stisk klavesy START)

STOP Okamzité po pfijeti SMS aktivuje stop (stisk klavesy STOP)

ACK Okamzité po pfijeti SMS odkvituje poruchu (stisk klavesy FAULT
RESET)

MSG Pozadavek na zpétnou SMS o stavu RS. 10s po pfijeti SMS odesle

RS zpét na &islo zadatele SMS se stavem soustroji a hlavnimi
mérfenymi veliCinami.

Jednotlivé pfikazy Ize slu€¢ovat do jedné SMS, Ize tedy odeslat napf. SMS ve tvaru:

ACK, START, MSG

Po prijeti této SMS RS odkvituje pfipadnou poruchu, odstartuje RS a posle zpét
potvrzujici informaci o stavu soustroji (probihajicim startu).
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4.6.4 Pripojeni internet-bridge

K RS je mozné pfipojit pomoci rozhrani RS-232 internet-bridge (pfevodnik RS-
232 | ethernet) viz. http://www.unima-ks.cz/komunikacni-obvody-internet-bridge.html

Pro spravnou funkci internet-bridge je nutné jej pred pfipojenim k RS

nakonfigurovat (pomoci jeho webového rozhrani):

Serial Settings — nastaveni sériového rozhrani

LANTRONIX™ i iy
MAC Address: 00-20-4A-8D-76-B1
1t

Serial Settings

J Channel 1
Disable Serial Port

Port Settings

Protocol Flow Control: | None ]
Baud Rate Data Bits: Parity: Stop Bits

Pack Control
Enable Packing

Idle Gap Time:

LUAAEHCVIVEETIEY  Watch 2 Byte Sequence: (O yes &) No Send Frame Only. & Yes O No

Match Bytes: n n (Hex) Send Trailing Bytes MNone One Two
Flush Mode
Flush Input Buffer Flush Output Buffer
With Active Connect: (O Yes &) No With Active Gonnect: O ves &) No
With Passive Connect: (O yes &) No With Passive Connect (O yes & No
At Time of Disconnect: (O yes & No AtTime of Disconnect O Yes & No

Komunikaéni rychlost musi byt
nastavena na 57600bit/s, 8 datovych
bitd +1 stop bit, bez parity a bez fizeni
toku dat.

Configurable pins — nastaveni konfigurovatelnych pinQ

LANTRONIX [ i
MAC Address: 00-20-4A-8D-76-B1
at

Configurable Pin Settings

Hetwork
Server

Serial Tunnel cP Function Direction Active Level
PR 0 ‘ General Purpose /0 V| @& nput O output @ Low OHigh
1 ‘General Purpose I/0 "| @ 1nput O output @ Low OHigh
2 [Flow Control In (RTS) ~| Input  Output @ Low OHigh
Apply Settings
Apply Factory Defaults

V8echny piny musi byt konfigurované
jako vstupy.
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Network — nastaveni sité

LANTRONIX™

Firmware Version: V6.1.0.0

MAC Address: 00-20-4A-8F-67-F9

Network Settings

Network

IP Configuration

Auto Configuration Methods
BOOTF: & Enable ¢ Disable

" Obtain IP address automatically

DHCP:  Enable ¢ Disable

¥ Auto Negotiate

Duplex & Full € Haif

L] AutolP: @ Enable  Disable

Trigger 2

Trigger 3 DHCP Host Name:
Configurable Pins
Apply Settings @ Use the follewing IP configuration:
S R IP Address® [192.168.1.195

Subnet Mask: | 2552652550
Default Gateway: [0.0.0.0
Ethernet Configuration

Speed: & 100 Mbps ¢ 10 Mops

0K

Nastaveni IP adresy IB a masky
podsité. Tuto IP adresu je poté nutné
zadat v Manageru pro uspésné
spojeni. Implicitni nastaveni IP je
192.168.1.195,

implicitni nastaveni masky podsité
(Subnet Mask) je 255.255.255.0, je-li
vyuzito i odesilani e-maild je nutné
nastavit také branu (Default Gateway)

LANTRONIX™

Fi

Connection — nastaveni spojeni

rmware Version: V6.1.0.0

MAC Address: 00-20-4A-8F-67-F9

Connection Settings

Network
Server

Channel 1
Connect Protocol

Protocol: |UDP »

Serial Tunnel

Datagram Mode:
Datagram Type: |01 = AcceptIncoming: | Yes vl
Endpoint Configuration:
Local Port: |10195 Remote Port: |10195
Configurable Pins Remote Host: |192.168.1.255
Apply Settings Device Address Table:
Apply Factory Defaults lo. DevAddr No. DevAddr No. DevAdd No.  Dev Addi
0 Ii 2 0 0
0 Ii 0 0
2 o IZ 4 1o 0
OK

RS vyuziva protokol UDP (Datagram
Type 01).

Je zde nutné nastavit Port (Local i
Remote shodné), tento port se zadava
v Manageru pro uspésné pfipojeni.
Implicitni nastaveni je 10195.
Nastavenim Remote Host Ize ovlivnit
komunikaci — mlze zde byt nastavena
konkrétni IP pfipojovaného pocitace,
v takovém pfipadé se jiny pocitaé

s RS nespoji. Je-li niz&i ¢ast adresy
nastavena do ,1" (dle masky podsité
napt.192.168.1.255), odpovéd z RS
jde ,broadcastem” do celé podsité a

s RS mize komunikovat libovolny
pocita¢ podsité.

Je-li Remote Host nastaven na 0.0.0.0
Ize se k RS piipojit z libovolného PC
(odpovéd odejde na stejnou IP ze
které byl dotaz pfijat).

Lze vyuzivat i protokol TCP.

Zmény provedené na kazdém okné a potvrzené klavesou ,OK" je nutné jesté do IB ulozit volbou ,Apply Settings”!

Internet-bridge je mozné také nakonfigurovat tak, aby v pfipadé poruchy RS

odesilala e-mail.
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5. Ovladani RS

5.1 Ovladaci panel

Ovladaci panel obsahuje graficky displej 128x64 bod(i a 6 ovladacich klaves.
Pomoci klavesy ,START" (,STOP*) se aktivuje (deaktivuje) rezim automatického
cyklu kompresoru.

Stiskem klavesy ,V” Ize odkvitovat poruchu (neptisobi-li jiz pfigina, ktera
poruchu zpUsobila). BEhem vybéru (editace) parametru klavesa slouZzi k zvoleni
(potvrzeni) parametru.

Stiskem klavesy ,PAR* se na displeji RS postupné objevi statistické
informace, motohodiny, historie. BEhem vybéru (editace) parametru klavesa slouzi
k navratu zpét na zakladni obrazovku.

Klavesami ,A“ a , ¥ |ze pfepinat mezi obrazovkami statistiky, motohodin a
historie a listovat historii. Béhem vybéru (editace) parametru klavesa slouzi v vybéru
(editaci hodnoty) parametru.
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5.2 Informace zobrazované na displeji RS

Tato obrazovka se objevi na 3s po resetu RS (pfivedeni
napajeciho napéti). 5
ID indikuje vyrobni &islo a verzi firmware RS

ADDR je komunikaéni adresa RS (pro spojeni se servisnim

SW)

Po zapnuti je RS na zakladni obrazovce, automaticky cyklus je
vypnut. Stiskem klavesy START se RS uvede do rezimu
automatického cyklu.

Logo na této obrazovce je mozné prepinat parametrem.

RS je v rezimu automatického cyklu, kompresor stoji z diivodu
blokovani startu. Hlaseni na poslednim radku definuje dlivod
blokovani startu. Po odeznéni véech divodl blokovani startu
kompresor startuje (je-li tlak nizky). Seznam pficin blokovani
startu je uveden v kapitole 5.2.1

Na RS neplisobi zadny blokaéni & poruchovy signal, kompresor
stoji z dlivodu dostate¢ného tlaku

Nepusobi Zadny ze signall blokujici start, tlak klesl pod
zadanou mez, kompresor startuje (rozbéh motoru)

Motor kompresoru bézi, ale tlakovani (aktivace EMV) je
blokovana. Po odeznéni v§ech divodl blokovani EMV
kompresor zahaji tlakovani. Vyprsi-li €asovy limit pro uvolnéni
EMV kompresor odstavi pro poruchu. Seznam pfi¢in blokovani
EMV je uveden v kapitole 5.2.2

Kompresor je v provozu a tlakuje. Jakmile tlak dosahne
definované urovné, tlakovani se deaktivuje.

Kompresor je v provozu a tlakuje. Tlakovani neni fizeno
méfenim tlaku, ale binarnim poZzadavkem na tlakovani
(parametr ,Aktivace tlakovani“ nastaven na ,PoZadavek
analog.signal®)

Tlak dosahl poZzadované hodnoty, odpocitava se doba do
vypnuti motoru. Pokud béhem této doby neklesne tlak pod
definovanou uroven, dojde k zastaveni motoru kompresoru

Je-li aktivovan rezim provozu motoru , Trvaly chod motoru®,
motor zlstava v provozu stale, bez ohledu na dobu odlehéeni.
Motor se vypne az ukon&enim automatického cyklu

B&hem odlehé&eni tlak klesl pod definovanou uroveri, RS
odpocita minimalni dobu odleh€eni a poté znovu aktivuje
tlakovani
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Pokud by hrozilo pfekro¢eni maximalniho pocétu startli motoru
za hodinu (parametr ,Maximum start( za hodinu“), motor
zlistava v provozu tak, aby maximalni pocet starti nebyl
prekrocen

PuUsobi-li poruchovy signal, dojde k odstaveni kompresoru.
Dlvod odstaveni je na displeji a podsvit displeje blika. Porucha
zlistava na displeji i po odeznéni pficiny poruchy az do
potvrzeni klavesou KVITACE, nebo ukonéeni automatického
cyklu stiskem klavesy STOP. Seznam vsech pfi€in poruchovych
odstaveni je uveden v kapitole 5.2.3

Po stisku klavesy STOP (nebo deaktivaci dalkového ovladani)
zlistava motor po dobu parametru ,Dobéh motoru“ (od
okamziku, kdy bylo deaktivovano tlakovani) v provozu. Po
od&asovani prejde RS do rezimu &ekani na povoleni
automatického cyklu (nebo blokovani startu z dlivodu dalkového
ovladani).

Pokud se blizi po€itadlo motohodin nékterého kompresoru

k servisnimu cyklu (rozdil mensi nez parametr ,Varovani
prekroceni motohodin®) nebo jsou motohodiny prekroceny,
problikava kazdych 10s (na dobu 3s) na displeji tato varovna
informace.

Jsou-li motohodiny prekro€eny o vice jak parametr , Tolerance
prekro¢eni motohodin“ a parametr ,Reakce po prekroceni
motohodin“ nastaven na ,Poruchové odstaveni‘ dojde

k poruchovému odstaveni kompresoru (v opacném pfipadé dale
probiha pouze varovani)
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Kratkym stiskem klavesy ,PAR" Ize zobrazit na displej dal$i informace (pfepinani
obrazovek opétovnym stiskem klavesy ,PAR" nebo Sipkami nahoru a dolu:

Statistika:
e Pocet resetli RS
Pocet startll motoru kompresoru za minulych 60min
Pocet cyklu (aktivaci EMV) v minulé hodiné
e Pomér zatizeného a odlehéeného chodu v minulé hodiné
- e Pomér zatizeného a odleh&eného chodu celkem
+1 Motohodlny
[ mr 3 [ 71 ﬂ Motohodiny hlavniho kompresoru A v zatéZi
Motohodiny hlavniho kompresoru A celkem
Motohodiny vedlejSiho kompresoru B celkem
Motohodiny vedlejSiho kompresoru C celkem
Motohodiny vedlejc¢iho kompresoru D celkem

=2 Historie poruch kompresoru se zaznamem poéitadla motohodin.
Historie je tisknuta od nejCerstvéjSich zaznamu k nejstarsim.
Index, od kterého jsou zaznamy zobrazovany je v levém hornim
rohu (posouva se klavesami nahoru a dolu).

Z historie se zobrazuji pouze poruchové stavy (ne zaznamy o
provozu kompresoru)

E_JLJ

Pfidrzenim klavesy ,PAR" Ize ménit nékteré parametry kompresoru:

Vybrany parametr (vybér klavesami nahoru a dolu) Ize ménit po
stisku klavesy KVITACE

KVITACE

- Nastavena hodnota parametru se uloZi stiskem klavesy
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5.2.1

Seznam hlaseni blokace startu

Text na displeji RS

Pricina

BLOKOVANO DALKOVYM OVLADANIM

Start blokovan bin.log. vstupem ,Remote control*

NIZKA TEPLOTA OLEJE Teplota oleje je nizSi nez ,Teplota pro uvolnéni startu®
BLOKOVANO TLAKEM Start blokovan bin.log. vstupem ,Press high*

V KOMPRESORU

ZNOVUZAPNUTI Start blokovan ochrannou dobou znovuzapnuti motoru

TLAKOVANI BLOKOVANO PRIORITOU

Start blokovan bin.log. vstupem ,Press enable”

5.2.2 Seznam hlaseni blokace tlakovani

Text na displeji RS

Pricina

ZPOZDENI EMV

BéZi zpozdéni aktivace EMV po rozbéhu motoru

DOBA ODLEHCENI BéZi minimalni ochranna doba odlehéeni pred
opétovnym zatiZzenim motoru

NIZKA TEPLOTA OLEJE Tlakovani je blokovano nizkou teplotou oleje

ZVYS.TEP.MOTORU Tlakovani je blokovano zvySenou teplotou motoru

5.2.3 Seznam chybovych hlaseni

Text na displeji RS

Pri¢ina

ZANESENY FILTR

Déle jak 1s aktivni bin.log.vstup ,Choked Filter"

PREHRATI BLOKU KOMPRESORU

Déle jak 1s aktivni bin.log.vstup “Temp Block"

PREHRATI HLAVNIHO MOTORU

Déle jak 1s aktivni bin.log.vstup “Motor Temp Bin”

SLED FAZI Déle jak 1s aktivni bin.log.vstup ,Phase Seq*
TEPELNA OCHRANA M1 Déle jak 1s aktivni bin.log.vstup ,Temp Protect M1*
TEPELNA OCHRANA M2 Déle jak 1s aktivni bin.log.vstup ,Temp Protect M2*
PORUCHA CIDLA TLAKU Déle jak 1s je tlak menS$i nez —0.5Bar

PREKROCENA TEPLOTA OLEJE

Teplota oleje (log.anl.vstup ,Oil Temp®) prekrocila
parametr ,Maximalni teplota oleje”

PREKROCENA TEPLOTA MOTORU

Teplota motoru (log.anl.vstup ,Motor Temp Anl“)
piekrocila maximalni povolenou mez (parametr
,Maximalni teplota motoru®)

PREKROCEN MAXIMALNI TLAK

Tlak (log.anl.vstup ,Press®) pfekroCil maximalni
povolenou mez (parametr ,Maximalni tlak®)

PREKROCENA DOBA PROHREVU

Teplota oleje neprekro€ila za dobu ,Maximalni doba
prohfivani“ od startu teplotu danou parametrem
,1eplota pro uvolnéni EMV*

ZVYSENA TEPLOTA MOTORU

Teplota odlehéeného motoru je déle jak ,Max.doba
zvyS.teploty motoru® vyssi nez ,Teplota motoru
blokujici EMV*

PREKROCENY MH KOMPRESORU

Piekroceni servisnich motohodin pfislusného stroje o
vice jak ,Tolerance prekro¢eni motohodin® (je-li
aktivovana poruchova reakce na tento stav)

CHYBA 200-203

Poruchové odstaveni kompresoru generované
uZivatelskym algoritmem
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o

Konfigurace

6.1 Mapovani
Vyznam fyzickych vstup( a vystupt je konfigurovatelny. Algoritmus RS pracuje

s logickymi vstupy a vystupy, pomoci mapovani se definuje vztah mezi logickymi a
fyzickymi vstupy a vystupy. Pfifazeni logickym vstupim fyzicky vstup (fyzickym
vystuplim logicky vystup) budeme dale nazyvat mapovani.

Ve spodni ¢asti okna Mapovani jsou tlaCitka pro vybér, zda si pfejeme
pfifazovat signaly logické, analogoveé nebo vSechny.

Jednim fyzickym vstupem Ize ovladat nékolik logickych vstup, logické signaly
Ize trvale deaktivovat nastavenim na 0 (False) nebo trvale aktivovat nastavenim na 1

(True). Analogové vstupy Ize zanechat nepfipojené (NC).

Physical inputs Logical inputs Logical outputs Pheysical outputs
Press Enable Error
Press High Read
Filker UserBinCutl
Temp Black, Air Pump B Ena
[akor Temp Bin Air Pump C Ena
Fhase Seq &it Purmp O Ena
Temp Froteck M1 EMy
Temp Protect 142 Fan
Remobe control Contackar 51
&ir Pump B Rd Conkactor 52
&ir Pump € Rd Contackor 53

S-ALG (20mA)

S-A1.9 (Z0mA) Press

I

UseranlInl

i

Useranlinz

i

seranllng

i

0 (False
0 (False
0 (False
0 (False
0 (False
0 (False
0 (False
0 (False
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Vy$e zobrazené mapovani odpovida zapojeni vstupd a vystupi RS 900 (kde
byl vyznam vstupll a vystupll pevné dan) s tim, Ze teplota motoru je méfena ¢idlem
KTY. U RS 900 mohlo byt mé&feni teploty motoru vypnuté (odpovida pfifazeni ,Motor
Temp Anl“ na NC) ¢i teplota motoru mohla byt méfena proudovym vstupem
(odpovida pfifazeni ,Motor Temp Anl* na S-Al.8 (20mA)).

Kliknutim na nazev logického vstupu (Logical inputs) nebo fyzického vystupu
(Physical outputs) v okné Mapovani (I/O Mapp) servisniho programu Manager se
objevi okno s volbou, kam ma byt pfislusny signal pfipojen.

F‘5_<'| Signal je mozné pfipojit také

— invertované (Inverted) a pokud je to

BN I g Temp Bin ' HW dostupné je mozné u vstupu
aktivovat kontrolu vedeni (Route

F rwerted checking).

Edit signal mapping

x Cancel |

U logickych analogovych vstupu Ize
dale v okné volby pfipojeni definovat

|S-.ﬂ.l.8 C20ma) j—| Mator Temp frl ' meze veli¢iny (jaka hodnota odpovida

minimalni a maximalni hodnoté

Edit signal mapping E|

Orny 20, & o fvzickén t
- ru (LI zického vstupu).
|':I ﬂh‘m ﬂf‘ 01°C yv P ) . .
: U RS 900 se tato definice realizovala
70| % coreel | nastavenim parametrd.
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6.2 Funkce

Pomoci funkci Ize vytvaret z logickych vstupll a vystupl dalsi signaly, které Ize
pouzit pro fizeni algoritmu RS (ovladani jinych logickych vstup() nebo je mapovat na
fyzické vystupy.

zerBinlnd & 0R
i Error 201
IzerBinlnd B
| Req Pawer < &
A0k 5
B Bindux3
UzerBinOut2
A, Bindumd
A
A0k

zeiBinlna

f

5

ET =
UszerBindutl
| UzerBinln - A ] Binduxl -
ks

Na vstupy funkénich blokl Ize pfipojovat veskeré logické vstupy a vystupy, na
vystupy blok( Ize pfipojit logické vystupy a uzivatelské poruchy.

Pokud vystup z jednoho funk&niho bloku pouze vstupuje do dalSiho (nebude
vyuzit pro fyzicky vystup), Ize pro propojeni blok{l vyuzit pomocné signaly (BinAuxN,
AnlAuxN). Pfi pouziti t&¢chto pomocnych veli€in se pfislusné bloky také jiz vykresli
zapojené.

Po zméné struktury funkci (pfidani bloku, zméné vstupniho nebo vystupniho
signalu) je nutné pro spravnou funkci restartovat RS (dojde k vychozi inicializaci
blok(). Pokud se reset neprovede, mize byt vychozi hodnota napf. integratori nebo
¢asového zpozdéni ¢i stav RS klopnych obvod( nahodny.

Aritmetika ,analogovych® funkci je 16-ti bitova a pocita s jednim desetinnym

mistem. Vysledek analogovych operaci nesmi tedy byt vétSi nez 3276,7 ¢i mensi nez
-3276,8.
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6.2.1 Prehled dostupnych funkénich bloku

Logical

Logicky soucin vstupnich signalli

A
AND* AND Y = 1 kdyZ A=1 a sou&asné B=1
function . Y = 0 kdyz A=0 nebo B=0
B
Logical 4 s Logicky soucet vstupnich signald
,OR" Y = 1 kdyz A=1 nebo B=1
function i Y = 0 kdyz A=0 a souc€asné B=0
B
Logical A s Logicky exkluzivni soucet vstupnich signall
XOR" Y =1 kdyz A=B
function i Y = 0 kdyz A<>B
B
Flip-flop O > Klopny obvod typu D
circuit ,D* Q = D kdyz CK=1
2 Q=Qu kdyz CK=0
Pfi resetu RS je stav KO nulovan
CK.
Flip-flop 5 == Klopny obvod typu RS
circuit ,RS" Q =1 kdyz S=1
£ Q = 0 kdyz R=1
Q = Q1 kdyz S=0 a R=0
R Pri resetu RS je stav KO nulovan
Signal Delay DEL Zpozduje nastupnou hranu logického signalu o
. y definovany Cas.
Po resetu RS Y=A bez ohledu na nastavené
zpozdéni.
Pulse P Déli vstupni kmito€et v definovaném poméru.
Divider Kazdy N-ty kladny puls se objevi na vystupu.
k. - 2T
Analog 4 Analogovy komparator
Comparator + Y =1 kdyz A>=B
CMP Y = 0 kdyz A<B
—-
Analog Soucet analogovych signalii
Addition INT OUT =IN1 + IN2
ouT
INZ
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Analog Rozdil analogovych signalu
Subtraction — OUT = IN1 - IN2
ouT
INZ
Analog - Nasobeni analogovych signalli
multiplicat. OUT =IN1 * IN2
ML 2T
IM2
Analog - Déleni analogovych signalli
division OUT =1IN1/IN2
oIy 2T
Mz
Analog M - Analogovy spinac
Switch : OUT = IN kdyz S=1
' T OUT = 0 kdyz S=0
5
Analog M - Analogova pamét (obdoba klopného obvodu
Memory D typu ,D“ v analogové formé)
i ¢—T_ OUT = IN kdyz S=1
i ! OUT = OUT ¢4 kdyz S=0
3 Pri resetu RS je vystup nulovan.
Analog Analogovy integrator, na vystupu funkce se
Integrator Casove integruje vstupni signal.
A jx it Pfi resetu RS je vystup integratoru nulovan.
Hysteresis Hystereze
FS OUT = IN+Hys kdyz OUT>IN+Hys
M_| = Q OUT_ OUT = IN-Hys kdyz OUT<IN-Hys
Kde Hys je volitelna velikost hystereze.
Absolute P Absolutni hodnota
value OUT =]IN|
IM Ut
Minor of two | Minimum z obou vstupli
——— MiN OUT = IN1 kdyz IN1<=IN2
aut OUT = IN2 kdyz IN1>IN2
IN2
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Major of two

Maximum z obou vstupl

IN1
s OUT = IN1 kdyz IN1>=IN2
ouTt OUT = IN2 kdyz IN1<IN2
IN2
PWM to Pfevadi vstupni binarni signal na analogovou
D.C. P/ hodnotu 0+100% odpovidajici stfidé signalu na
convertor IN out _ vstupu.
Perioda vstupniho signalu musi byt mensi nez
4s, pfesnost méfeni je v fadu jednotek ms.
D.C. to Prevadi vstupni analogovou hodnotu 0+100%
PWM D.C. na vystupni binarni signal s odpovidajici
convertor M W stfidou.

Perioda vystupniho binarniho signalu je 2s.

Add Mew Function Block

|Lagical "AMND" Funchion j

|UserBinIn1
[v [rverted

|UserBinIn2
[ Inwerted

W 0K |

x Cahcel ‘

X V8echny logické signaly
= (vstupy i vystupy blok) Ize
konfigurovat jako pfimé
nebo invertované (z ANDu
|ze tedy snadno vytvorit
|USElBinDut2 j NAND atd)

W nverted

Add Mew Function Block

|.-’-‘n.nalag comparator

|Active Fower

[]

|CONSTANT

Def COMSTANT

1an ¥ | kW

[]

A

B

+
CHF

W 0K |

[

b

x Cahcel ‘

Na jeden ze vstupl
analogovych blokU je
mozné pfipojit signal
s konstantni urovni
(porovnani analogové
UserBin0ut2 ~| | veli€iny s konstantou,
 inverted pficteni konstanty) atd.
Konstanta mize byt pfimo
definovana hodnota nebo

néktery z parametru.

x)
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6.2.2 Priklady pouziti funkénich bloku

DEL

1) {: i b
Binduwxi \"/ Bindws?

]

Zpozdéni s pfimym vstupem i vystupem
zpozduje nastupnou hranu vystupniho
signalu oproti vstupnimu. Lze pouzit

k odfiltrovani impulsl krat$ich nez
zpozdéni nebo k oddaleni reakce na

E!nﬁ-‘-.ur:'l —'_l_li—Es—' |
Bindux2 L vystupni signal.
DEL Zpozdéni s invertovanym vstupem i
A v vystupem zpozduje sestupnou hranu
BindusT Bindu2 vystupniho signalu oproti vstupnimu
Bs (monostabilni klopny obvod). Lze pouzit
Bindux] B napf. pro prodlouzeni reakce na vstupni
Bindws2| 1 I | I S|gnal
DEL DEL Zafazenim neinvertovaneho a
b Ny v s v invertovaného zpozdéni Ize ovladat
B Binfu Bnusd zpozdéni vzestupné i sestupné hrany.
B 20¢ Lze tedy definovat napf. zpozdéni
Bindu [ 11 nékteré ochrany a jeji trvani po odeznéni
. +—Hg— .
BinduwxZ 1 20z pﬁélny
Bimfwmgp 1 ’

K
BindAuxl

Birdu (ML U U U U ULy
Bindus2| N dipt

—
Bindus3 | 5=

ZaZazenim monostabilniho klopného
obvodu za déli¢ku ,clk” signalu Ize
generovat periodicky signal s libovolnou
stfidou, nebo je mozné odpocitavat pocet
udalosti (pulsli) do aktivace jiné udalosti.
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6.3 Parametry

6.3.1 Casovani kompresoru
Jméno Popis Min/ |Krok
Uroven Max
tS1 Zpozdéni S3-S1 50/ |50
PC 250 |ms
tSta Rozbéh motoru o/ 0,01 |51 L
PC Doba b&hu motoru zapojeného do hvézdy po |20 s 52 L
startu motoru (zpozdéni stykace Y/D) 53
tS2 Zpozdéni S3-S2 o/ [0,01 |® [t
PC 9 s 151 tSta 152 IEMY
tEMV Zpozdéni aktivace tlakovani o/ 0,1
PC Zpozdéni, se kterym se po rozb&hu motoru 9 S
aktivuje tlakovani
t2 Odleheny chod 1/ 0,1 Pra
PC Parametr by mél byt nizsi nez t4. 999 |s Fout
- Pdit
t3 Ochrana znovuzapnuti 1/ 0,1
PC Po tuto dobu je po zastaveni motoru blokovan | Q99 |s = i
novy start motoru st 1]
t4 Zakladni doba chodu naprézdno |1/ |1 = ==
L2 Zakladni doba chodu motoru naprazdno 999 |s min 12 W omint3
(doba, po které je motor odstaven, neni-li
pozadavek na tlak) se méni v zavislosti na
Cetnosti startovani motoru dle vztahu t = t4 +
N * t4Add, kde N je pocet startli béhem
posledni hodiny.
Parametr by mél byt vy$8i nez t2.
t4Add ProdlouzZeni chodu naprazdno 1/ 1
L2 Maximalni doba chodu motoru naprazdno 99 S
(doba, po které je motor odstaven, neni-li
pozadavek na tlak) se méni v zavislosti na
Cetnosti startovani motoru dle vztahu t = t4 +
N * t4Add, kde N je pocet startli béhem
posledni hodiny.
tSto Dobé&h motoru 1/ 1
PC Pokud kompresor v okamziku stisku klavesy 240 |s
STOP (nebo deaktivace signalu HDO) tlakuje,
je bezprostfedné deaktivovano tlakovani, ale
motor zlistava jesté po tuto dobu v provozu
tOilWarmUp | Maximalni doba prohfivani 60/ |1
PC Je-li teplota oleje vy$8i nez "Teplota pro 999 |s
uvolnéni startu" a niz8i nez "Teplota pro
uvolnéni EMV" kompresor startuje do
odleh&eného rezimu, ventil tlakovani je
blokovan az do okamziku narlistu teploty nad
tuto hranici. Pokud prohfivani kompresoru
trva déle jak "Maximalni doba prohfivani”,
kompresor odstavi pro poruchu prohfivani.
tMotOvHeat | Max.doba zvys.teploty motoru 60/ |1
PC Je-li teplota motoru vy$si nez "Teplota motoru | 999 |s
blokujici EMV", je blokovano tlakovéani a
odpocitavana doba "Max.doba zvyS.teploty
motoru". Pokud b&hem odpodcitavani této
doby nedojde k poklesu teploty o vice jak
2°C pod tuto uroven, dojde k poruchovému
odstaveni kompresoru pro trvajici zvySenou
teplotu motoru.
StMaxHod | Maximimum startl za hodinu 1/ 1
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PC Je-li za uplynulych 60min dosazen 32

parametrem dany pocet start motoru, pfejde

kompresor (neni-li poZadavek na tlakovani)

do rezimu nuceného odleh&eného chodu.

Motor zlistava v provozu tak, aby pocet startt

nebyl pfekrocen a je odpocitavan ¢as do

mozného zastaveni.
6.3.2 Tlak
Jméno Popis Min/ |Krok

Max
Pout Vystupni tlak 5/ 0,1 P
k
L1 50 |[Bar |
; FERT! P

Pdif Tlakova diference o/ |01 '
L1 25 |Bar |, :
Pmax Maximalni tlak 5/ 0,1 =
PC 50 Bar min 12 b4 mint3
PmaxSetL1 |Maximalné nastav. tlak L1 5/ 0,1
L2 Maximalné nastavitelny poZadovany vystupni | 50 Bar

tlak, ktery je mozneé nastavit pfes klavesnici

RS po zadani hesla urovné L1. Hodnotu

tohoto parametru je mozné nastavit i pfes

klavesnici RS po zadani hesla L2.
PmaxSetL2 |Maximalné nastav. tlak L2 2/ 0,1
L2 Maximalné nastavitelny pozadovany vystupni | 50 Bar

tlak, ktery je moZné nastavit pfes klavesnici

RS po zadani hesla trovné L2.
PminSet Minimalné nastavitelny tlak L2 2/ 0,1
PC 50 |Bar
UserP1 L0 |P1,P2,P3,P4 0/ 0,1
UserP2 L0 |UzZivatelské parametry tlaku, které Ize pouzit | 50 Bar

pro pfidavny algoritmus ve funkcich a které
UserP3 L1 Ize ménit z klavesnice RS bez zadani
UserP4 L1 pfistupového hesla (T1,T2) respektive po

zadani pristupového hesla L1.
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6.3.3 Teplota

Jméno

Popis

Min/
Max

Krok

ToilMin
L2

Teplota oleje pro start

Je-li teplota oleje niZsi nez "Teplota pro
uvolnéni startu", je blokovan start kompresoru
z divodi nizké teploty okoli. Po narlstu
teploty nad tuto hranici kompresor mize
startovat.

0/
20

°C

TollEMV
PC

Teplota oleje pro uvolnéni EMV

Je-li teplota oleje vysSi nez "Teplota pro
uvolnéni startu" a nizsi nez "Teplota pro
uvolnéni EMV" kompresor startuje do
odleh&eného rezimu, ventil tlakovani je
blokovan az do okamziku narlistu teploty nad
tuto hranici. Pokud prohfivani kompresoru
trva déle jak "Maximalni doba prohfivani”,
kompresor odstavi pro poruchu prohfivani.

0/
20

°C

ToilMax
PC

Maximalni teplota oleje

30/
150

TmotEMV
PC

Teplota motoru blokujici EMV

Je-li teplota motoru vyS§Si nez "Teplota motoru
blokujici EMV", je blokovano tlakovéani a
odpocitavana doba "Max.doba zvyS.teploty
motoru". Pokud b&hem odpocitavani této
doby nedojde k poklesu teploty o vice jak

2°C pod tuto uroven, dojde k poruchovému
odstaveni kompresoru pro trvajici zvySenou
teplotu motoru.

30/
150

TmotMax
PC

Maximalni teplota motoru

Prekroci-li teplota motoru tuto mez, dojde k
okamzitému poruchovému odstaveni
kompresoru. Kompresor zlstava odstaven az
do okamziku odkvitovani poruchového stavu
obsluhou.

30/
150

UserT1 LO
UserT2 LO
UserT3 L1
UserT4 L1

T1,T2,T3,T4

Uzivatelské parametry teploty, které Ize
pouzit pro pfidavny algoritmus ve funkcich a
ktery Ize ménit z klavesnice RS bez zadani
pfistupového hesla (T1,T2) respektive po
zadani pristupového hesla L1.

0/
150
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6.3.4 Ventilator

Jméno Popis Min/ | Krok
Max
Mozné volby
ToilFanOn | Tep.oleje pro aktivaci vent. 20/ |1 .
PC 120 _|°C N
ToilFanOff | Tep.oleje pro deaktivaci vent. 20/ |1 ToiFanf
PC 120 |°C
tVentMax Max.doba chodu ventilatoru 60/ |1 ' '
PC Vystup ventilatoru je deaktivovan pfi poklesu | 3600 |s Fan I s S
teploty pod parametr "ToilFanOff". Pokud o1 — WenMa
teplota pod tento parametr neklesne za dobu
"tVentMax" po odstaveni motoru, ventilator je
deaktivovan bez ohledu na teplotu oleje.

6.3.5 Regulace

Jméno

Popis

Mozné volby

AutoStart
L2

Autostart po vypadku napajeni

Je-li funkce Autostart aktivni a kompresor je
pred vypadkem napajeciho napéti v rezimu
automatického cyklu, pfejde RS po obnoveni
napajeciho napéti sam do rezimu
automatického cyklu bez nutnosti stisku
klavesy START

o Aktivni
o Neaktivni

Psel
PC

Aktivace tlakovani

Je-li aktivace tlakovani nastavena na hodnotu
,Pozadavek analog.signal“, kompresor zacina
tlakovat pfi poklesu tlaku o vice jak zadanou
diferenci pod pozadovany vystupni tlak.

Je-li aktivace tlakovani nastavena na hodnotu
,Pozadavek binarni signal“, kompresor tlakuje
v zavislosti na binarnim vstupu bez ohledu na
méreny tlak.

e Pozadavek analog.signal
e Pozadavek binarni signal

MotMode
L2

ReZim provozu motoru

Je-li zvolen rezim provozu "Trvaly chod
motoru", motor zlstava v provozu stale,
dokud je kompresor v automatickém rezimu.
Je-zvolen rezim provozu "Odstaveni
naprazdno", motor je po uplynuti t4 béhem
chodu naprazdno v automatickém cyklu
odstaven

e Trvaly chod motoru
e PreruSovany chod motoru
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6.3.6 Vedlejsi kompresory

Jméno

Popis

Min/
Max

Krok

Mozné volby

EnPumpB
EnPumpC
EnPumpD
L1

Pripojeni kompresoru B,C,D

Neni-li aktivovana moznost ovladani
vedlejSiho kompresoru, fidici kompresor
neblokuje jeho provoz bez ohledu na svQj
rezim, tlak a stav vstupnich signalt (signal
aktivace prisluS§ného kompresoru je stale
aktivni).

Pro fizeni vice kompresorli se s
neovlddanymi kompresory nepocita - tedy v
pfipadé&, ze algoritmus vyhodnoti pozadavek
na provoz napf. dvou kompresord, spusti dva
z kompresor0 které Ize ovladat bez ohlednu
na to, jestli jsou neovliddané kompresory v
provozu.

e Ano
e Ne

tStaNxt
L2

Zpozdéni aktivace dalSiho kom.

Zpozdéni odblokovani kompresoru s niz8i
prioritou po poklesu tlaku pod jeho spoustéci
uroven.

1/ 1
999 |s

tStoNxt
L2

Zpozdéni odstav.dalSiho kom.

Je-li parametr nastaven na hodnotu 999s, ¢as
zpozdéni do odstaveni vedlej$iho po zvySeni
tlaku nad jeho spoustéci diferenci je
nekoneény. Pfi nastaveném &ase 999s tedy
vedlejSi kompresory odstavi az pfi tlaku Pout
- PdifOff.

1/ 1
999 |s

PdifStaNxt
L2

Pokles tlaku pro start dalSiho

Nastaveni spinacich tlakd, dle ktelych je
fizena aktivace vice kompresor(. RJ aktivuje
ty kompresory, které Ize ovladat
("EnPunpN=Ano") , maji aktivni signal
motohodin.

Je-li vystupni tlak mens$i nez pozadovany o
vice jak "Pout-Pdif-NxPdifStaNxt", je
aktivovan provoz N kompresord...

S neovladanymi kompresory
("EnPumpN=Ne") se nepocita - tedy v
pfipadé&, Ze algoritmus vyhodnoti poZzadavek
na provoz napf. dvou kompresord, spusti dva
z kompresoru které Ize ovladat bez ohlednu
na to, jestli jsou neovliadané kompresory v
provozu.

0/
50

0,1
Bar

PdifStoNxt
L2

Dif.tlaku pro odstaveni vedlI.

Je-li parametr tStoNxt=999, kompresory s
nizSi prioritou tlakuji az do dosazeni tlaku
Pout-PdifStoNxt (po dosazZeni tohoto tlaku
jsou okamzité blokovany).

Je-li patametr tStoNxt<>999, kompresory s
nizSi prioritou jsou blokovany s asovym
zpozdénim tStoNxt po narlstu tlaku nad jejich
spoustéci tlak.

Pfi rotaci priorit kompresord dosaZzenim
prisluSsnych motohodin (a pozadavku na
provoz N kompresort) je po dobu tStoNxt-
tStaNxt v odblokovano minimalné N+1
kompresord.

o/ 0,1
1 Bar

Pout

P
PeliStahlst |
PafStahis | |
PaifStablxt l

PdifStoNxt‘[‘_

e P
Bl B
Pl ol ol
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6.3.7 Motohodiny

Jméno Popis Min/ | Krok
Max
Mozné volby
MhALoad MH kompresor A v zatézi 0/ 1
PC 65535 | hod
MhA MH kompresor A,B,C,D celkem 0/ 1
MhB 65535 | hod
MhC
MhD
PC
MhAServ1 | MH komp.A pro pfristi servis 1,2,3 |0/ 1
MhAServ2 Pro vyhodnoceni bliziciho se servisniho 65535 | hod
intervalu nebo prekro&eni servisniho intervalu
MhAServ3 | pere &S nejnizai stav z pocitadel 1.2 a 3.
L2
MhBServ MH komp.B,C,D pro pfristi servis |0/ 1
MhCServ 65535 | hod
MhDServ
L2
MhRot Rotace priorit kompresort(i 1/ 1
L2 250 |hod
MhVar Varovani pfekro€eni motohodin 4/ 1
PC Pokud dojde k dosazeni servisnich 250 |hod
motohodin za méné jak tuto dobu, na displeji
je zobrazovano varovani bliziciho se
dosazeni servisnich motohodin
MhTol Tolerance prfekroceni motohodin |0/ 1
PC Pokud prekro€i aktualni motohodiny servisni | 250 | hod
motohodiny o vice jak "Tolerance pfekroceni
motohodin" a parametr "Reakce po
prekro€eni motohodin" je nastaven na
"Poruchové odstaveni”, dojde k poruchovému
odstaveni kompresoru. Je-li parametr
"Reakce po prfekroceni motohodin" nastaven
na "Pokracovat ve varovani", k poruchovému
odstaveni kompresoru nedojde, displej bude i
nadale indikovat varovani nutného servisniho
zasahu.
MhSeEv Reakce po prfekro€eni motohodin e Poruchové odstaveni
PC Pokud prekroci aktualni motohodiny servisni e Pokracovat ve varovani

motohodiny o vice jak "Tolerance prekroceni
motohodin" a parametr "Reakce po
prekro€eni motohodin" je nastaven na
"Poruchové odstaveni”, dojde k poruchovému
odstaveni kompresoru. Je-li parametr
"Reakce po prekroceni motohodin" nastaven
na "Pokracovat ve varovani", k poruchovému
odstaveni kompresoru nedojde, displej bude i
nadale indikovat varovani nutného servisniho
zasahu.
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6.3.8 Hesla

Jméno Popis Min/ | Krok
Max
PswlL1 Heslo L1 (zakaznik) 0/ 1
PC Z klavesnice RS Ize zadat heslo v rozsahu 9999
1+9999, pokud tedy bude tento parametr
nastaven na hodnotu 0, nebudou parametry v
této urovni nikdy dostupné z klavesnice RS.
Pswl2 Heslo L2 (servis) 0/ 1
PC Z klavesnice RS Ize zadat heslo v rozsahu 9999
1+9999, pokud tedy bude tento parametr
nastaven na hodnotu 0, nebudou parametry v
této urovni nikdy dostupné z klavesnice RS.
6.3.9 Displej
Jméno Popis Min/ | Krok
Max
Mozné volby
Lng Jazyk o Cestina
LO ¢ Angli¢tina
e Rustina
e Némdcina
e Polstina
e Litevstina
o Madarstina
Logo Logo =
PC G ORLIK
[
AIR COMPRESSOR
Ba Rt
DiCon Kontrast 0/ 5
LO 100 |%
Tlight Doba podsvitu 10/ |1
PC 600 |s
Tpar Doba navratu z parametri 5/ 1
PC 25 S
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6.3.10 Komunikace

Jméno Popis MozZnosti
CommExin | Ext.modul analogovych vstupli e Datové nepfipojen
PC Parametr definuje, zda je k RS pfipojen ° Pfipojen pfes RS-485
modul analogovych vstupd. Je-li vzajemé
propojeno vice RS a vice modulll, musi byt v
kazdém modulu ru¢né nastavena
komunikacni adresa (odpovidajici
prislusnému RS) a typ zafizeni na "Orlik
901"
6.3.11 Servis
Jméno Popis Min/ | Krok
Max
Address Adresa RS 1/ 1
PC I POZOR !! Zména adresy kontroléru se 15
uplatni az po jeho resetu (vypnuti a
znovuzapnuti napéjeciho napéti).
CntRes Pocitadlo resetl 0/ 1
PC Hodnoty parametr(i se z RS vy¢itaji pouze po | 255
otevieni komunikace. Proto pro
aktualizovanou hodnotu tohoto parametru je
nutné znovu identifikovat zafizeni
("Connection / Open") nebo zobrazit
parametry pomoci rozSifené volby "Up-load
and Edit UniCON Parameters"
LstDwnDate | Datum posledni zmény parametr(i
NO
LstDwnUser | Kéd uZiv. pfi posledni zméné 0/ 1
NO 65535

Legenda urovné parametru:

PC — parametr Ize ménit pouze z PC
L0 — parametr Ize ménit i z RS bez nutnosti zadavani hesla

L1 — parametr Ize méniti z RS po zadani hesla nizké Grovné

L2 — parametr Ize ménit i z RS po zadani hesla nizké a vysoké trovné

NO - parametr nelze ménit, generuje se automaticky servisnim programem

Z klavesnice RS Ize zvolit heslo 1+9999, proto pokud je heslo v prisluSné urovni
nastaveno z PC na hodnotu 0, nejsou parametry v této urovni dostupné z RS (pouze

z PC).

Implicitni hodnota hesla (hodnota na kterou se zadavané heslo ,nuluje) je 1, proto
pokud je heslo v pfislusné Urovni nastaveno z PC na hodnotu 1, jsou parametry
v této urovni dostupné z klavesnice RS bez nutnosti zadavat heslo.
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7. Binarni vstupy

7.1 Fyzické binarni vstupy
Fyzicke binarni vstupy S-SI.1+S-DI.16 odrazeji stav zkratovani (rozpojeni)
vstupnich svorek RS. Zkratovani svorky aktivuje pfislusny fyzicky vstup.

7.2 Logické binarni vstupy

Logické binarni vstupy jsou binarni veli¢iny ovliviiujici algoritmus RS. Pomoci
Mapovani Ize definovat, jakym zplisobem jsou tyto binarni veli¢iny ovladany
(fyzickym vstupem, jinou binarni veli€inou, pfipadné je Ize trvale nastavit do aktivni
nebo neaktivni urovné).

NiZze uvedené pfiklady konfigurace logickych binarnich vstup(l zobrazuji mozné
zapojeni vstupl pomoci mapovani a generovani potiebnych signalll pomoci funkci.

7.2.1 UserBinin1+UserBinIn8

Tyto uZivatelské vstupy nemaiji pfimy vliv na algoritmus RS, Ize je pouZit jako
vstupy do uzivatelskych funkci. Vystupy funkci (UserBinOut1+UserBinOut8) Ize pak
pouzit pro ovladani dalsich logickych vstupl RS (fyzickych vystup()
pomoci Mapovani.

7.2.2 Press Enable

Pokud je parametr ,Aktivace tlakovani“ nastaven na hodnotu ,PoZadavek
binamni signal* definuje tento vstup pozadavek na aktivaci EMV (stejné jako nizka
uroven vstupniho tlaku v pfipadé€, Ze parametr ,Aktivace tlakovani“ je nastaven na
hodnotu ,PoZadavek analog.signal”).

Je-li parametr ,Aktivace tlakovani“ nastaven na hodnotu ,PoZadavek
analog.signal’, neaktivni signal blokuje start kompresoru z divodu priority
kompresoru (je vyuzit pro fizeni provozu kompresoru pfi spolupraci vice
kompresor(). Deaktivace signalu béhem provozu zpUsobi pifechod do odleh¢eni
(kompresor se chova obdobné jako pfi dosazeni vystupniho tlaku).

Na rozdil od signalu dalkového ovladani neodstavi deaktivace signalu
kompresor ihned (pouze s dobéhem motoru) ale az po uplynuti doby t4 (doba chodu
naprazdno).

Tento signal jako jediny zpUsobuje blokovani kompresoru s tim, Ze signal
pfipravenosti kompresoru zlstava aktivni (ostatni blokacni signaly shodi stav signalu
pfipravenosti). PfestoZe je tedy start kompresoru signalem blokovan, algoritmus
spoluprace kompresor vidi jako pfipraveny (neplsobi-li jiné blokaéni signaly) a mize
tedy aktivaci tohoto signalu kompresor odblokovat.

Pfi spolupraci vice kompresor musi byt signal mapovan na logicky signal ,Air
Pump A Ena“, aby jej algoritmus spoluprace mohl v pfipadé jeho nizké priority
blokovat.

7.2.3 Press High

Pokud neni motor v provozu, aktivni stav tohoto signalu blokuje jeho start
z dlivodu tlaku v kompresoru. Je-li motor v provozu, aktivni stav tohoto signalu
neblokuje aktivaci EMV.

7.2.4 Filter Choked

Aktivni stav tohoto signalu trvajici déle jak 1s zplisobuje poruchové odstaveni
kompresoru z divodu zaneseného filtru. Kompresor zUstava odstaven az do
okamziku odkvitovani poruchového stavu obsluhou.
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7.2.5 Temp Block

Aktivni stav tohoto signalu trvajici déle jak 1s zplsobuje poruchové odstaveni
kompresoru z divodu prehfati bloku kompresoru. Kompresor zlistava odstaven az
do okamziku odkvitovani poruchového stavu obsluhou.

7.2.6 Motor Temp Bin

Aktivni stav tohoto signalu trvajici déle jak 1s zplsobuje poruchové odstaveni
kompresoru z dlivodu prehfati motoru. Kompresor zlistava odstaven az do okamziku
odkvitovani poruchového stavu obsluhou.

7.2.7 Phase Seq

Aktivni stav tohoto signalu trvajici déle jak 1s zplsobuje poruchové odstaveni
kompresoru z diivodu nespravné posloupnisti fazi. Kompresor zlstava odstaven az
do okamziku odkvitovani poruchového stavu obsluhou.

7.2.8 Temp Protect M1(M2)

Aktivni stav téchto signalll trvajici déle jak 1s zplsobuje poruchové odstaveni
kompresoru z divodu tepelné ochrany M1 (M2). Kompresor z(istava odstaven az do
okamziku odkvitovani poruchového stavu obsluhou.

7.2.9 Remote control

Neaktivni stav tohoto signalu blokuje start kompresoru, je-li signal deaktivovan
béhem provozu, dojde k zastaveni kompresoru s dob&hem. Stisk klavesy START
(uvedeni RS do automatického rezimu) a pitomnost signalu HDO jsou podminky
nutné pro spusténi kompresoru.

7.2.10 Air Pump B(C,D) Rdy

Aktivni stav t&chto signalti informuje RS, Ze vedlej$i kompresory B,C a D
nejsou v poruse (b&zi nebo jsou pfipraveny ke startu). Signaly se vyuzivaji pro
pfipojeni vice kompresor( pro spolupraci.

7.2.11 Air Pump B(C,D) Run

Aktivni stav t&chto signalii informuje RS, Ze vedlej$i kompresory B,C a D jsou
v provozu. Signaly se vyuzivaji pro pfipojeni vice kompresor( pro spolupraci, aktivuji
¢ita¢ motohodin pfislusného kompresoru (motohodiny jsou jeden v parametr(i vahy
priority kompresoru).
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7.2.12 AirPump 0(1,2,3) UBO1(2,3,4)

Tyto signaly slouZi pro vymeénu binarnich informaci mezi fidicimi jednotkami
901 po RS-485. Uzivatelské binarni vystupy UserBinOut1+UserBinOut4 kazdého
kompresoru jsou ,viditeIné” (pouzitelné ve funkcich) pro ostatni kompresory.

Signal "AirPump 0 UBO1"
Signal "AirPump 0 UBO2"
Signal "AirPump 0 UBO3"
Signal "AirPump 0 UBO4"
Signal "AirPump 1 UBO1"
Signal "AirPump 1 UBO2"
Signal "AirPump 1 UBO3"
Signal "AirPump 1 UBO4"
Signal "AirPump 2 UBO1"
Signal "AirPump 2 UBO2"
Signal "AirPump 2 UBO3"
Signal "AirPump 2 UBO4"
Signal "AirPump 3 UBO1"
Signal "AirPump 3 UBO2"
Signal "AirPump 3 UBO3"
Signal "AirPump 3 UBO4"

dostupny ve véech RS) je totozny s "UserBinOut1" v RS s adresou 0
dostupny ve véech RS) je totozny s "UserBinOut2" v RS s adresou 0
dostupny ve véech RS) je totozny s "UserBinOut3" v RS s adresou 0
dostupny ve véech RS) je totozny s "UserBinOut4" v RS s adresou 0
dostupny ve véech RS) je totozny s "UserBinOut1" v RS s adresou 1
dostupny ve véech RS) je totozny s "UserBinOut2" v RS s adresou 1
dostupny ve v&ech RS) je totozny s "UserBinOut3" v RS s adresou 1
dostupny ve véech RS) je totozny s "UserBinOut4" v RS s adresou 1
dostupny ve véech RS) je totozny s "UserBinOut1" v RS s adresou 2
dostupny ve véech RS) je totozny s "UserBinOut2" v RS s adresou 2
dostupny ve véech RS) je totozny s "UserBinOut3" v RS s adresou 2
dostupny ve véech RS) je totozny s "UserBinOut4" v RS s adresou 2
dostupny ve véech RS) je totozny s "UserBinOut1" v RS s adresou 3
dostupny ve véech RS) je totozny s "UserBinOut2" v RS s adresou 3
dostupny ve véech RS) je totozny s "UserBinOut3" v RS s adresou 3
dostupny ve véech RS) je totozny s "UserBinOut4" v RS s adresou 3

P Ay

Signal, ktery ma byt pfeveden do jiného kompresoru musi byt nejdfive pomoci
funkci pfifazen signalu ,UserBinOutN* (kde N je 1-4). Pfevadény signal v cilovém
kompresoru (do kterého signal pfevadime) je poté ve funkcich viditelny pod jménem
LAIrPump A UBON* kde A je adresa kompresoru, ze kterého signal prevadime.

Lze tedy previdét maximalné ¢tyfi libovolné signaly mezi kompresory s adresou
0-3. Signaly ,UserBinOut4-8“ mezi kompresory pfevadét nelze.

Priklad konfigurace pro pfenos signalu mezi kompresory (vstupem S-DI.1
kompresoru s adresou 0 se ovlada vystup S-DO.2 kompresoru s adresou 1)

Kompresor na adrese 0: (map. a fce) Kompresor na adrese 1: (map. a fce)
Physical inputs Logical inputs @ A AND
B

Logical oukputs Phrysical oukputs

|IserBinCutz o 5-D0.z2(00) .

LserBinInl s A AMD

UserBinukl

R5-485 F5-485
(e
5-DLO
%S-DDQ
500
—

Namapovanim jakého-koli jiného interniho  UZivatelsky vystup jiného kompresoru lze
signalu (porucha, tlakovani atd) na hradlo  pouzit ve funkcich pro Upravu algoritmu
AND (na misto UserBinIn1) Ize pfenaset  ¢&i zapojit na jeho fyzicky vystup.
libovolny signal.
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Pri ztraté spojeni po RS-485 se signaly ,AirPump A UBON* v kazdém
kompresoru do 3s vynuluji. Tento fakt je dulezity pro zajisténi pozadovaného stavu
pifenaseného signalu v cilovém kompresoru pro pfipad ztraty spojeni. Pfenasime-li
napfiklad mezi kompresory signal ,Error” (a je potfeba, aby byl signal pfi ztraré
spojeni v cilovém kompresoru aktivni), je nutné signal pfenaset invertované.

Priklad konfigurace pro pfenos signalu ,Error® z kompresoru s adresou 0 do
kompresoru s adresou 1 (stav signalu ,Error® kompresoru na adrese 0 bude
generovan na fyzickém vystupu S-DO.2 jednotky s adresou 1)

Kompresor na adrese 0: (mapovani) Kompresor na adrese 1: (map. a fce)
Error A AND @ A AND
B B
Logical oukputs Phesical oukputs

|lserBinDut? < 5002 (00 I

PFi ztraté spojeni bude vystup S-DO.2 jenotky na adrese 1 aktivni (,AirPump 0 UBO1“
se do 3s po ztraté komunikace nuluje)

Priklad konfigurace pro generovani souhrnného signalu ,Error” (jeden z kompresord
je v poruse) na fyzickém vystupu S-DO.2 jednotky s adresou 1

Kompresor na adrese 0: (mapovani) Kompresor na adrese 1: (map. a fce)
= =
Logical oukputs Phrysical oukputs

|IserBinCutz o 5-D0.z2(00) .

Vystup S-DO.2 jenotky na adrese 1 bude aktivni nejen v pfipadé& poruchy nékterého
kompresoru, ale i v pfipadé chyby komunikace po RS-485 mezi kompresory
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7.3 Fyzické binarni vystupy
Fyzické binarni vystupy S-DO.1+8.DO.6 ovladaji spinaci vystupni tranzistory na
pfislusnych svorkach RS. Aktivace vystupu sepne pfislusny vystupni tranzistor.
Vystupy S-PO.1+S-PO.5 ovladaji vykonove spinaci prvky SSR na pfislusnych
svorkach RS. Aktivace vystupu sepne vystupni spinaci prvek.

7.4 Logické binarni vystupy

Logické binarni vystupy jsou binarni velig¢iny generované algoritmem RS.
Pomoci Mapovani Ize definovat, jakym zplsobem tyto binarni veli¢iny ovladaji
fyzické vystupy (ktery logicky vystup ovlada ktery fyzicky vystup).

7.41 UserBinOut1 + UserBinOut8

Tyto uzivatelské vystupy negeneruje pfimo algoritmus RS, vznikaji jako
vystupy uzivatelskych funkci, ktere Ize pak pouzit pro ovladani dalSich logickych
vstupl RS nebo fyzickych vystupll pomoci Mapovani.

7.4.2 Contactor S1(S2,S3)
Stykace S1, S2 a S3 ovladaji rozbéh motoru.

743 Fan
Logicky vystup ovlada ventilator dle algoritmu uvedeného v kapitole 9.4.

744 EMV
Logicky vystup ovlada elektromagneticky ventil aktivujici tlakovani

7.4.5 Error
Logicky vystup informuje o poruSe kompresoru

7.4.6 Ready

Logicky vystup informuje o pfipravenosti kompresoru — kompresor je
vV provozu, kompresor neni v poruse, start kompresoru neni blokovan.

Je-li start kompresoru blokovan z divodu neaktivniho signalu ,Press Enable®
(a nepUsobi jiné blokaéni signaly), signal pfipravenosti je aktivni.

7.4.7 Air Pump A(B,C,D) Ena
Logické vystupy pro ovladani provozu kompresoru dle algoritmu spoluprace.

7.4.8 Air Pump A MhVar

Logicky vystup se aktivuje, piekroci-li celkovy ¢itaé motohodin hlavniho
kompresoru A mez pro varovani (Cita¢ motohodin se pfiblizi k nékterému z
parametr(l pro pfisti servis ,MhAServ1“, ,MhAServ2“, ,MhAServ3“ na méné jak
,MhVar“ hodin)

7.4.9 Air Pump A MhErr

Logicky vystup se aktivuje, pfekroci-li celkovy Cita¢ motohodin hlavniho
kompresoru A mez pro havarijni odstaveni (Cita¢ motohodin pfekroCi néktery z
parametr(l pro pristi servis ,MhAServ1“, MhAServ2“, ,MhAServ3“ o vice jak ,MhTol*
hodin)
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7.4.10 Error 200+203

Tyto uZivatelské vystupy také negeneruje piimo algoritmus RS, Ize je
generovat jako vystupy uzivatelskych funkci. Aktivaci nékterého z téchto signalt
dojde k poruchovému odstaveni kompresoru (a aktivaci logického vystupu ,Error®)
s tim, Ze do historie RS se uloZi zaznam s odpovidajicim hlasenim ,Porucha 20X".

7.4.11 Warning 204+207

Tyto uzivatelské vystupy také negeneruje piimo algoritmus RS, Ize je
generovat jako vystupy uzivatelskych funkci. Aktivci nékterého z téchto signalli
dojde k odpovidajicimu varovnému hlaseni na displeji konpresoru ,Varovani kéd
20X" obdobné jako pfi blizicich se servisnich motohodinach (varovani se objevuje na
3s kazdych 10s, displej se rozsviti...).
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7.4.12 Analogové vstupy

7.5 Konfigurovatelné fyzické analogové vstupy

RS obsahuje 4 analogové konfigurovatelné vstupy (1x Pt100, 1x gidlo KTY, 2x
proudovy vstup 0+20mA) na konektorech S-Al.6+S-Al.9.

Pfi pouziti idla KTY na méfeni teploty se pfifazuji v mapovani nasledujici meze
dle pouziteho €idla (pfedpoklada se linearni charakteristika):

Cidlo 4700 1200Q poznamka
KTY 84-130 -7,4°C 130,9°C

KTY 84-150 -7,4°C 130,9°C meéneé presny
KTY 84-151 -4,3°C 135,4°C

KTY 84-152 -10,5°C 126,6°C

7.6 Logické analogové vstupy

Logické analogové vstupy jsou analogové veliginy ovliviiujici algoritmus RS.
Pomoci Mapovani |ze pfifadit logickému vstupu poZadovany fyzicky vstup a dale
méfitko - jaka hodnota logického analogového vstupu odpovida jaké hodnoté
fyzického analogového vstupu (napf. OmA=0Bar, 20mA=15Bar).

7.6.1 UserAnlin1+4

Tyto uZivatelské analogové vstupy nemaiji pfimy vliv na algoritmus RS, Ize je
po namapovani na fyzicky vstupy pouzit jako vstupy do uzivatelskych funkci.

7.6.2 Press

Méreny tlak pro pfipad fizeni tlakovani analogovym signalem (parametr
LAktivace tlakovani‘ nastaven na hodnotu ,PoZadavek analog.signal*

7.6.3 Oil Temp

Teplota oleje. Ovliviiuje chod kompresoru (blokace startu, blokace tlakovani,
poruchové odstaveni) viz. kapitola 9.1.

7.6.4 Motor Temp Anl

Analogové méfena teplota motoru. Ovliviiuje chod kompresoru (blokace
tlakovani, poruchové odstaveni) viz kapitola 9.2.
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7.7 Externi analogové vstupy

Pocet analogovych vstupl je mozné rozsifit pomoci modulu ExAnlin8. Modul
obsahuje 8 nezavisle konfigurovatelnych kanalu (x20mA, £10V, £1V, £50mV, Pt100,
Pt1000, Potenciometr). Ve funkcich ORL901 jsou pak tyto analogové vstupy

dostupné pod logickymi signaly ,ExtAnlin1+8*

7.7 Zapojeni ExAnlin8 RS232 oAl
Obrazek popisuje [(EDe| [E=e]
zapojeni externiho modulu. 0 SCOoM

Pro pfipojeni k ORL901
slouzi konektor SCON (RS-
485). Konektor S232 slouzi
pro nastaveni komunikace Ci
pro logovani méfrenych

Expansion module
Analog inputs 8x20mA/10V/1V/50mV/Pt100/Pt1000...

Inputs+
SP [0000000000000000

Inputs-
SV [0000000000000000

velidin z modulu bez nutnosti SPWR

- we - r v r J

jeho pfipojeni k dal§im

zafizenim. Power
10+33VDC
8+24VAC

Zapojeni konektor(:

— =N ) st DLW O WO M0
SgEgcoffcococas
23€32828<848<

Pracovni hodnoty

Nazev | Vyznam
SCOM.1(485B |[Komunikaéni rozhranni RS-485
SCOM.2 |GND
SCOM.3[NC
SCOM.4 |GND [Komunikaéni rozhranni CAN
SCOM.5 [ CANL
SCOM.6 [485A |Komunikaéni rozhranni RS-485
SCOM.7 [NC
SCOM.8[NC
SCOM.9 | CANH [ Komunikaéni rozhranni CAN

Urovné kompatibilni s RS-485 a
CAN

CANL
CANH
GND
GND
RS-486A
RS-485B

Pin Jméno Popis

SPWR.1 POWER Napajeci napéti 10-33V DC nebo 8+24V AC.
SPWR.2

Rozte¢ konektoru: 5,04mm

Max.priifez vodicée: 2,5mm?

Pin Jméno Popis

S232.2 RxD Komunikaéni rozhrani RS-232

S232.3 TxD

S232.5 GND
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Pin Jméno

Popis

SCOM.6  [485A

SCOM.1  |485B

SCOM.2 |COM

Komunikac¢ni rozhrani RS-485

SCOM.9 |CANH

SCOM.5 |CANL

SCOM.4 [COM

Komunikacéni rozhrani CAN

Rozte¢ konektoru: 3,81mm
Max.priiez vodice: 1,5mm?

Pin Jméno Popis

SP.1 AnlOut1+ Analogovy vstup 1+

SP.2 Comp1+

SP.3 AnlOut2+

SP.4 Comp2+

Analogovy vstup 2+

SP.5 AnlOut3+

SP.6 Comp3+

Analogovy vstup 3+

SP.7 AnlOut4+

SP.8 Comp4+

Analogovy vstup 4+

SP.9 AnlOut5+

SP.10 Comp5+

Analogovy vstup 5+

SP.11 AnlOut6+

SP.12 Comp6+

Analogovy vstup 6+

SP.13 AnlOut7+

SP.14 Comp7+

Analogovy vstup 7+

SP.15 AnlOut8+

SP.16 Comp8+

Analogovy vstup 8+

Rozte¢ konektoru: 3,81mm
Max.priiez vodice: 1,5mm?
Pin Jméno Popis

SM.1 AnlOut1-

SM.2 Comp1-

Analogovy vstup 1-

SM.3 AnlOut2-

SM.4 Comp2-

Analogovy vstup 2-

SM.5 AnlOut3-

SM.6 Comp3-

Analogovy vstup 3-

SM.7 AnlOut4-

SM.8 Comp4-

Analogovy vstup 4-

SM.9 AnlOut5-

SM.10 Comp5-

Analogovy vstup 5-

SM.11 AnlOut6-

SM.12 Comp6-

Analogovy vstup 6-

SM.13 AnlOut7-

SM.14 Comp7-

Analogovy vstup 7-

SM.15 AnlOut8-

SM.16 Comp8-

Analogovy vstup 8-

Rozte¢ konektoru:
Max.priifez vodice:

3,81mm
1,5mm?
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Priklad |oo| |oo|
dvou

a

Ctyi-vodiCoveho zapojeni
vstupu:

Inputs+
SP [2000000000000000|
| Inputs-
o8 SM [eepeoeroo0000000|

7.7.2 Nastaveni komunikace s ExAnlin8

Komunikaci ORL901 s externim modulem ExAnlIn8 aktivuje parametr
,CommExIn“ (,Komunikace / Ext.modul analogovych vstupl“). Poté ORL901
automaticky vycita do logickych veli¢in ExtAnlin1+8 stav vstupl externiho modulu.

Pro spravnou komunikaci musi byt v modulu nastavena komunikaéni adresa a
typ zafizeni (pomoci pfipojeni modulu k PC pfes RS-232).

Je-li pfes RS-485 vzajemné propojena pouze jedna jednotka ORL901 s jednim
modulem, staci nastavit parametr ,Setup” v modulu na hodnotu ,,Automaticky“
(defaultni nastaveni). V takovém pfipadé se automaticky zméni komunikacni
parametry v modulu dle jednotky.

Je-li na sbérnici RS-485 vice jednotek (vzajemna spoluprace) a vice moduld,
musi byt parametr ,Setup“ v modulu nastaven na hodnotu ,Manualné®, parametr
,RS“ na hodnotu ,Orlik 901“ a adresa modulu ,Address* na adresu jednotky
pfislusného kompresoru.

Aby vzajemna komunikace jednotek a modulll fungovala spravné, musi byt na
zbérnici RS-485 ke kazdé jednotce (s aktivovanym parametrem ,CommExIn®)
pfipojen modul s manualné nastavenou odpovidajici adresou a typem zazizeni.

7.7.3 Nastaveni vstupt ExAnlin8

Pro konfiguraci slouzi klavesa ,Card Cfg“ v Manageru. Kazdy kanal
analogového modulu je nezavisle konfigurovatelny, kanaly jsou diferencialni
s moznosti pfipojeni In- na GND.

U kazdého vstupu Ize definovat, jaka hodnota veli€iny odpovida jakému napéti
(proudu atd.). Pro pouziti modulu s ORL901 by mél byt nastaven pocet desetinych
mist veliCiny (decimals) na hodnotu 1.
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8. Historie

RS obsahuje konfigurovatelnou historii (Ize definovat jaké veli¢iny se do historie
ukladaji, jaky je interval ukladani) s pretriggerem (v pfipadé poruchového stavu jsou
do historie zaznamenany i zaznamy, které poruse prfedchazely).

8.1 Vlastnosti historie

Celkova kapacita paméti historie je 1536bytll, z toho je 255 byt uréeno pro
zaznamy prettrigeru, zbytek pak ostatnim zaznamum, které se do historie ukladaji pfi
téchto udalostech:

o Reset systému (pfipojeni napajeciho napéti)

e Poruchovy stav (sou€asné se ulozZi do historie i zaznamy pretriggeru)

e Zaznam béhem provozu po uplynuti minut definovanych parametrem
,Records"”. Je-li parametr ,Records” nastaven na 0, zaznamy béhem
provozu se neukladaji

Pocet byt na jeden zaznam je plovouci, zavisi na poctu a typu veli¢in
ukladanych do historie. Délka jednoho zaznamu v bytech je dana vztahem:
RecLen = 8 + BinCount/8 + AnlCount*2 (zaokrouhleno na byty nahoru)
kde
BinCount ... poCet binarnich veli€in ukladanych do historie
AnlCount ... poCet analogovych veli¢in ukladanych do historie

Bude-li se tedy napfiklad ukladat do historie 8 binarnich a 2 analogové
veli¢iny, celkova kapacita paméti historie bude 99 zaznam(i (RecCountHist) + 19
zaznam( (RecCountPtrig) které predchazely posledni poruse.

RecCountPtrig = 255 div RecLen
RecCountHist = 1536 div RecLen - RecCountPtrig

Je-li kapacita paméti historie naplnéna, zacne se postupné od nejstarsich
zaznamU prepisovat.

Kromé nakonfigurovanych veli€in kazdy zadznam obsahuje stav poditadla
motohodin a textovy popis stavu kompresoru.

Na displeji RS Ize zobrazit z historie poruchové zaznamy (a resety). Zaznamy
provozu se nezobrazuji.

Je-li parametr ,Records” nastaven na nenulovou hodnotu, dojde tedy za dobu
Records * RecCountHist bezporuchovém provozu kompresoru k pfepsani historie a
vymazani vSech dfive zaznamenanych poruch (na displeji se zobrazi prazdny
seznam historie).

Je-li parametr ,Records” nastaven na nulovou hodnotu, do historie se budou
ukladat pouze poruchy a na displeji RS se tak vzdy objevi seznam (maximalné
RecCountHist) poslednich poruch.
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8.2 Nastaveni historie
Konfigurace historie se provadi stiskem klavesy ,Settings“ v okné historie.

History settings

Available values

Air Purp & Ena
Air Pump B Ena
Air Pump B Rdy
Air Purmp B Run
AirPump C Ena
Air Pump C Rdy
Air Purmp C Run
Air Pump D Rdy
Air Purip D Bun
Ait Purmp D Ena
Error200

Error20

Pretrigger

1 vl 5]

Recordsz

a0 ¥ | [min]

T+ Add

% Del

Walues in hizton

%]

Contachar 51
Contachar 52
Contactar 53
Ehdy

E rror

Fam

b atar Termp Anl
botor Temp Bin
0il Termp

Prezs

Prezz Enable

W 0K

X Cancel |

Do historie RS je mozné vkladat
libovolnou veli€inu (analogovou ¢i
binarni) ze seznamu dostupnych
veli¢in (Available values) vybérem
veli€iny a stiskem klavesy ,Add“
(maximalné vsak 56 veli€in). Ze
seznamu veli¢in ukladanych do
historie (Values in history) Ize veli€inu
odebrat vybérem veli€iny a stiskem
klavesy ,Del“. Pridani nebo odebrani
veli€iny z historie (zména
konfigurace) zplsobi vymazani
vSech zaznaml z historie. Parametr
,Pretrigger‘ udava interval ukladani
zaznaml pretriggeru, parametr
,Records” pak interval ukladani
zaznam( do historie béhem provozu.

Zménu konfigurace historie je nutné potvrdit klavesou OK.
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9. Algoritmy RS

9.1 Méreni a vyhodnocovani teploty oleje

Teplota oleje se mé&fi pomoci logického vstupu ,Oil Temp®, ktery musi byt
mapovan na néktery fyzicky vstup (napfiklad Pt100, jehoz vystupem je odporovy
signal, pfi teploté 0° je odpor ¢idla 1000, pfi teploté 100°C je odpor 138,5Q).

Pro provoz kompresoru jsou dilezité tyto Grovné teploty:

a) Teplota oleje je niz&i nez , Teplota oleje pro start'. RS v tomto pfipadé blokuje
start kompresoru z d{ivod(l nizké teploty oleje, po narlstu teploty nad tuto
hranici Ize kompresor startovat.

b) Teplota oleje je vySSi nez , Teplota oleje pro start‘ a nizsi nez ,Teplota oleje
pro uvolnéni EMV*. RS povoli start kompresoru do odleh&eného rezimu,
ventil tlakovani je blokovan az do okamziku narlstu teploty nad tuto hranici.
Pokud prohrivani kompresoru trva déle jak ,Maximalni doba prohfivani®,
kompresor odstavi pro poruchu prohfivani.

c) Teplota oleje je vysSi nez ,Maximalni teplota oleje”. \V takovém pfipadé je
kompresor odstaven pro vysokou teplotu oleje.

Teplota oleje dale ovlada spousténi ventilatoru. Pokud je teplota vyssi nez
, leplota oleje pro aktivaci ventilatoru® dojde k aktivaci ventilatoru. Deaktivace
ventilatoru nastane pfi poklesu teploty pod parametr ,Teplota oleje pro deaktivaci
ventilatoru®.

9.2 Méreni a vyhodnocovani teploty motoru

Teplotu motoru je mozné méfit pomoci logického analogového vstupu ,Motor
Temp Anl“, ktery Ize namapovat na néktery fyzicky vstup (napfiklad €idlo KTY nebo
proudovy vstup 0+20mA)

Pro vyhodnoceni teploty motoru jsou pro provoz RS vyznaéné dva stavy. Je-li
teplota motoru vyS$si nez , Teplota motoru blokujici EMV*, je blokovano tlakovani a
odpocitavana doba ,Max.doba zvys.teploty motoru“. Pokud béhem odpoditavani této
doby nedojde k poklesu teploty o vice jak 2° pod tuto uroven, dojde k poruchovému
odstaveni kompresoru pro trvajici zvySenou teplotu motoru. Pokud teplota motoru
pifesahne béhem odpocitavani hodnotu ,Maximalni teplota motoru“, dojde
k poruchovému odstaveni kompresoru okamzité.

Teplota motoru je dile snimana binarnim logickym vstupem ,Motor Temp Bin*.
Aktivace vstupu zplisobi poruchové odstaveni kompresoru.

9.3 Méreni a vyhodnocovani tlaku

Tlak se méfi pomoci logického vstupu ,Press”, ktery Ize namapovat na néktery
fyzicky vstup (napfiklad proudovy vstup 0+20mA). Pfi propojeni vice kompresoru
pomoci RS-485 Ize tlak méfit pouze jednim &idlem a v ostatnich kompresorech tlak
mapovat na logicky signal ,Press RS485°.

Vyhodnocovani tlaku je aktivni pouze v pfipadé€, Ze parametr ,Aktivace
tlakovani“ je nastaven na hodnotu ,PoZadavek analog.signal“.

Hodnota tlaku ovlada spousténi a odstavovani motoru a aktivaci tlakovani.
Pokud je tlak mensi o vice jak , Tlakova diference* menSi nez ,Vystupni tlak* (a
neplisobi zadny poruchovy &i blokaéni signal), RS spusti startovaci davku a zahaji
tlakovani. Jakmile tlak dosahne hodnoty ,Vystupni tlak”, RS ukonéi tlakovani. Dalsi
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provoz je dan prlibéhem tlaku. Pokud tlak neklesne pod ,startovaci“ Groven,
kompresor se po uplynuti €asu ,Chod naprazdno“ odstavi. Pokud dojde k poklesu
tlaku, RS opét aktivuje tlakovani (nejdiive ovéem po uplynuti minimalni doby
,Odlehéeny chod")

Vzroste-li tlak nad hranici ,Maximalni tlak®, dojde k okamzitému poruchovému
odstaveni kompresoru.

Je-li tlak mensi nez -0.5Bar, dojde k okamzitému poruchovému odstaveni
kompresoru z dlivodu poruchy vedeni tlakového ¢idla.

Dostava-li RS informaci o mé&teném tlaku pomoci komunikace RS-485 z jiného
RS (nema fyzicky pfipojené tlakové &idlo) a selze datova komunikace na dobu delsi
nez 3s, kompresor odstavi pro poruchu prekro¢eni maximalniho tlaku (nema
informaci o tlaku).

9.4 Ovladani ventilatoru +Tail
TolFanOr 4

Na zakladé teploty oleje je ovladan logicky

vystup ventilatoru (,Fan®). \
Ventilator se aktivuje, je-li teplota oleje vyssi ToilFanOft 4

nez ,ToilFanOn“ a deaktivuje po poklesu teploty

pod ,ToilFanOff‘. Pokud teplota oleje neklesne pod

vypinaci hodnotu ani po uplynuti doby ,tVentMax* :

od zastaveni motoru, dojde k vypnuti ventilatoru

s Fan I 1
—_—
bez ohledu na teplotu oleje. 51 fienttas

9.5 Ovladani cerpadia

RS 900 ovladal na zakladé teploty méiené
Cidlem KTY vystup €erpadla.

Cerpadlo se aktivovalo v teplotnim ,okn&*, TktyPumpé |
tedy byla-li teplota vétsi nez ,TktyPumpA* a menSi
nez ,TktyPumpB* (s hysterezi 1° C).

V RS 901 tato funkce standardné :
implementované neni, ale ji mozno snadno Pump  _—1  ——1
realizovat pomoci funkci:

ThktyPumpE -

I
UseranlInl F

A AND

BinfAux1

BinAuxz
ouT b [: )
£ B

Anldmel

L . serBinoukl .

M

=]
B

Kde ,UserAnlin1 je mapovan na fyzicky vstup ,S.Al-7 (KTY)" a logicky
uzivatelsky vystup ,UserBinOut1“ pak ovlada pfislusny fyzicky vystup.

V tomto pfipadé nastaveni jsou komparacni meze teploty nastaveny pevné na
konstanty (Ize ménit pouze z Manageru po zadani prislusné pfistupové urovné). Je
ale mozné vstupy ,B“ komparatort pfipojit na uzivatelské teplotni parametry ,T1“ a
, T2 (které Ize ménit z klavesnice RS bez zadani hesla) nebo na teplotni parametry
,13° A, T4“ (které Ize ménit z klavesnice RS po zadani hesla nizké urovné).
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9.6 Rizeni ventilu oleje
DalS$i uzivatelskou moznosti vyuziti funkci je fizeni ventilu oleje:

Conkackor 51 ’
Qil Temp . A

5

BinfAuxZ

UserBinioukl

Binau:x1

A
Conkackor 53 ' CR R

UszerT3

Ventil oleje (fyzicky vystup fizeny signalem UserBinOut1) se aktivuje, je-li
aktivni signal S3 (motor startuje) nebo pfi poklesu teploty oleje pod T3. K deaktivaci
ventilu dojde kdyz neni aktivni signal S1 (motor stoji) nebo pfi narlistu teploty oleje
nad T4. Pro spravnou funkci musi byt spinéna podminka T4>T3.

Ativace vystupu pfi startu motoru se uplatni jen je-li T3<Toil<T4, kdy nedochazi
k aktivaci (deaktivaci) vystupu od teploty oleje.

K aktivaci vystupu pfi startu motoru nedojde, je-li Toil>T4. Plsobi-li na RS
klopny obvod vstupy “R” a “S” zaroven, vyhrava “S”. Aby byla tedy splnéna vyse
zminéna podminka, vstupy “R” a “S” jsou zapojeny obracené a vystup RS klopného
obvodu invertovan.
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10. Spoluprace vice kompresort

RS podporuije inteligentni Fizeni vice kompresoril (aktivace vice kompresord pfi
vy$$im odbéru vzduchu, zalohovani kompresoru pro pfipad poruchy). Spoluprace
kompresoru se fidi na zakladé nastavenych parametr(i, motohodin a dalSich priorit
(motohodiny, pfipravenost kompresoru k provozu, b&h kompresoru atd.). Spoluprace
pracuje s kompresory oznacenymi A0, BO, CO, DO, A1, B1, .... B3, C3 a D3.
Pismeno A znamena hlavni kompresor, pismena B,C a D oznacuji vedlejsi
kompresory. Cislice oznaduje adresu RS (vice v kapitolach o zptisobu zapojeni
kompresor().

Algoritmus spoluprace pracuje autonomné v kazdém RS (zadny RS neni fidici),
sefadi kompresory na zakladé vzajemné& vyménénych informaci o stavu vSech
kompresoru dle vahy priorit (pfipravenost k provozu, motohodiny, béh kompresoru,
porucha) a aktivuje kompresory v poradi téchto priorit. Kompresor s nejvyssi prioritou
neni algoritmem spoluprace nikdy blokovan (provoz si fidi dle nastaveni svych
parametr(l). Ostatni kompresory jsou postupné odblokovavany jen pfi poklesu tlaku
pod definované meze nebo pfi zméné priorit (pfi poruSe nebo zméné priorit od
motohodin).

Vystupem algoritmu spoluprace jsou v kazdém RS signaly ,Air Pump A Ena*
(odblokovani provozu hlavniho kompresoru), ,Air Pump B Ena“, Air Pump C Ena®“,
,Air Pump D Ena“ (odblokovani provozu vedlejSich kompresor(). Signal ,Air Pump A
Ena“ musi byt pfi spolupraci nastaven na logicky vstup ,Press Enable“ (pfimo, bez
inverze), ostatni signaly jsou mapovany na fyzické vystupy a ovladaji provoz
vedlejsich kompresor(.

V obrazovce Monitoru jsou vpravo zobrazeny vSechny

viditeIné kompresory zapojené do spoluprace (nejen kompresory AQE__00011 h
A,B,C,D ,lokalniho“ RS, ale i kompresory viditelné pfes RS-485). Rdy Ena Run
Cervené je oznaden hlavni kompresor A lokalniho RS (ke kterému

jsem pripojen pies RS-232). Kompresory jsou sefazeny dle priorit, D1E_D00h

v pfipadé poZadavku na tlak se tedy budou odblokovavat (aktivovat Ry Ena Run
signaly ,Air Pump X Ena“) od shora. V pfikladé na obrazku ma
nejvy$si prioritu hlavni kompresor RS na adrese 0 a dale vedlejsi
kompresor D RS na adrese 1. Nejmensi prioritu ma kompresor C1
(ma sice nejméné& motohodin, ale neni pfipraven k provozu). RS na
adrese 0 ovlada jen jeden vedlejsi kompresor (B0), kompresory C a
D maji nastaven parametr ,Pripojeni kompresoru C(D)* na ,Ne“ a
proto jsou pro spolupraci ,neviditelné*. RS na adrese 1 ovlada B1E_002:30h
vSechny tfi vedlejSi kompresory (parametry ,Pripojeni kompresoru Ry [ R
A(B,C)"“ maji nastaveno na ,Ano“. Tlak poklesl pod hranici pro
provoz dvou kompresor(, proto algoritmus aktivoval dva kompresory
s nejvysSi prioritou.

B0 00055 h
rdy [ G

= =
= ]
= oy
[ |
L] [u]
o o
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10.1 ZpUsoby zapojeni vice kompresort

10.1.1 Zapojeni kompresorui s jednim RS 901

_RDY
SORLIK [“E2
201 I RUN
LA < o
—— -
L¥J NTENA
——

Faami | :Eg':
— b=
(=) Reir;
Nl M _RUN

51-S3
achrany
Tlak

A0 BO CO DO

Pomoci jednoho RS Ize ovladat vice kompresorii. Jeden z kompresor( (hlavni)
oznaceny AO se ovlada plnohodnotné (fidi se rozbéh motoru, EMV, testu;ji se
ochrany atd.).

DalSi kompresory (vedlej$i) ozna¢ené BO, CO a DO Ize ovladat pomoci
aktivacnich signall ,Air Pump B Ena“, ,Air Pump C Ena“ a ,Air Pump D Ena“. Tyto
kompresory informuji RS o své pfipravenosti k b&hu signaly ,Air Pump B Rdy*, ,Air
Pump C Rdy* a ,Air Pump D Rdy* (na zakladé tohoto signalu ma RS informaci, ze
vedlejsi kompresor je pfipraven k béhu a neni v poruse) a dale o b&hu motoru
signaly ,Air Pump B Run®, ,Air Pump C Run“ a ,Air Pump D Run* (na zakladé tohoto
signalu RS inkrementuje pogitadla motohodin vedlej$ich kompresorti)

Vedlejsi kompresory BO, CO a DO jsou pfipraveny pro spolupraci, kdyz je aktivni
prislusny vstupni signal ,Air Pump Rdy*, nejsou pfekroCeny jeho motohodiny,
pfipojeni kompresoru je aktivované pfislusnym parametrem a kompresor AO je
v reZzimu automatického cyklu.

Porucha na kompresoru A0 neovlivni rozdélovani provozu mezi kompresory BO,
C0 a DO.
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10.1.2 Zapojeni kompresori s vice RS 901

iL ADDR: 0

ol
=
fl=

51-53
EMY
achrany
Tlak
EMY

o

A0 |[ A1 [ A2

Pokud jsou véechny kompresory které maji spolupracovat vybaveny RS
ORL901, Ize spolupraci snadno realizovat pouze propojenim kompresortl pomoci
RS-485 (vhodné napf. v pfipadech, kde jsou kompresory od sebe vzdalené). Kazdy
ze spolupracujicich kompresori musi mit nastavenou jedineé¢nou adresu v rozsahu
0+3 (do spoluprace pomoci datové komunikace lIze tedy zapojit maximalné Ctyfi
kompresory).

Tlakové &idlo Ize ptivést do véech RS nebo pouze do né&kterych (ostatni
informaci o tlaku dostanou prfes RS-485).

Pfi ztraté komunikace se kompresory budou chovat autonomné dle nastaveni
vlastnich parametrll (algoritmus spoluprace nebude blokovat Zadny kompresor).

Takto zapojené kompresory jsou oznacené jako AO+A3.

Vyhodou tohoto zapojeni je, ze poCitacem pfipojenym k libovolnému RS
pomoci RS-232 jsou servisnim programem viditelné také vSechny okolni RS bez
nutnosti pfepojovat kabel. Na RS-485 je mozné pfipojit az 16 RS (adresy 0+15).
Spolupracovat mohou kompresory na adresach 0+3, RS na adresach 4+15 jsou
pouze viditelné servisnim programem, co se tyCe spoluprace pracuji autonomné.
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10.1.3 Kombinované zapojeni kompresort

J l— ADDR: 0

I RS-485

RDY
ENA
[ RUN

RODY.
ENA
RUN

ol
=
fl=

51-53
EMY
achrany
Tlak

o

A0 |[BO || A1 B1

ZpUsoby zapojeni uvedené v prfedchozich dvou kapitolach je mozné
kombinovat. \Vzajemné& mohou spolupracovat &étyfi RS, kazdy RS miZe ovladat &tyfi
kompresory. Teoreticky je tedy mozna spoluprace az 16 kompresoru.

_ Tento zpUsob zapojeni Ize vyuZit pro spolupraci kompresort s kombinovanymi
typy RS.

Pfi ztraté komunikace se kompresory A0O+B0 a A1+B1 budou chovat
autonomné dle nastaveni vlastnich parametr( (algoritmus spoluprace bude v tomto
pripadé fungovat jen mezi dvojicemi kompresor( — blokovany budou tedy v tomto
pfipadé maximalné dva kompresory).
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10.2 Algoritmus spoluprace

Je-li parametr ,tStoNxt‘ nastaven na hodnotu mensi nez 999s, kompresory
s niz8imi prioritami startuji (odstavuji) s €asovym zpozdénim tStaNxt (tStoNxt) po
poklesu (narlstu) tlaku nad prislu$nou aktiva¢ni Urover. Kompresor s nejvyssi
prioritou neni blokovan a fidi svlj provoz dle autonomniho nastaveni.

[Bar] Tlak
10H Paout
H Fdif
[
PdifStatst
7
PdifStahl st
B
PdifStatlst
5
PdifStatlst
4
1
2
1
ApalEna
Apd0Run)l T S Provoz kompresory AQ
ApBOENa
ApBORuN r 1 Provoz kompresoru BO
ApCOENna
ApCORun) T I Provoz kompresorg CO
ApDOEna
ApDORUR | —— Prawvez kompresoru DO
ApalEna
Apa1Run Provoz kompresoru A1
ApB1Ena
ApB1Run Provoz kompresoru B1
ApC1Ena
ApC1Run Provoz kompresoru C1
ApD1Ena
ApD1Run T 1 Prawez kompresoru D1

— —

—
tStahdxt t5tahd st 15tahxt tStahlxt  tStoNxt  tStobet tStohxt tStohdxt

1 2 3 4 5 B 7 8 3 1o

Uvazujme toto sefazeni kompresor( dle priorit: C0O, A0, D1, BO, DO, A1 ... Pfi
poklesu tlaku bude chovani algoritmu spoluprace nasledujici (viz pfiklad na obr.):

1. Kompresor s nejvyssi prioritou (CO) je stale odblokovan a startuje pfi poklesu
tlaku pod svoji diferenci.

2. P¥ipoklesu tlaku pod Pout-Pdif-PdifStaNxt se se zpozdénim tStaNxt odblokuje
kompresor s druhou nejvyssi prioritou (AO).

3. P¥ipoklesu tlaku pod Pout-Pdif-2*PdifStaNxt se se zpozdénim tStaNxt
odblokuje kompresor se tfeti nejvyssi prioritou (D1).

4. Pfipoklesu tlaku pod Pout-Pdif-3*PdifStaNxt se se zpozdénim tStaNxt
odblokuje kompresor se ¢tvrtou nejvyssi prioritou (BO).

5. P¥i poklesu tlaku pod Pout-Pdif-4*PdifStaNxt se se zpozdénim tStaNxt
odblokuje kompresor s patou nejvyssi prioritou (DO), pokud by pokles tlaku
pokraCoval, budou obdobné startovat dalSi pfipravené kompresory.

6. Po narlstu tlaku nad Pout-Pdif-4*PdifStaNxt se se spozdénim tStoNxt
zablokuje kompresor s patou nejvyssi prioritou (DO).

7. Po narGstu tlaku nad Pout-Pdif-3*PdifStaNxt se se spozdénim tStoNxt
zablokuje kompresor se ¢tvrtou nejvysSi prioritou (BO).

8. Po narlstu tlaku nad Pout-Pdif-2*PdifStaNxt se se spozdénim tStoNxt
zablokuje kompresor se treti nejvyssi prioritou (D1).

9. Po narlstu tlaku nad Pout-Pdif-PdifStaNxt se se spozdénim tStoNxt zablokuje
kompresor s druhou nejvyssi prioritou (AO).

10.Kompresor s nejvyssi prioritou se neblokuje, kompresor zastavi po dosazeni
svého vystupniho tlaku.
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Je-li parametr ,tStoNxt‘ nastaven na hodnotu 999s, kompresory s niz8imi prioritami
neodstavuji se zpozdénim po prekroceni tlaku které je aktivoval, ale odstavu;i

okamzité az po narlstu tlaku nad hodnotu Pout-PdifStoNxt.

[Bar] Tlak.
1H Pout
IPdifSloN wt

H

b

7

[

A

4

-

s

1
ApslEna
Apd0Run I Provoz kompresoru A0
ApBOENa
ApBORun 0 Proveoz kompresoru BO
ApCOENa
ApCORun) T | Provoz kompresoru CO
ApDOEna
ApDORun | I Provoz kompresory DO
ApalEna
Apd1Run Provoz kompresory A1
ApB1Ena
ApB1Run Provoz kompresoru B1
ApC1Ena
ApC1Run Provoz kompresoru C1
ApD1Ena
ApD1Run Provoz kompresoru D1

Uvazujme sefazeni kompresoru dle priorit CO, BO a DO a pokles tlaku pro

provoz dvou kompresorQ. Pfi zméné priorit diky poru$e na kompresoru B0
(kompresor shodi signal Ready) dojde k okamzitému zablokovani kompresoru BO a
se zpozdénim tStaNxt dojde k odblokovani kompresoru s nasleduijici prioritou (DO).

[Bar]

P
Tlak

ApCORdy
ApCOEna
ApCORUN

Pipravenaost kompresory 0

ApBORdy
ApBIEna
ApBORuUN

Provoz kompresora CO
Pfipravenost kompresoru B0

Provoz kompresoru B0

ApDORdy
ApDOEna

ApDORuUN

Pfipravenost kompresoru DO

Provoz kompresoru DO

—
t5tahxt
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UvaZujme sefazeni kompresor( dle priorit: CO, BO a DO a pokles tlaku pro
provoz dvou kompresorQ. Pfi zméné priorit diky pfekro¢eni motohodin (kompresor
B0 ma o vice jak ,MhRot"* vétS§i motohodiny nez kompresor DO) dojde se zpozdénim
tStaNxt k odblokovani kompresoru DO a se zpozdénim tStoNxt k zablokovani
kompresoru B0O. Rozdil asu tStoNxt-tStaNxt je doba presahu, kdy budou v provozu
vSechny tfi kompresory (za tuto dobu by mél kompresor DO zahajit tlakovani).

Je-li parametr ,tStoNxt‘ nastaven na 999s, zlstanou az do okamziku dosazeni
tlaku Pout-PdifStoNxt v provozu vSechny tfi kompresory (pfestoZe hodnota poklesu
tlaku odblokovala provoz pouze dvou kompresor().

[Bar] P
Tlak

ApCORdy PFipravenast kompresory C0

ApCOEna
ApCORUN I Provoz kompresoru CO

ApBORdy Pfipravenos| t kompresory BO

ApBIEna
ApBORUN I 1 Provoz kompresoru BO

ApD0Rdy Pfipravenos! t kampresoru oo
ApDOEna
ApDORUN I Provoz kompresaru DO

tStahlxt

—
tStohxt
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11.Servisni program

Servisni program slouZzi pro konfiguraci, nastaveni a monitorovani fidiciho

systému.

11.1 Zalohovani konfigurace RS

Nastaveni v jednotlivych sekcich programu (funkce, mapovani, parametry atd.)

Ize ukladat do samostatnych soubor(.

Pomoci menu ,Servis / Create configuration backup® Ize vytvorit a ulozit na disk
do jedinného souboru kompletni zalohu celkové konfugurace RS v&etné stavu

motohodin, konfigurace historie atd.

x]

Create configuration backup

\/ Parametry

\/ Kalbrace analogowich vstupl
\/ b apovani wstupl a wistupd
o Funkce

\/ Kaonfigurace hiztone
\/Motuhndiny

o 0K

Restore configuration backup g|
E Pararmetry

O kalibrace analogovpch vatupd

E W apovant wetupll a wistupi

L Funkee

E Kaonfigurace hiztarie

E M otohoding

Po volbé ,Servis / Create configuration
backup® program precte a ulozi do
zvoleného souboru zalohu kompletni
konfigurace.

Volbou ,Servis / Restore configuration
backup® Ize kompletni zalohu (nebo jen
zvolené casti) opét obnovit.
Nedoporucuje se bezdlvodné obnovovat
zalohu kalibrace ze souboru vytvorfeného
jinym RS (kalibrace se maze kus od
kusu lisit).

Z hednotlivych sekci programu
(parametry, mapovani...) je mozné
nacist data z celkové zalohy zménou
typu souboru pfi volbé souboru!

Soucasti instalace Manageru jsou také soubory se zalohou konfigurace:
e ,ORL901 Backup DEFAULT.41B* — zakladni konfigurace odpovidajici I1/0

zapojeni RS 900

e ,ORL901 Backup SIMULATOR.41B" — konfigurace RS pro simulaci provozu
(demonstracni &i Skolici ucely), pomoci integratoru je simulovano tlakové €idlo
a kompresor cykluje tak jak v realnim provozu
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11.2 Preklad servisniho programu

Parametry v servisnim programu je mozné prelozit do jinych jazyk( pomoci
programu ,ManTrans", ktery je soucasti instalace. Po spusténi pfekladace ze zvoli
zafizeni a cilovy jazyk pfekladu, po vypInéni vSech zelenych poli a stisku klavesy
,OK" se vytvofi v adresafi ,Manager / system* pfislusna jazykova databaze.

Volba jazykové databaze v servisnim programu se provadi v menu ,Settings /
Program settings / Preffered language®. Pokud je jazykova databaze zvoleného
jazyka v pocitaci nenachazi program pfejde automaticky na vychozi ¢eskou databazi.

Manager tools - translator

Skupina parametrd Zkratka parametru
Fasovat ampeesrs R tEMV
Mazev parametru

IZpDEdéni akkivace tHakowani _

Popis parametru (vhodné prekladat)
ZpoZdeéni akkivace stykade EMY po ukondeni startowvaci davky

51
52
Zpozdéni, se kberym se po rozbEhu motory aktivije Hakowani 53 -

EMY

51 tSta 152 tEMY

Karentaf k parametru (neni nutné prekladat)

{F‘rev | }Next | /OK |
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12.Modifikace SW RS

SW |Dne Zmény
1.00 |11.04.2008 | Prvni verze ktera vysla z RS 900 V 2.25
1.01 [02.12.2008 | Pfi nuceném odlehé¢eném chodu se tiskne misto plivodnich Omin (zbyva-li méné
jak 1min) €as v sekundach (pokud zbyva méné nez 256s)
1.02 ]12.01.2008 | Opravena chyba v mapovani log.signalu klaves, log.vstup ,AutoON*
1.03 [10.02.2009 | Jazykové mutace rozSifeny o litevstinu
1.04 [11.02.2009 |Jazykové mutace rozSifeny o madarstinu
1.05 |03.03.2009 |Prenos UserBinOut1+4 mezi kompresory (vyména bin.informaci)
PFfemapovani log.signalu klaves
1.06 |22.04.2009 | Opravena chyba v algoritmu spoluprace kompresord
1.07 [01.07.2009 | Nové funkce — analogova nasobitka a délicka
1.08 [18.12.2009 |Uprava v inicializaci displeje
1.09 [02.04.2010 | Opravena chyba ve spolupraci. Za n&jakych podminek mohlo dojit k tomu, Ze
prioritni kompresor se neblokuje po dobu tStaNxt ale po dobu tStoNxt
15.04.2010 [ Nové funkce — frekvenéni déli¢ka (€ita¢ impulsi)
19.05.2010 | Noveé logické binarni vystupy ,AirPump A MhVar a ,AirPump A MhErr*
02.06.2010 | SMSkovani
20.10.2010 | Moznost pfipojeni externiho analogového modulu, uZivatelské varovani, novy

funkéni blok absolutni hodnota
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