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1. Uéel zafizeni
Ukolem popisovaného Fidiciho systému 852 (dale jen RS) je automatické
fizeni provozu kogeneracni jednotky (dale KJ).

2. Provozni podminky

Pro spravny provoz RS je nutné dodrzet zakladni provozni podminky, které
jsou definovany v nasledujicich kapitolach:
a) spravné pfipojeni vstupné-vystupnich konektoru
b) napéjeni RS splfiujici dané tolerance
C) spravné nastaveni parametru fidiciho SW
d) dodrzeni provozni teploty okolniho prostfedi do 60°C

3. Mechanické provedeni

RS je umistén v samostatné kovové skfifice, kterou Ize zapustit do otvoru v
kapoté KJ (rozmér otvoru do karoserie 170x139 mm). Pfedni panel RS (rozmér
panelu 180x145 mm) obsahuje alfanumericky displej 2x16 znaku s podsvitem pro
tisk informaci o stavu KJ a ovladaci klavesy. Po kratich stranach RS jsou konektory
pro pfipojeni k rozvadéci.

4. Elektrické provedeni

RS je k rozvad&éi pfipojen pomoci tfech nasuvnych konektord CUM/CUF
oznacenych S-DO (binarni vystupy), S-DI (binérni vstupy) a S-Al (analogove
vstupy).

Konektor CANNON slouzi pro pfipojeni RS k PC, pfipadné k nadfizenému
Fidicimu systému (Koncentratoru) &i dalsimu zafizeni. Napajeni RS je symetrické,
dvoucestné usmérnénym a vyfiltrovanym napétim +/-14.5V (tolerance napajeciho
napéti: -10% ... +10%).

Rozmisténi konektorti (pohled ze spodni strany RS):
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4.1 Indikace interni chyby RS

LED dioda na &elnim panelu RS indikuje chybu. Sviti-li dioda ZIlut&, RS neméa
spravné napajeci napéti. Blika-li dioda Cervenég, dosSlo k chybé procesoru.

Dojde-li k chybé& procesoru, RS se po cca 10s sam zresetuje a byla-li KJ
v provozu a byl nastaven parametr ,Auto-START", dojde k automatickému startu KJ.
Pokud tento stav nastane vic jak tfikrat za osm hodin, RS v chybé& procesoru zlstane
aZz do okamziku odkvitovani tohoto stavu obsluhou.

Vypadky napéjeciho na RS &astéjSi nez 3x za 5min zpUsobi také chybu
procesoru.

Podrobnéjsi popis stavu indika¢ni diody je v kapitole 15.3 Indika¢ni dioda
»,Chyba procesoru“ na str.41.

4.2 Binarni vystupy

Vystupy S-DO.2 ... 7 a S-D0.12 ... 17 jsou realizovany spinacimi tranzistory
spinajicimi proti zemi. PFi aktivnim vystupu je vystupni tranzistor sepnuty. Maximalni
spinané napéti je 80V, spinany proud 50mA (max. 100mA).

Vystupy S-DO.8 ... 11 jsou realizovany specialnim obvodem pro fizeni
krokového motoru, napéti pro budici vinuti krokového motoru na téchto vystupech je
cca +/-12V (napdjeci napéti).

Konektor Ugel

S-DO.1 GND

S-DO.2 Startér

S-DO.3 Zapalovani

S-DO.4 Ventily plynu

S-DO.5 Cerpadlo

S-DO.6 Styka¢ generatoru

S-DO.7 Stykaé Y/D

S-DO.8 Ovladani krokového motoru (V1)
S-DO.9 Ovladani krokového motoru (V1)
S-DO.10 Ovladani krokového motoru (V2)
S-DO.11 Ovladani krokového motoru (V2)
S-DO.12 Servo t+ (regulace teploty vystupu)
S-D0O.13 Servo t- (regulace teploty vystupu)
S-D0O.14 Servo P+ (regulace vykonu bez NSU)
S-D0.15 Servo P- (regulace vykonu bez NSU)
S-DO.16 Pripraven

S-DO.17 Porucha

Pozn.: Je-li KJ v klidu, musi byt ventil krokového motoru uzavien. Pokud je otevien,
je chod KM otocen a v takovém pfipadé je nutné otocit jedno z vinuti KM (napf. S-
DO.8 s S-DO.9).
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4.3 Binarni vstupy

K aktivaci vstupu dochazi zkratovanim pfislusné svorky proti zemi. Vstupy s
kontrolou vedeni musi byt v neaktivnim ,rozepnutém* stavu zatizeny odporem 3k3,
jinak budou Fidicim systémem vyhodnoceny jako poruchy vedeni.

Konektor Ugel

S-DI.1 GND

S-DI.2 Tlak oleje

S-DI.3 Hladina oleje

S-Dl.4 Hladina vody

S-DI.5 Chyba frekvence
S-DI.6 Chyba napéti

S-DI.7 Nadproud generatoru
S-DI.8 Central STOP

S-DI1.9 HDO

4.4 Analogové vstupy

Na konektor S-Al je kromé vstupnich analogovych veli€in pfivedeno napjeci
napéti. Na konektoru je také vyvedeno stabilizované napéti +5V pro napajeni
digitalniho teplotniho ¢idla.

Konektor Ugel

S-Al.1 GND

S-Al.2 +14.5V

S-Al.3 -14.5V

S-Al.4 GND

S-Al5 Otacky

S-Al.6 GND

S-AlL.7 Pt100 (teplota primarni vody)

S-AlL.8 Proudové trafo (GND) Méfeni
S-Al.9 Proudové trafo vykonu
S-Al.10 GND (bez
S-Al11 Napéti NSU)
S-Al.12 GND

S-Al.13 Lambda sonda

S-Al.14 GND

S-Al.15 Termoclanek (méreni teploty vyfuku)
S-Al.16 GND

S-Al.17 SMT160-30 (teplota vystupni vody)
S-Al.18 +5V (vystup napdjeni pro teplotni €idlo)
S-Al.19 GND

S-Al.20 20mA

4.4.1 Kalibrace analogovych vstupt

VSechny analogové vstupy (vykon, 20mA, teplota Pt100 teplota termoc¢lanku,
napéti lambda-sondy) Ize digitalné kalibrovat bez nutnosti zasahu do RS
(nastavovani trimra).

Kalibrace se provadi pfipojenim RS k PC pomoci RS-232. Volbou menu
.Monitor / Nastroje / Kalibrace" v programu ,MONITOR.EXE" se po zadani
pristupového hesla zobrazi dialogové okno pro kalibraci. Tlacitky pro zménu offsetu
a amplitudy Ize zvoleny parametr pfesné nastavit na poZzadovanou hodnotu:
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Nulovani offsetu Zména offsetu Zména amplitudy

Mé&fena hodnota / /
/ Skute&na hodnota /

Doporucéeny postup pfi kalibraci:

a) Odpojeni (nulovani) kalibrovaného vstupu (v pripadé kalibrace Pt100 pfipojeni
vodi¢l a odporu 100Q)

b) Znulovani offsetu tlacitkem ,Offset 0*

c¢) Pripojeni vstupu na definovanou hodnotu

d) Nastaveni pozadované hodnoty tlacitky ,Amplituda +* a ,Amplituda -“

POZOR: Neodborna manipulace s kalibraci maze zpusobit i havarii KJ !
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4.5 RS-232U

zafizenimi).

45.1

kalibrovat analogové vstupy, &ist historii provozu RS atd.

4.5.2

Komunikace RS s okolnim svétem je realizovana pomoci sériového rozhrani
RS-232U (rozhrani RS-232 vybavené moZznosti sdileni vysilaciho vodice vice

Pro pfipojeni k tomuto rozhrani slouzi 9-pinovy konektor CANNON.

Pfipojeni RS k PC

PFipojenim RS k PC sériovym kabelem a spusténim programu ]
,MONITOR.EXE" je moZné monitorovat provoz RS, nastavovat parametry RS,

Zapojeni kabelu pro pfipojeni RS k PC:

PC

PC

TxD

3 3| RS

2 RxD >< J -

7 RTS 7

g l_cts | I

6 DSR 6

1 DCD + 1

4 DTR 4

9 |—- —] 9

5 GND 5

PFipojeni vice RS k PC
Zapojeni kabelu pro pfipojeni vice RS k PC:

3 TxD ®

2 RxD >< ® >

7 RTS ®

8 CTS |

6 DSR 3 3

1 — + -l 2 o 2

4 ot — 7 — 7

9 b—=- —1 8 — 8

5 GND N 6 N 6
—] 1 — 1
—] 4 —] 4
— 9 — 9

5 5
RS1 RS2
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4.5.3 Pripojenivice RS k PC na del&i vzdalenost pfes 422

Pro pfipojeni jednoho &i vice RS 852 na deli vzdalenosti je nutné pouZit
prevodniky drovni (napf.232/422).

PC 232/422, 2221422, 852 Al
1 1 ] 1
L)
3TXD 1 2RO
1
2RxD : [ «J3m0
5 GND —-T:GND : E GJI\iDE 5 GND
] 1 1 1
7RTS Tammmmmn -] LT Y |
CANNON 9
8CTS RS-232
852 A2
6 DSR —
1DCD — »—1 2 RxD
4DTR «—] 3 TxD
9RI 5 GND
CANNON 9 CANNON 9
RS-232 RS-232

Lze pouzit napf. pfevodniky EI5066.30 (propojky na modulu musi byt ve
standardni poloze — pfijem i v dobé vysilani, vysila€ pfipojen na vystup trvale).

Schéma je kresleno bez zatéZzovacich odporu, které je nutno osadit dle
doporuceni vyrobce pro pfenosovou rychlost do 5kBd.
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4.5.4 Pripojeni RS k modemu

PFipojeni RS k PC je mozné realizovat nejen pfimo sériovym kabelem, ale
také telefonni linkou pomoci modemu. Po navazani spojeni je mozné provadét
veskeré operace jako pfi pfimém pfipojeni RS k PC.

Po pfivedeni napajeciho napéti do RS dochazi k inicializaci modemu (je-li
pfipojeni aktivovano) a proto je nutné pfipojit modem pfed zapnutim RS ! V pFipads,
Ze modem neni pfipojen, nebo neni zapnut, dojde k chybovému hlaSeni.

Zapojeni kabelu pro pfipojeni RS a modemu

TxD

RS 3 2| Modem
Cannon9 | 2 |—F2 3| cannon 25
7 RTS 4
8 . CTS 5
6 DSR 6
1 DCD 8
4 DTR Jd 20
9 |—=& 22
5 GND 7

Zplsob nastaveni RS v piipadé pfimého pfipojeni modemu je uveden v
kapitole 21.2.

4.6 RS-485

RS muazZe byt voliteln& osazen komunikaénim modulem RS-485 a dal$im
konektorem CANNON (konektor je umistény na zadnim krytu RS). Komunikagni
modul slouZi pro rozsifujici komunikaci s dalSimi periferiemi, napfiklad s modulem
sitovych ochran (dale NSU). Pomoci NSU miize RS fazovat na sit synchronni
generétory.

Konektor Ugel
S-485.1 485+ (Pin 1 na konektoru CANNON) RS-485
S-485.2 485- (Pin 6 na konektoru CANNON)
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5. Méreni a vyhodnocovani otaéek soustroji

5.1 Meéreni otacek

Otacky KJ jsou snimany pomoci indukéniho &idla typu IS 03, vyrobce CKD
Hronov.

Napéti na vystupu cidla je cca 3,5V, frekvence (perioda) signalu odpovida
otackam soustroji dle nasledujicich vztaht danych metodou méreni:

a) Méreni otacek snimanim zubu setrvacniku (N impulst na otacku)
f=n*z/60

b) Méfeni otdCek snimanim rozdélovace (1 impuls na 2 otacky)
f=0.5*n /60

kde: f oznacuje frekvenci signalu v Hz
n jsou ot&cky soustroji za minutu
z je pocet zubl na setrvacniku.
Pro MT 22 je z=124.

PFi pouziti druné metody méreni jsou diky maximalni dobé& pro méfeni periody
vstupniho signalu vyhodnotitelné pouze otacky vyssi jak 500 min™.

5.2 Vyhodnocovani otacek

Vyznacné stavy jednotky z hlediska otacek jsou tyto:

a) Nulové otacky: Otacky soustroji jsou mensi nez otacky stanovené jako minimalni
vyhodnotitelné (parametr ,,Otacky startovaci“). Po sniZeni otdCek pod tuto hodnotu
je zahajeno ¢asovani, béhem kterého je blokovan start KJ.

Pro zjednoduseni je mozno tuto otackovou Uroven stanovit takto: Pokles otacek
pod 500 min™, byly-li pfedtim otagky vy$si plus 15 sekund, zruseni blokady
startu.

b) Startovaci otacky (cca 500 min™): Pi této Grovni otaéek je odstaven startér
a blokuje se jeho spusténi. Neni-li startér od impulsu na start odstaven do doby
dané parametrem ,Maximalni doba pro dosazeni startovacich otacéek" je start
povaZzovan za neuspésny pro nizké otacky. KJ je okamzité odstavena
s dochlazovanim (odpojeni od sité, vypnuto zapalovani a uzavieny ventily plynu,
VvV provozu zustava ¢erpadlo)

c) Polovina startovacich otagek (cca 250 min™): V dobé& po odstaveni startéru do
dosaZzeni pfipojovacich otacek nesmi otacky klesnout pod tuto Grover. V opacném
pfipadé dojde k netuspésSnému startu.

d) Otagky pfipojovaci (pro MT22 je parametr ,Otacky pfipojovaci“ roven 3000 min™):
PFi spousténi jednotky ze sité je pfi této hodnoté otaek pfepnuto zapojeni
generéatoru z hvézdy do trojuhelniku. Nasleduje zatizeni generatoru na prohfivaci
aroven vykonu. Pokud neni po uplynuti doby dané parametrem ,Zpozdéni
startovaciho vykonu“ od impulsu na start vykon vyssi nez startovaci vykon
(parametr ,Hodnota startovaciho vykonu*), je start povazovan za neuspésny pro
nizky vykon. KJ je odstavena s dochlazovanim. Stejné tak je start povazovan za
nedspésny (tentokrat pro nizké otacky) i v pfipadé, Ze nedojde k dosazeni
pfipojovacich otaCek do 10s od startu. Dojde-li v dobé od odpojeni startéru do
okamziku pfepnuti generatoru do trojuhelniku k poklesu ota¢ek pod 1/2
startovacich, dojde také k chybovému hlaseni neuspésného startu pro nizké
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otacky. Pokud pfi provozu jednotky dojde k poklesu otacek pod tuto hodnotu, je
KJ okamzité odstavena s dochlazovanim. (Odpojeni od sité, vypnuto zapalovani
a uzavreny ventily plynu, v provozu zlstava ¢erpadlo)

e) Otacky prebéhové (pro MT22 je parametr ,Otacky pfedbéhové” roven cca 3300
min™): PFi dosaZeni této hodnoty je jednotka okamZité odstavena
s dochlazovanim. (Vypnuto zapalovani a uzavfeny ventily plynu, v provozu
zustava Cerpadlo). K odstaveni KJ dojde s ¢asovym zpozdénim max. 1s od
prekroceni pfebéhovych otacek.

5.3 Regulace otaéek

V pripadé letmého fazovani jsou po uplynuti doby chodu na volnobéh otacky
pomoci signélu servo+ pro otevirani Skrtici klapky v sani motoru postupné
zvySovany z volnobéznych otacek az na otacky pfipojovaci. Regulace (zvySovani)
otacek je proporcionalni, jakmile se otacky blizi k pfipojovacim, otevirani
servopohonu v sani je pomalejsi (aby nedoslo k pfekmitu regulace). Po dosazeni
pfipojovacich otaCek prejde regulace otacek na regulaci vykonu. Doba fazovani
(interval po ukoncéeni doby volnobéhu do dosazeni pfipojovacich ota¢ek) musi byt
kratSi nez 240s. Pokud doba fazovani pfekro¢i tento interval dojde k nedspésnému
startu (nenafazovan v&as) a k okamzitému odstaveni KJ s dochlazovanim.

5.4 Méreni, vyhodnocovani a zobrazovani teploty vody primarniho okruhu

Teplota vody primarniho okruhu je jeden z parametrd, ktery je béhem
normalniho provozu KJ zobrazovan na displeji RS.

5.5 Méreni teploty

Teplota primarniho okruhu je méfena pomoci ¢idla Pt100, jehoZ vystupem je
odporovy signal, pfi teploté 0°C je odpor &idla 100€2, pfi teploté 100°C je odpor
138,5Q. Charakteristika €idla je v této oblasti linearni.

5.6 Vyhodnocovani teploty
Pro provoz jednotky jsou dalezité tyto arovné teploty:

a) Teplota je niZSi nez ,Prohfivaci teplota“: Tento stav miZe nastat po spusténi
jednotky, dokud nedojde k jejimu prohfati. V této situaci pracuje KJ na prohfivaci
vykon (cca 30% svého nominalniho vykonu, dano parametrem ,,Omezeny vykon*).

b) Teplota je vySSi nez ,Prohfivaci teplota“ a sou€asné nizsi nez ,Vystrazna teplota“:
Toto je normalni teplotni rezim jednotky. Zpét do reZimu prohfivani se KJ maze
dostat aZ pfi poklesu teploty pod hodnotu ,Prohfivaci teplota“ —2°C. Hystereze
2°C zabranuje rozkmitani vykonu pfi kolisani primarni teploty okolo prohfivaci
hodnoty.

c) Teplota je vySSi nez parametr ,Teplota pro konec vystrahy, maximalni teplota bez
limitace vykonu“. Tento stav signalizuje zhorSeny odvod tepla z KJ. Vykon KJ je
postupné snizovan (viz kapitola 7.4 Limitace vykonu na str. 16) tak, aby teplota
vody nepfekrocila vySe uvedeny parametr. Pokud teplota klesne o vice jak 1°C
pod tento parametr, vykon KJ se za¢ne zpét zvySovat aZz na pavodni hodnotu. Pfi
pretrvavajicim mirné zhorSeném odvodu tepla KJ je tedy vykon KJ zregulovan tak,
aby teplota priméarni vody méla teplotu danou timto parametrem.

d) Teplota je vysSi nez ,Vystrazna teplota“ a sou¢asné nizsi nez ,Poruchova teplota“:
Tento stav signalizuje pretrvavajici zhorSeny odvod tepla z KJ (i pfes postupné
snizovani vykonu). Od tohoto signélu sniZuje jednotka svij vykon okamzité na
30% nominalni hodnoty (parametr ,Omezeny vykon*) a je zah4jeno ¢asovani po
dobu cca 180 az 300 sekund (parametr ,Trvani teplotni vystrahy*). Dale mohou
nastat nasledujici stavy:
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e Teplota béhem stanoveného ¢asu klesne pod teplotu , Teplota pro konec
vystrahy*, zhorSeny odvod tepla byl pouze pfechodnym jevem, ¢asovani je
zastaveno a vykon jednotky bude postupné zvySen zpét na plvodni hodnotu.

e Teplota se b&éhem ¢asovani neustale drzi v rozmezi ,Teplota pro konec
vystrahy“ - ,Poruchovd teplota“. Po ukonceni ¢asovani bude jednotka okamzité
odstavena s dochlazovanim.

e Teplota béhem Casovani presahne na dobu delSi nez 2s hodnotu ,Poruchova
teplota“, jednotka je okamzité odstavena s dochlazovanim.

Obvod teploméru musi byt schopen zjistit poruchu &idla nebo propojovaci trasy.

V piipadé, Ze je hodnota odporu na vstupu do RS bude mimo tolerované rozmezi
dobu delSi nez 2s (teplota odpovidajici odporu ¢idla bude mensi nez -25.5°C nebo
vySSi nez 163,6°C) je tento stav vyhodnocen jako porucha €idla, jednotka okamzité
odstavuje s dochlazovanim a na displeji RS je zobrazeno piislusné hlaseni.
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6. Meéreni elektrické spotreby objektu

Pomoci normalizovaného proudového signélu -20+20mA / 0+=20mA / 4+20mA
Ize méfit spotifebu objektu, na zakladé které je mozno regulovat vykon KJ. Pfepocet
mA na kW spotfeby je dan nasobicim koeficientem Pmax (kolik kW odpovida 20mA),
typem regulace (regulace na nulu / na hodnotu) a typem pouzitého cidla viz.
nasledujici grafy v tabulce:

Typ Cidla |Regulace na hodnotu \ Regulace na nulu
-20+20mA
Pmax
-20mA
' o 20mA
T -Pmax
0+20mA
Pmax Pmax
=<C
35
o 20mA o 20mA
-Pmax y,
4+20mA
Pmax Pmax
<
&
4mA ~
o ama 20mA 0 20mA
-Pmax

Pfi regulaci na hodnotu je spotifeba objektu dana proudem prepoditanym na
vykon dle vySe uvedenych grafa. PFi regulaci na nulu je spotfeba objektu dana
souctem prepocitaného proudu a aktualniho vykonu jednotky.

14 Specifikace 852




7. Méreni, regulace, vyhodnocovani a zobrazovani okamzité
hodnoty elektrického vykonu jednotky

Okamzita hodnota elektrického vykonu je parametr, ktery bude jednak pfi
nominalnim provozu zobrazovan na displeji RS, jednak bude sledovan
a vyhodnocovan pro regulaci vykonu, pro funkci zpétné wattové ochrany (dale jen
ZWO) a kontroly dodrZeni vykonu.

7.1 Meérenivykonu

Vykon jednotky je vypocitavan z proudu v jedné fazi generéatoru a z jednoho
fazového napéti ve shodné fazi. Proud generatoru je pfevadén pomoci proudového
transformatoru s pfevodem 50/5A. Pfi pouZziti proudového transformatoru s jinym
prevodem staci pouze rekalibrovat amplitudu méfeni vykonu.

Z davodu kontroly ZWO je méfeni vykonu feSeno dvoukvadrantové, tj. méreni
¢inného vykonu KJ v kladné i zdporné oblasti.

Pfijata konvence znaceni:

e znameénko ,+“ znaci dodavku do sité (zobrazovani znaménka ,+" na displeji se
nepredpoklada)

e znaménko ,-“ odbér ze sité.

Je-li k RS pfipojena pres datavou komunikaci jednotka sitovych ochran NSU (a
parametr ,Startovaci davka“ nastaven na hodnotu ,Fazovani s NSU"), RS vygita
hodnotu ¢inného vykonu z NSU a proto nemusi byt zapojeny svorky pro méfeni
vykonu na RS.

7.2 Vyhodnocovani vykonu

Aby byl start KJ povaZzovan za Uspésny, musi vykon KJ prekrocit hodnotu
startovaciho vykonu (parametr ,Hodnota startovaciho vykonu*) dfive nez za dobu
danou parametrem ,,Casové zpozdéni startovaciho vykonu“ od startu.

Pro spravny provoz KJ je vyznacny stav, kdy odbér ze sité pfesahne hodnotu
vykonu danou parametrem ,Hodnota zpétného vykonu*, pak s asovym zpozZdénim
(parametr ,Zpozdéni zpétného vykonu*) dochazi k okamzitému odstaveni KJ s
dochlazovanim (pasobeni ZWO).

DalSi kontrolou spravného provozu KJ je kontrola dodrZeni vykonu. Pokud je
poZadovany vykon (vykon, na ktery se reguluje) vySSi nez hodnota parametru
~-Hodnota pro testovani nedodrzeni vykonu“ a sou€asné skute¢ny vykon KJ klesne
pod hodnotu danou parametrem ,Hranice pro pokles p/i nedodrzeni vykonu“ dojde s
gasovym zpozdénim ,Casové zpozdéni nedodrzeni vykonu“ k postupnému odstaveni
jednotky s dochlazenim.

7.3 Regulace vykonu

RS predpoklada, Ze kogeneraéni jednotka je vybavena servopohonem, ktery
ovlada polohu Skrtici klapky v sdni motoru. Vykon KJ je pfimo umérny otevieni této
klapky. Servopohon je prestavovan pomoci dvou relé, ktera dle povelt z RS
privadéji napéti bud na jednu, nebo na druhou civku servopohonu, a tim fidi smér
jeho pohybu. Vymezeni koncovych poloh servopohonu je zajisténo mikrospinaci
a vaCkami, které jsou soucasti pohonu.

Regulace vykonu neni v celé oblasti linearni. Blizi-li ze skute¢na hodnota
vykonu KJ k poZadované hodnoté&, neni signal na servopohon (servo+ respektive
servo- dle znaménka odchylky) kontinuélni, ale dochazi k pferuSovani signalu.
Stfida Fidiciho signélu pro servopohon je v tomto pfipadé pfimo umérna velikosti
odchylky, perioda signalu je 250ms.

15 Specifikace 852



Neustalému spinani servopohonu po dosazeni Zzadané hodnoty zabrariuje
necitlivost. Je-li absolutni velikost odchylky poZzadovaného a skute¢ného vykonu
mensi nez parametr ,Necitlivost” nedochazi k regulaci (spinani servopohonu).

Je-li k RS pfipojena pres datavou komunikaci jednotka sitovych ochran NSU (a
parametr ,Startovaci davka“ nastaven na hodnotu ,Fazovani s NSU"), neovlada
vykon piimo RS, ale pouze posila datovou cestou pozadavek na zménu vykonu do
NSU. NSU pomoci signalu otacky vice a otdcky méné koriguje (prostfednictvim
regulatoru otd&ek) hodnotu otaek béhem fazovani a po nafazovani pomoci téchto
signald a pozadavku na zménu vykonu od RS reguluje vykon. Svorky na ovladani
vykonu na RS zlstanou v tomto pfipadé nezapojené. Akénim &lenem pro regulaci

vykonu neni v tomto pfipadé servopohon, ale akéni ¢len regulatoru otacek
(napf.Heinzmann pfi pouziti regulatoru SPEEDCON)

7.4 Limitace vykonu

PFi zhorSeném odvodu tepla z KJ dojde ke korekci maximalniho vykonu KJ, tak
aby teplota priméarni vody byla maximéalné rovna parametru ,Teplota pro konec
vystrahy, maximalni teplota bez limitace vykonu“. Pokud je poZzadovany vykon vySSi
nez limit, dojde k jeho sniZeni poZzadovaného vykonu na uroven limitu. Okamzita
hodnota limitu vykonu ve vykreslovana jako Seda kfivka v grafu vykonu servisniho
programu. PFi sprAvném provozu KJ by mél byt za provozu limit vykonu stale roven
maximalnimu vykonu KJ.

Po startu KJ je limit vykonu nastaven na hodnotu parametru ,Omezeny vykon®.
Po prohfati KJ (teplota primarni vody je vétsi nez parametr ,Prohfivaci teplota®) se
limit vykonu postupné zvysi aZz na hodnotu maximalniho vykonu (pfi spravném
odvodu tepla z KJ). KJ tedy neprejde po startu na plny vykon jednorazoveé, ale
postupné definovanou dobu danou parametrem pro rychlost korekce limitu vykonu.

Na rychlost a zpasob korekce limitu vykonu ma vliv parametr ,Rychlost korekce
limitu vykonu*, teplota primarni vody a jeji derivace (parametr ,Vliv derivace teploty
na korekci vykonu®).

Zavislost korekce limitu vykonu na teploté primarni vody zobrazuje nasledujici
graf. Prostfedni kfivka vyjadfuje zavislost rychlosti zmény limitu vykonu na teploté
pfi konstantni teploté primarni vody. P¥i rustu teploty primarni vody se kfivka
posouva doleva, pfi klesajici primarni teploté se dochazi k posunu vpravo. Posun
kiivky je dan parametrem ,Vliv derivace teploty na korekci vykonu“ - podil derivace
teploty ve °C/min a tohoto parametru urcuje posun kfivky ve °C. Tak je zajiSténo to,
Ze pii rychlém rlstu primarni teploty zaéne RS omezovat vykon KJ jesté dfive, nez
teplota primarni vody dosahne parametr ,Teplota pro konec vystrahy“. Napf. je-li
narust primarni teploty 15°C/min a parametr ,Vliv derivace teploty na korekci vykonu*
je roven 3, vykon KJ se za¢ne omezovat o 5°C dfive nez v pfipadé, Ze by teplota
primarni vody byla konstantni. ZvySovani parametru ,Vliv derivace teploty na korekci
vykonu“ zmenSuje vliv derivace teploty na korekci vykonu a pfi rastu teploty ze proto
vykon za¢ne omezovat aZz pozdéji, blize k maximalni teploté primarni vody.
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7.5 Zadana hodnota vykonu

PoZadovany vykon, na kterém ma jednotka pracovat je mozno zadavat dvéma

zpusoby:

a) Pomoci tlagitek VYKON (+), PARAMETR (-).
Po stisku tlagitka VYKON je na dobu cca 3 sec zobrazen zadany vykon. Stiskem
tlagitek VYKON respektive PARAMETR Ize ménit zadanou hodnotu vykonu. P¥i
kazdém stisku pfislusného tlacitka se hodnota zvoleného vykonu zvysi (snizi) o
1kW v rozmezi daném parametry ,Maximalni nastavitelny vykon“ a ,Minimalni
nastavitelny vykon“. Zadanou hodnotu vykonu je nutné potvrdit stiskem tlacitka
POTVRZENI.

b) Prostfednictvim normalizovaného proudoveho signalu (-20+20mA / 0+20mA /
4+20mA) — viz. méfeni elektrické spotfeby objektu.Toto feSeni se pouziva
v pripadech, kdy je vykon KJ regulovan podle vlastni spotfeby objektu. Proudovy
signal reprezentuje velikost vlastni spotfeby objektu, a vykon jednotky je
regulovan tak, aby byl v kazdém okamziku shodny se spotifebou objektu,
a nedochazelo tak ani k dodavce ani k odbéru ze sité. KJ kopiruje spotfebu
objektu oviem pouze do vySe vykonového limitu. Parametrem , Typ regulace” Ize
urcit, zda je regulovano na nulu (vykon KJ je regulovan tak, aby byla méfena
hodnota proudu pfepocitaného na vykon byla nulovd), nebo na hodnotu (vykon KJ
odpovida velikosti proudového signalu pfepocitaného na vykon). Hodnota vykonu,
kterd odpovida vstupnimu proudovému signalu 20mA je dana parametrem ,Prikon
odpovidajici 20mA*. Aktualni hodnota spotieby objektu je na cca 3s zobrazena pfi
1. stisku klavesy PARAMETR. Je-li regulovano na nulu, hodnota spotfeby objektu
je dana souctem vykonu KJ a proudového signalu pfepocitaného na vykon.

7.6 Dobirani ze sité

Pokud je parametr ,Dobirani ze sité“ nastaven na nenulovou hodnotu, neni pfi
kopirovani spotfeby objektu regulovano tak, aby byl vykon KJ v kazdém okamziku
shodny se spotifebou objektu, ale tak, aby byl rozdil mezi spotfebou objektu a
vykonem KJ roven tomuto parametru.

7.7 Prohfivaci vykon

V odstavci, ve kterém je popsano vyhodnocovani teploty vody primarniho
okruhu, je zmifiovan prohfivaci vykon KJ. Tento vykon pfedstavuje cca 30%
nominalni hodnoty vykonu a je dan parametrem ,Hodnota omezeného vykonu®“.

V pfipadé, Ze je teplota vody vyhodnocena v takové Urovni, kterd vyZaduje Upravu
vykonu KJ na hodnotu prohfivaciho vykonu, je tento poZzadavek prioritni pfed
hodnotou vykonu zadanou pomoci ovladacich kldves nebo signalem o spotfebé
objektu.
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Korekce vykonu na prohfivaci aroven se provadi pouze v pfipadé, ze
poZadovany vykon je vySSi nez prohfivaci vykon. Je-li poZzadovany vykon nizsi nez
prohfivaci vykon, ke zvySeni vykonu nedochazi.

Po zvySeni teploty se vykon KJ postupné vrati do poZzadovaného stavu.

8. Méreni, regulace a vyhodnocovani bohatosti smési

8.1 Meéreni bohatosti smési

Bohatost smési je snimana Lambda-sondou, kterd je umisténé ve spalinovém
potrubi. Vystupem z &idla je stejnosmérné napéti v rozsahu 0...1V.

8.2 Regulace bohatosti smési

Bohatost smési je fizena krokovym motorem. Pfi narustu napéti z ¢idla nad
zadanou mez (parametr ,Zadana hodnota napéti na vystupu Lambda-sondy*) ventil
zavira, pfi poklesu otevira. Je-li odchylka skute¢né a Zadané hodnoty napéti mensi
nez ,Necitlivost* (parametr), nedochazi k regulaci. Regulace bohatosti smési je
proporcionalni - s vétSi odchylkou se zvySuje rychlost pohybu krokového motoru.
ZjednoduSeneé lze fict, Ze rychlost krokového motoru se zvySuje tolikrat, kolikrat je
odchylka skute¢ného a poZzadovaného napéti vyssi néz parametr ,Rychlost".
SniZzovani hodnoty parametru ,Rychlost” zplsobuje zvySeni rychlosti pfejezdu
krokového motoru, regulace je Zivéjsi, ale muze dojit k rozkmitani regulatoru. Aby
bylo dosaZeno lepSi citlivosti regulace, je v oblasti malych odchylek vyuZito 8-taktni
fizeni krokového motoru (krokovani s mezipolohami).

Je-li KJ v klidu, sjede krokovy motor do dolni koncové polohy (na mechanicky
doraz), nasleduje vynulovani poctu krokl a vypnuti budicich napéti na vinuti
krokového motoru.

PFi poZadavku na start dojde k aktivaci budicich napéti na vinuti krokového
motoru a otevieni krokového motoru do polohy dané parametrem ,Vychozi poloha
krokového motoru po startu KJ“. V této poloze krokovy motor zistava az do
okamziku spusténi regulace.

Regulator se uvadi do ¢innosti s definovanym ¢asovym zpozdénim od
okamziku, kdy napéti na vystupu &idla po startu KJ dosahlo hodnoty parametru
.Prohfivaciho napéti“. (V tomto okamziku se predpokladd, Ze snimaci €idlo dosahlo
pracovni teploty, pfi které je vystupni napéti umérné bohatosti smési.)

Regulaci napéti na Lambda-sondé je mozné pfi jejim odpojeni od RS
deaktivovat vypnutim parametru ,Aktivace LS". Krokovy motor (pokud je pfipojen)
zustane ve vychozi poloze po celou dobu provozu KJ.

8.3 Vyhodnocovani bohatosti smési

Po startu KJ ve vyznacny stav, kdy napéti na vystupu ¢idla Lambda-sondy
prekroci hodnotu ,Prohfivaciho napéti“. Je-li napéti z ¢idla menSi nez toto napéti i po
uplynuti doby ,Maximalni doba pro dosazeni prohfivaciho napéti“ od startu KJ, dojde
k okamZitému odstaveni jednotky pro poruchu Lambda-sondy.

Béhem provozu KJ ve vyhodnocovana poloha krokového motoru. Dos&hne-li
poloha krokového motoru néktery z krajnich elektrickych doraz na dobu delSi nez
parametr ,,Zpozdéni chyby zpdsobené najetim motoru na doraz“, dojde opét k
okamzitému odstaveni jednotky pro poruchu Lambda-sondy. Hodnota horniho i
dolniho elektrického dorazu je dana parametrem definovanym poctem kroka.

Je-li zapnut parametr ,lgnorovat chyby*, RS reguluje napéti na Lambda-sondé,
ale nevyhodnocuje chybnou funkci regulace (nedosaZeni prohfivaci hodnoty napéti
Lambda-sondy po startu ani krajni polohy KM) zpasobuijici odstaveni KJ. Neni-li po
startu dosazeno prohfivaci hodnoty napéti, nedojde k poruSe ale k aktivaci regulace.
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K poruSe nedochdzi ani v pripadé, Ze je KM libovolnou dobu na hornim &i dolnim
dorazu, RS bez ohledu na polohu KM setrvava v provozu.

9. Meéreni aregulace teploty vystupni vody

Nadstandardni funkci RS je regulace teploty vystupni vody trojcestnym
ventilem. RS vybavené touto funkci maji za verzi SW uvedeno ,+ORT* (do verze
SW 7.30), od verze SW 7.31 jsou touto funkci vybaveny vdechny RS, k aktivaci
funkce je ovSem nutné vloZeni spravného kédu do parametru ,Aktivacni kli¢ pro
regulaci teploty vystupni vody"“.

Ugelem této regulace je udrzovat konstantni teplotu vody na vystupu KJ.

9.1 Meéreniteploty vystupnivody
Teplota vystupni vody je snimana digitalnim teplotnim ¢idlem SMT160-30.

v rv

Vystupem z Cidla je Sifkové modulovany logicky signal s kmitoctem 1-4 kHz, méfena
teplota je pfimo umérna stfidé tohoto signalu dle vztahu t=(D.C.-0,320)/0,0047.

) e 50
e OUT
e GND

OUT ="}
GND ——
Y =——="1
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TO-220 TO-18 T
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N

9.2 Regulace teploty vystupni vody

Teplota vystupni vody je dana nastavenim trojcestného ventilu ovliddaného
servopohonem. Servopohon je pfestavovan pomoci dvou relé, ktera dle poveld z RS
privadéji napéti bud na jednu, nebo na druhou civku servopohonu, a tim fidi smér
jeho pohybu. Vymezeni koncovych poloh servopohonu je zajisténo mikrospinadi
a vaCkami, které jsou soucasti pohonu. Je-li teplota vystupni vody vySSi nez
parametr ,Zadana teplota vody na vystupu KJ* dochazi k otvirani ventilu, je-li teplota
nizsi ventil zavira. Necitlivost regulace je 1°C. RS ovlada servopohon impulsy,
jejichZz opakovaci doba je dana parametrem ,Opakovaci doba regulace teploty
vystupni vody*, délka impulsu je pfimo tmérna nasobku odchylky teploty a
parametru ,Nasobitel Sifky impulsu®.

Je-li KJ v klidu a nejede dochlazovaci ¢erpadlo, je stale aktivni signal servo-,
¢imzZ dojde k zavieni vystupniho ventilu. K ukon&eni regulace dojde zaroven s
deaktivaci dochlazovaciho Cerpadla.

Na regulaci teploty vystupni vody plsobi nasledujici omezujici faktory:

a) Neuplynulo 60s od startu. Po tuto dobu je stale aktivni signal servo+. Vystupni
ventil se otevie, aby nedoslo po startu KJ k pfehféati primarniho okruhu
(pfedpoklada se, Ze vystupnimu ventilu staci 60s na prejeti z jedné krajni polohy
do druhé).

b) Nepusobi teplotni vystraha. Pokud béhem provozu dojde k teplotni vystraze
(pfekroCeni vystrazné teploty primarniho okruhu), je trvale aktivni signal servo+.

c) PoZadavek na signal servo- je akceptovan pouze v pfipadég, Ze teplota primarni
vody neroste vice jak parametr ,Maximalni strmost nardstu primarni teploty pro
moznost aktivace signalu servo-,. V pfipadég, Ze teplota primarni vody roste, I1ze
vystupni ventil pouze otvirat.
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d) Pozadavek na signal servo- je akceptovan pouze tehdy, kdyz teplota primaru je
mensi nebo rovna parametru ,Teplota pro konec vystrahy“. V opacném pfipadé
jsou generovany bez ohledu na teplotu vystupni vody impulsy na servo+

e) Derivace (rast) priméarni vody je vétsi nez parametr ,Maximalni strmost nérdstu
primérni teploty bez aktivace signélu servo+* a zaroven dochazi ke sniZzovani
limitu vykonu. V takovém pfipadé je trvale aktivni signal servo+. Pokud bude
teplota primérni vody nizk& (nebude dochézet ke snizovani limitu vykonu),
nezpusobi rychlejSi narust teploty (vétSi nez parametrem definovany) omezeni
regulace a aktivaci signélu servo+.
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10. Méreni a vyhodnocovani teploty vyfuku

10.1 Méreni teploty vyfuku

Teplota vyfuku je sniména termoclankem typu K umisténym ve spalinovém
potrubi. Vystupem z &idla je stejnosmérné napéti v rozsahu cca 0..50mV.
Pfedpoklada se idealizovana linearni charakteristika, pfi teploté 0°C je napéti Cidla
0V, pfi teploté 1000°C je napéti 41,2mV.

10.2 Vyhodnocovani teploty vyfuku

Pro provoz KJ je vyznacny stav, kdy teplota vyfuku pfesahne teplotu danou
parametrem ,Maximalni pfipustna teploty vyfuku“. Trva-li tento stav déle jak 2s,
dojde k poruchovému odstaveni KJ.

Pomoci parametru ,Kvitace teploty vyfuku“ Ize nastavit, zda poruchu teploty
vyfuku je mozné po poklesu teploty odkvitovat klavesou POTVRZENI na panelu RS,
nebo zda Ize odkvitovat pouze ostrou verzi servisniho programu. Pokud je parametr
nastaven na hodnotu ,Potvrzenim na RS*, Ize po odeznéni pfiginy odkvitovat
poruchu RS stejné jako ostatni poruchy. V pfipadé nastaveni parametru na hodnotu
,Jen servisnim SW*, porucha teploty vyfuku nelze odkvitovat klavesou POTVRZENI,
porucha zGstava na displeji RS i po odeznéni piiginy poruchy i po resetu RS.

V takovém prfipadé Ize poruchu odkvitovat pouze stiskem klavesy ,,Ok“ v okné
parametrd (porucha se odkvituje p¥i kazdém prepsani parametrd RS) servisniho
programu.

11. Méfeni a vyhodnocovani teploty kontroléru

Z ddvodd tepelné ochrany vnitfnich obvodd RS je snimana teplota uvnitf
kontroléru

11.1 Méreni teploty kontroléru
Teplota uvniti kontroléru je snimana digitalnim teplotnim ¢idlem SMT160-30.

11.2 Vyhodnocovani teploty kontroléru

Pro provoz RS je vyznaény stav, kdy teplota uvnitf kontroléru dosahne teploty
65°C. Trva-li tento stav déle jak 2s, dojde k poruchovému odstaveni KJ.
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12. Startovaci davka

Pomoci parametru ,Startovaci davka“ Ize definovat zplsob fazovani (sepnuti
stykaCe generatoru).

12.1 Start ze sité

V pfipadé startovani ze sité je styka€ generatoru aktivovan zaroven se
signalem startéru.

Startér [ |

Zapalovani|__ |

Flyn |
Cerpadio .
Stykad gen. | o
StykasYD|_ —
Servo P+ ! : 1
Servo P-

Otagkyr .

Pfipojovaci —--------- -+
Pokles

regulace vykonu . N

* >

Startovaci —{-----o-eeeeeeieenbee g

SHANOVACT 2 - ceemeee oo e 9.

. startmax. ) ‘
|| testwykon : .
: |_test poklesu ot. pod startovaci /2 | test pokles ot.,
I test piebéh otaéek ,

15s test tlaku oleje ,

12.2 Letmé fazovani
PFi letmém fazovani KJ startuje bez sité a styka¢ generatoru se aktivuje pfi
dosazeni pripojovacich otacek.

g{Start... MVolnobéh... MFézovéni... HProvoz |.>
stater [ 1 |

Zapalovani| 1
Plyn|_: |
Eerpadio| |
Stykagd gen.
Stykac¢ Y/D

Servo P+ J_l 'l ”_l-“_”_"" [

Servo P- ‘ ; . ‘ |
: 3 : : regulace otagek Jequlace vykon
OtackyA . e P
PFROJOVACT -« -c e eeeden e eedinnnein Tl
Pokles : :
Startovaci -+ coceeeeieeeees TR ------- ................... e
SHANOVACT 2 - ceemeee et B &0 USRI e
| statmax. 3l mex 240s  ,; testwykon

; doba volnobgh. i :
: test poklesu ot. pod startovaci /2 | test pokles ot.,
I test piebéh otaéek ,

15s test tlaku oleje ,

22 Specifikace 852



12.3 Fazovani s NSU

PFi této volb& musi byt k RS 852 pfipojen datovou komunikaci RS-485 modul
ochran NSU. KJ startuje bez sité, styka¢ generatoru spina (po povoleni sepnuti
fidicim systémem 852) modul NSU, jakmile dojde ke sfazovani napéti generéatoru a
napéti sité. Tato volba slouZi pro fizeni synchronnich KJ.

Je-li NSU k RS pfipojeno, neni nutné na RS zapojovat vstupy a vystupy pro
méfeni a regulaci vykonu. Aktualni hodnotu &inného vykonu RS &te z NSU a naopak
do NSU zapisuje pozadavek na zménu vykonu. Fyzicky pak vykon (potaZzmo otacky)
ovlada NSU pomoci vystupt ,Otacky méné“ a ,,Otacky vice".

Ovladani stykaCe generatoru musi byt realizované tak, aby byl sepnut
v zAvislosti na sepnuti vystupu ,Deon generatoru* NSU a vystupu Zapalovani RS:

+H/ce
3
I Stykac

NSU '“{ sité 852

V Parametrech NSU musi byt v tomto pfipadé tedy parametr ,Rell"
(konfigurace relé 1) nastaven na hodnotu ,Deon generatoru®.
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13. Dvouhodnotové vstupy
13.1 Definice vstupu

13.1.1 Tlak oleje

Cidlo spina pfi nizkém tlaku oleje proti kostfe motoru.

Vstup s kontrolou vedeni.

PFi pisobeni tohoto signalu KJ okamzité odstavuje s dochlazovanim.

Tento vstup je po startu blokovan, dokud otacky nedosahnou hodnoty pfipojovacich
otaCek (parametr ,Startovaci otacky") Casovym zpozdénim 15 sec. Pokud je KJ v
klidu a neni detekovan nizky tlak oleje, je start KJ blokovan.

13.1.2 Hladina oleje

PFi nizké hladiné oleje v motoru dojde k pfepnuti pfepinaciho kontaktu.
Vyuzit spinaci kontakt.

PFi plsobeni tohoto signalu KJ postupné odstavuje s dochlazovanim.

Vstup je testovan nepfretrzité, pfi aktivaci signalu dojde k okamzitému hlaseni
poruchy.

13.1.3 Hladina vody

Hladina vody ve vyrovnavaci nadobé je vyhodnocovana pfimo pomoci RS 852. V
chladicim systému motoru je izolované umisténa elektroda, ktera je pfi dostate¢né
hladiné vody spojena na kostru motoru. PFi poklesu hladiny se toto spojeni prerusi.
RS testuje hladinu vody pomoci stfidavého signalu o amplitudé 5V a kmito&tu 1KHz
(tolerance na oba parametry 15%). Aby RS nevyhodnotil poruchu hladiny vody, musi
byt odpor mezi elektrodou a kostrou mensi nez 10kQ. Je-li odpor mezi elektrodou
a kostrou vétsi nez 150kQ, je tento stav vZdy vyhodnocen jako porucha hladiny
vody.

PFi plsobeni tohoto signalu KJ okamzité odstavuje s dochlazovanim.

Vstup je testovan nepretrzité, pfi aktivaci signalu na dobu delSi nez 3s dojde k
okamzitému hlaSeni poruchy.

V parametrech RS nelze definovat ani polaritu ani kontrolu vedeni tohoto vstupu.

13.1.4 Chyba frekvence

Vyhodnocovano pomoci frekvenéniho relé, vystupem je dvojce pfepinacich kontakt(
S nastavitelnym ¢asovym zpozdénim.

Vyuzity rozpinaci kontakty zapojené do série.

Inverzni vstup.

PFi pasobeni tohoto signalu KJ okamzité odstavuje s dochlazovanim.

Je-li KJ v klidu, aktivace vstupu nezpusobi poruchu, ale pouze blokovani startu. K
poruse dojde jen pfi provozu nebo pfi pozadavku na start.

13.1.5 Chyba napéti

Vyhodnocovano napétovym relé, vystupem je prepinaci kontakt s nastavitelnym
¢asovym zpozdénim.

Vyuzit rozpinaci kontakt.

Inverzni vstup.

PFi pasobeni tohoto signalu KJ okamzité odstavuje s dochlazovanim.

Je-li KJ v klidu, aktivace vstupu nezpusobi poruchu, ale pouze blokovani startu. K
poruse dojde jen pfi provozu nebo pfi poZadavku na start.

RS ma schopnost sam odkvitovat chybu napéti (simulovat stisk klavesy
POTVRZENI). Pokud je doba vypadku (pGsobeni chyby na vstupu RS) kratsi nez

24 Specifikace 852



parametrem definovany interval v rozsahu 0-3s, dojde po uplynuti pevné

definovaného ¢asu 10s od deaktivace vstupu ke kvitaci poruchy.

Porucha neni odkvitovana v téchto pfipadech:

e RS je v mistnim reZimu nebo v reZimu ,Program“ (autokvitace je moznéa pouze
v dalkovém nebo v podfizeném rezimu)

e kratky vypadek napéti nastal ¢astéji nez 3x za 8 hodin bez pfitomnosti obsluhy
(stisku libovolného tlagitka na panelu RS)

e parametr definujici maximalni moznou délku vypadku pro autokvitaci je roven O
(autokvitace je vypnutd)

13.1.6 Nadproud generatoru

Vyhodnocovano pomoci tepelné ochrany, kontakt spina pfi pusobeni ochrany.
Vstup s kontrolou vedeni.

PFi pisobeni tohoto signalu KJ okamzité odstavuje s dochlazovanim.

Vstup je testovan nepretrzité, pfi aktivaci signalu dojde k okamzitému hlaseni
poruchy.

13.1.7 Centrél Stop

Vyhodnocovéan spinaci kontakt tlagitka. Rozpinaci kontakt tlacitka je vyuzit

v liniovém schématu.

Vstup s kontrolou vedeni.

PFi pasobeni tohoto signalu KJ okamzité odstavuje bez dochlazovani.

Vstup je testovan nepretrzité, pfi aktivaci signalu dojde k okamzitému hlaseni
poruchy.

13.1.8 HDO

PFi navoleni reZzimu dalkového ovladani je KJ pfi aktivovani tohoto vstupu spusténa,
pfi deaktivaci KJ postupné odstavi s dochlazenim.

13.2 Vliv jednotlivych vstupt na stav KJ

Oznac. Technologicky Kontrola| Inverzni Odezva

Vstupu vyznam vstupu vedeni | vstup
S-DI.2 Tlak oleje ANO NE Ok. odst. s dochlaz.
S-DI.3 Hladina oleje NE NE Post. odst. s dochlaz.
S-Dl.4 Hladina vody NE ANO | Ok. odst. s dochlaz.
S-DI.5 Chyba frekvence NE ANO [ Ok. odst. s dochlaz.
S-DI.6 Chyba napéti NE ANO [ Ok. odst. s dochlaz.
S-DI.7 Nadproud generatoru ANO NE Ok. odst. s dochlaz.
S-DI.8 Central Stop ANO NE OK. odst. bez dochlaz.
S-DI.9 HDO NE NE Spusténi/post. odst.

s dochlaz.

Pozn.: Polaritu vstupu stejné jako aktivaci kontroly vedeni (kromé hladiny vody) Ize
u kazdého vstupu individualné ovlivnit nastavenim pfislusnych parametra.
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14. Dvouhodnotové vystupy
14.1 Definice vystupu

14.1.1 Startér

Aktivace:

Deaktivace:

e Povel na start (neplisobi ochrana
zpusobujici odstaveni KJ, neplsobi
blok&da startu KJ)

14.1.2 Zapalovani

otacky KJ vétsi nez startovaci
(parametr ,Startovaci otacky")

od startu uplynula doba dana
parametrem ,Maximalni doba
chodu startéru“ a otacky jsou stale
mensi nez startovaci

pusobi ochrana zpUsobujici
odstaveni KJ

Aktivace:

Deaktivace:

e Povel na start s €asovym zpozdénim
danym parametrem ,Casové
zpozdéni vystupu zapalovani®
(nepusobi ochrana zpUsobuijici
odstaveni KJ, nepusobi blokada
startu KJ)

14.1.3 Ventily plynu

pfi signalu na postupné odstaveni
KJ s ¢asovym zpozdénim danym
parametrem ,Doba prochlazovani”
okamzité pfi signalu na okamzité
odstaveni KJ s dochlazovanim
okamzité pfi signalu na odstaveni
KJ bez dochlazovani

Aktivace:

Deaktivace:

e Povel na start s Casovym zpozdénim
danym parametrem ,Casové
zpozdéni vystupu ventilu plynu®
(nepusobi ochrana zpUsobuijici
odstaveni KJ, nepusobi blokada
startu KJ)
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pfi signalu na postupné odstaveni
KJ s ¢asovym zpozdénim danym
parametrem ,Doba prochlazovani*
okamZzité pfi signalu na okamzité
odstaveni KJ s dochlazovanim
okamzité pfi signalu na odstaveni
KJ bez dochlazovani
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14.1.4 Cerpadlo

Aktivace:

Deaktivace:

Povel na start (neplasobi ochrana
zpusobujici odstaveni KJ, nepusobi
blok&da startu KJ)

Zvyseni primarni teploty odstavené
KJ nad hodnotu parametru ,Teplota
pro konec vystrahy*

14.1.5 Styka€ generatoru (start se siti)

pfi signalu na postupné odstaveni
KJ s ¢asovym zpozdénim danym
parametrem ,Doba dochlazovani“
po odpojeni jednotky od sité a
primarni teploté mensi nez parametr
~1eplota pro konec vystrahy”
snizeny o 2°C hystereze

pfi signédlu na okamzité odstaveni
KJ s dochlazovanim s ¢asovym
zpozdénim danym parametrem
,Doba dochlazovani“ po odpojeni
jednotky od sité a primérni teploté
mensi nez parametr ,Teplota pro
konec vystrahy* snizeny o 2°C
hystereze

okamzité pfi signalu na odstaveni
KJ bez dochlazovani (napf. Central-
stop)

Po poklesu primérni teploty
odstavené KJ pod hodnotu
parametru , Teplota pro konec
vystrahy“ snizené o 2°C hystereze
a uplynuti dochlazovaci doby.

Aktivace:

Deaktivace:

e Povel na start (neplsobi ochrana
zpusobujici odstaveni KJ, neplsobi
blok&da startu KJ)

14.1.6 Styka€ generatoru (letmé fazovani)

povel k odpojeni KJ od sité

Aktivace:

Deaktivace:

e Dosazeni pripojovacich otacek (KJ je
v provozu a fazuje)

povel k odpojeni KJ od sité

14.1.7 Styka€ pro zapojeni statoru do hvézdy

Aktivace:

Deaktivace:

e Povel na start (neplisobi ochrana
zpusobujici odstaveni KJ, nepusobi
blok&da startu KJ)

otacky vetsi nez pfipojovaci
(parametr ,,Otacky pripojovaci®)

14.1.8 Styka€ pro zapojeni statoru do trojuhelniku

Aktivace:

Deaktivace:

e Otacky veétsi nez pripojovaci
(parametr ,Otacky pripojovaci*)

povel k odpojeni KJ od sité
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14.1.9 Signél Servo t+

Aktivace:

Deaktivace:

Povel na start

Jednou za dobu danou parametrem
~Opakovaci doba regulace” po
uplynuti 60s od startu, je-li skute¢na
teplota vystupni vody vyssi nez
zadana o vice jak 1°C

Jednou za dobu danou parametrem
~Opakovaci doba regulace” po
uplynuti 60s od startu bez ohledu
na teplotu vystupni vody v pfipadé,
Ze teplota primarni vody je vétsi nez
parametr ,Teplota pro konec
vystrahy*

PFi prekro¢eni maximalné povolené
strmosti narstu primarni vody
soucasném sniZzovani limitu vykonu

14.1.10 Signél Servo t-

po uplynuti 60s od startu, je-li
absolutni hodnota rozdilu skute¢né
teploty vystupni vody a poZzadované
teploty mensi nez 1°C

po uplynuti 60s od startu,
definovanou dobu od aktivace
signalu (délka impulsu je dana
nasobkem teplotni odchylky a
parametrem ,Nasobitel Sifky
impulsu®)

v klidovém stavu (po vypnuti
dochlazovaciho Cerpadla)

Aktivace:

Deaktivace:

Jednou za dobu danou parametrem
~Opakovaci doba regulace” po
uplynuti 60s od startu, je-li skuteéna
teplota vystupni vody niZsi nez
zadana o vice jak 1°C

v klidovém stavu (po vypnuti
dochlazovaciho Cerpadla)

Signél t- je akceptovan pouze

v pfipadé, Ze teplota primarni vody
neroste a je mensi nez parametr
~1eplota pro konec vystrahy*
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povel na start

po uplynuti 60s od startu, je-li
absolutni hodnota rozdilu skute¢né
teploty vystupni vody a poZzadované
teploty mensi nez 1°C

po uplynuti 60s od startu,
definovanou dobu od aktivace
signalu (délka impulsu je dana
nasobkem teplotni odchylky a
parametrem ,Nasobitel Sifky
impulsu®)
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14.1.11 Signél Servo P+

Aktivace:

Deaktivace:

e Dobu danou parametrem ,Doba
otvirani klapky pfed startem* pred
startem KJ

e skute€ny vykon je niz8i nez
poZadovany o vice jak hodnota
necitlivosti

14.1.12 Signél Servo P-

absolutni hodnota rozdilu
skute¢ného vykonu a
pozZzadovaného vykonu je menSi nez
necitlivost

v klidovém stavu

Aktivace:

Deaktivace:

e skuteCny vykon je vySSi nez
poZadovany o vice jak hodnota
necitlivosti

e signal na odpojeni KJ od sité

e Vv klidovém stavu KJ

14.1.13 Pripraven

Dobu danou parametrem ,Doba
otvirani klapky pfed startem* pfed
startem KJ

absolutni hodnota rozdilu
skute¢ného vykonu a
pozadovaného vykonu je mensi nez
necitlivost

Aktivace:

Deaktivace:

e Nepusobi ochrana zpUsobujici
odstaveni KJ, nepusobi blokada
startu KJ, KJ je pfipravena k provozu

14.1.14 Porucha

povel na start

pusobi ochrana zpUsobujici
odstaveni KJ (poruchu)
pusobi ochrana zpUsobujici
blokovani startu KJ

Aktivace:

Deaktivace:

e pusobi ochrana zpUsobuijici
odstaveni KJ (poruchu)

Porucha je odkvitovana obsluhou
Nepusobi Zadna jind ochrana
zpusobujici odstaveni KJ

30

Specifikace 852




14.2 Stavy vystuptl v zavislosti na provoznim stavu KJ

Pfijata konvence znaceni: 0- vystup je neaktivni
1- vystup je aktivni

14.2.1 Blokace startu

Charakteristika stavu

HlaSeni na displeji

e nepulsobi Zzadna ochrana zpUsobujici

poruchu, KJ je v klidovém stavu
e pusobi blokada startu KJ

e BLOKOVAN START:
e (duvod blokovani startu)

Vystup | Stav vystupu Poznamka
S-DO.2 |0 Startér
S-DO.3 |0 Zapalovani
S-DO.4 |0 Ventily plynu
S-DO.5 |0 (tyim<tkonec vystrahy-2°) Cerpadlo

1 (tprim>tkonec vystrahy)

S-DO.6 |0 Styka¢ generatoru
S-DO.7 |0 Stykac hvézdal/trojuhelnik
S-D0O.12 |0 Servo t+

S-DO.13 |1 Servo t-

S-D0O.14 |0 Servo P+

S-DO.15 |1 Servo P-

S-DO.16 |0 Pripraven

S-DO.17 |0 Porucha

14.2.2 Klidovy stav

Charakteristika stavu

HlaSeni na displeji

e NepUsobi Z&ddn& ochrana
zpusobuijici odstaveni KJ
e nepusobi blok&da startu KJ

e PRIPRAVEN 1!
e REZIM: MISTNI (DALKOVY)

Vystup | Stav vystupu Poznamka
S-DO.2 |0 Startér
S-DO.3 |0 Zapalovani
S-DO.4 |0 Ventily plynu
S-DO.5 |0 (tyim<tkonec vystrahy-2°) Cerpadlo

1 (tprim>tkonec vystrahy)

S-DO.6 |0 Styka¢ generatoru
S-DO.7 |0 Stykac hvézdal/trojuhelnik
S-DO.12 |0 Servo t+
S-DO.13 |1 Servo t-
S-DO.14 |0 Servo P+
S-DO.15 |1 Servo P-
S-DO.16 |1 Pripraven
S-DO.17 |0 Porucha
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14.2.3 Start (se siti)

Charakteristika stavu HlaSeni na displeji
e nepusobi Zzadna ochrana zpUsobujici e START ...
odstaveni KJ
e nepusobi blok&da startu KJ
Vystup | Stav vystupu Poznamka
S-DO.2 |1 n>=0Otstartovaci O Startér
S-DO.3 0 dT:tzpozdémZapamvém' 1 Zapalovénl'
S-DO.4 0 dT:thoidéniVentiIﬂPlynu 1 Ventily plynu
S-DO5 |1 Cerpadlo
S-DO.6 |1 StykaC generatoru
S-DO.7 |0 n>Otpipojovaci 1 Styka€ hvézdal/trojuhelnik
S-DO.12 |1dT=30s ? Servo t+
S-D0O.13 |0 dT=30s ? Servo t-
S-DO.14 0 dT:‘tDobaOthIapkyPFedStartem 1 Servo P+
S-DO.15 |0 Servo P-
S-DO.16 |0 Pripraven
S-DO.17 |0 Porucha
14.2.4 Start (letmé fazovani)
Charakteristika stavu HlaSeni na displeji
e NepUsobi Zaddn& ochrana e START ...
zpusobuijici odstaveni KJ
e nepusobi blok&da startu KJ
Vystup | Stav vystupu Poznamka
S-DO.2 |1 n>=0Otstartovaci O Startér
S-DO.3 0 dT:tzpozdémZapamvém' 1 Zapalovénl'
S-DO.4 | 0 dT=tzposdsniventiiapiynu 1 Ventily plynu
S-DO5 |1 Cerpadlo
S-DO.6 |0 n>Otpripojovaci 1 Styka¢ generatoru
S-DO.7 |0 n>Otpripojovaci 1 Styka€ hvézdal/trojuhelnik
S-DO.12 |1dT=30s ? Servo t+
S-D0O.13 |0 dT=30s ? Servo t-
S-DO.14 0 dT:‘tDobaOthIapkfoedStartem 1 Servo P+
S-DO.15 |0 Servo P-
S-DO.16 |0 Pripraven
S-DO.17 |0 Porucha
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14.2.5 Normalni provoz

Charakteristika stavu HlaSeni na displeji
e vykon KJ v rozmezi cca 30 aZz 100% e VYKON XX kW MIST (DALK)
Nnom e TEPLOTA XX°C
e nepulsobi Zzadna ochrana zpUsobujici
odstaveni KJ
Vystup | Stav vystupu Poznamka
S-DO.2 |0 Startér
S-DO.3 |1 Zapalovani
S-DO.4 |1 Ventily plynu
S-DO5 |1 Cerpadlo
S-DO.6 |1 Styka€ generatoru
S-DO.7 |1 Styka¢ hvézda/trojuhelnik
S-DO.12 |? Servo t+
S-DO.13 |? Servo t-
S-DO.14 |? Servo P+
S-DO.15 |? Servo P-
S-DO.16 |0 Pripraven
S-DO.17 |0 Porucha
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14.2.6 Plynulé odstaveni

Charakteristika stavu

HlaSeni na displeji

e signal Stop
e pusobi ochrana zpuasobuijici plynulé
odstaveni KJ

e VYKON XX kW MIST (DALK)
e ODSTAVOVANI 1!

Snizeni zadaného vykonu na hodnotu danou parametrem ,Omezeny vykon“, po
uplynuti prochlazovaci doby (parametr ,Doba prochlazovani“) provozu na omezeném
vykonu nésleduje odpojeni od sité a dochlazeni. Doba dochlazeni je dana

parametrem ,Doba dochlazovani”

Vystup | Stav vystupu Poznamka
S-DO.2 |0 Startér
S-DO.3 |1 dT=tprochiazovani O Zapalovani
S-DO.4 1 dT:tprocmazovém 0 Ventily plynu
S'D05 1 (dT:tProchlazovéni+tDochIazovén|') & éerpad|0
(tprim<tkonec vvystrahy'zoc) O
S-D0O.6 |1 dT=tprochiazovani O Styka€ generatoru
S-DO.7 |1 dT=tprochiazovani O Styka¢ hvézda/trojuhelnik
S-DO.12 |? dT:tProchlazovéni+tDochlazovén|' 0 Servo t+
S-DO.13 ? dT:tProchlazovéni+tDochlazovén|' 1 Servo t-
S-D0O.14 | ? dT=tpochiazovani O Servo P+
S-DO.15 |? dT:tprocmazovém 1 Servo P-
S-DO.16 |0 dT=tpochiazovani 1 (l€gal. Stop) | Pfipraven
0 (porucha)
S-D0.17 |0 (legélni stop), 1 (porucha) Porucha

14.2.7 Okamzité odstaveni s dochlazovanim

Charakteristika stavu

HlaSeni na displeji

e Pusobi ochrana zpUsobujici okamzité
odstaveni KJ

e PORUCHA: (PORUCHA VEDENI:)
e (popis poruchy)

Vystup | Stav vystupu Poznamka
S-DO.2 |0 Startér
S-DO.3 |0 Zapalovani
S-DO.4 |0 Ventily plynu
S-DO.5 |1 (dT=toochiazovent) & (tprim<tionec | Cerpadio

vvystrahy'zoc) O
S-DO.6 |0 Styka€ generatoru
S-DO.7 |0 Stykac hvézdal/trojuhelnik
S-D0O.12 | ? dT=tpochiazovani O Servo t+
S-DO.13 |? dT:tDochIazovém’ 1 Servo t-
S-DO.14 |0 Servo P+
S-DO.15 |1 Servo P-
S-DO.16 |0 Pfipraven
S-DO.17 |1 Porucha
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14.2.8 Okamzité odstaveni bez dochlazovani

Charakteristika stavu HlaSeni na displeji
e pusobi ochrana zpUsobujici okamzité |e PORUCHA: (PORUCHA VEDENI:)
odstaveni KJ bez dochlazovani e (popis poruchy)
Vystup | Stav vystupu Poznamka
S-DO.2 |0 Startér
S-DO.3 |0 Zapalovani
S-DO.4 |0 Ventily plynu
S-DO.5 |0 Cerpadlo
S-DO.6 |0 StykaC generatoru
S-DO.7 |0 Styka¢ hvézda/trojuhelnik
S-DO.12 |0 Servo t+
S-DO.13 |1 Servo t-
S-DO.14 |0 Servo P+
S-DO.15 |1 Servo P-
S-DO.16 |0 Pripraven
S-DO.17 |1 Porucha

15. Pozadavek na zobrazované informace

Na displeji RS budou zobrazovany hlaseni charakterizujici provozni stavy KJ.
PFi normalnim provozu je na displeji zobrazovana okamzita hodnota elektrického
vykonu KJ v kW a teplota vody primarniho okruhu ve stupnich Celsia. Dale by bylo
vhodné, aby byl zobrazen i navoleny rezim ovladani (mistni nebo dalkovy).

VYKON 22 kW MIST |HIaseni displeje pfi provozu, KJ je v mistnim reZimu
TEPLOTA 70°C ovladani

VYKON 7 KW DALK  |HiaSeni displeje pfi provozu, KJ je v dalkovém rezimu
TEPLOTA 98°C ! ovladani, probiha teplotni vystraha

PFi odstaveni KJ plsobenim nékterého poruchového signalu je na displeji
zobrazen popis poruchy. Tento stav trva do té doby, dokud neni poruchové hlaseni
kvitovano obsluhou. Pokud neni provedena kvitace, trva sou¢asné i blokada startu
KJ, i kdyz prvopfiCina poruchy jiz minula.

Poruchové hlaSeni nesmi z displeje zmizet pred odkvitovanim, i kdyz
prvopfiéina poruchy jizZ pominula a odkvitovani poruchového hlaSeni neni
mozné, pokud prvopfi€ina trva.

PORUCHA - Hlaseni pfi poruse, druhy fadek displeje charakterizuje druh
TLAK OLEJE poruchy

PORUCHA VEDENI : HlaSeni pfi poruSe vedeni, na druném fadku displeje je
NADPROUD GEN nazev &idla (vstupu)

Pokud nepulsobi poruchovy signal, ale start KJ je blokovan, je na displeji
zobrazen duvod blokovani startu. Pominou-li ddvody zpUsobujici blokovani startu
KJ, hldSeni na displeji zmizi bez nutnosti kvitace.

BLOKOVAN START: HlaSeni pfi blokovani startu, druhy Fadek displeje
VYSOKE OTACKY charakterizuje pfi€inu tohoto stavu
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Po vymizeni prvopficiny poruchy a po odkvitovani poruchového hlaseni
prechazi KJ do klidového stavu s pfislusnym hlaSenim na displeji RS.

PRIPRAVEN 1!
REZIM: MISTNI

HlaSeni v klidovém stavu, KJ je pfipravena k provozu, na
druhém Fadku displeje je aktualni rezim KJ

Stiskem klavesy ,VYKON* a ,PARAMETR" Ize nastavovat hodnotu

pozZadovaného vykonu:

ZVOLENY VYKON:

Prvni stisk klavesy ,VYKON* zpusobi tisk aktualni hodnoty

13 KW | zvoleného vykonu (na dobu 3s)
VOLBA VYKONU. .. Dal&i stisk (b&éhem 3s) klavesy ,VYKON* respektive klavesy
14 kW | pARAMETR" zvySi respektive snizi hodnotu vykonu
AKCEPTUJI VIEOEW Pro potvrzeni zvolené hodnoty pozadovaného vykonu je

nutny stisk klavesy ,POTVRZENI"

Stiskem klavesy ,REZIM* Ize volit provozni rezim KJ:

ZVOLENY REZIM:

Prvni stisk klavesy ,REZIM“ zptsobi tisk aktualné

MISTNI 13 KW | zvoleného rezimu (na dobu 3s)

VOLBA REZIMU. .. Dalsi stisk klavesy ,REZIM* (b&hem 3s) zplisobi postupny
MISTNI KOPIE | \yb&r nasleduijicich rezimi

AKCEPTUJI REZIM: | Pro potvrzeni zvoleného rezimu je nutny stisk klavesy
MISTNI KOPIE _POTVRZENI*

Klavesa ,PARAMETR" slouZi k odecitani nasledujicich parametru:

PRIKON-SPOTREBA:
10 kw

Prvni stisk klavesy ,PARAMETR" vyvola tisk spotieby
objektu (na dobu 3s)

MOTOHODINY :
000138.53 hod

Druhy stisk klavesy ,PARAMETR" vyvola tisk celkové doby
provozu KJ (na dobu 5s)

VYROBENA ENERG. :
0001105.1 kWh

TFeti stisk klavesy ,PARAMETR" vyvola tisk celkové
vyrobené &inné energie (na dobu 5s)

REALNY CAS:
Po 25.09. 14:11

Po Ctvrtém stisku klavesy ,PARAMETR* je zobrazen
aktudalni realny ¢as RS (na dobu 5s)

Podsvit displeje je zavisly na stavu RS. Blikani displeje v sekundovém
intervalu indikuje poruchu (poruchu vedeni). Podsvit displeje se déle aktivuje na
dobu 60s po stisku kteréhokoli ovladaciho tlagitka. Pokud je RS pfipraven (nebo v
provozu) dojde po uplynuti 60s od posledniho stisku klavesy ke zhasnuti podsvitu
displeje. Je-li podsvit displeje i po uplynuti této doby stéle aktivni, RS blokuje start

KJ.
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15.1 Seznam a pfri¢iny poruchovych a blokaénich hlaseni

Nasledujici seznam obsahuje vSechna abecedné sefazena poruchova a
bloka¢ni hldSeni na displeji, v€etné vysveétleni jejich pficiny.

BLOKOVAN START:
DOBA MEZI STARTY

RS &eka po nelspé3ném startu na uplynuti doby ,Prodleva
mezi nelspésSnym startem a pokusem o novy start”. Po
uplynuti této doby dojde k pokusu o novy start KJ

BLOKOVAN START:
CHYBA FREKVENCE

Aktivni binarni vstup Chyba frekvence v dobé, kdy KJ neni
(nebyla) v provozu

BLOKOVAN START:
CHYBA NAPETI

Aktivni binarni vstup Chyba napéti v dobé&, kdy KJ neni
(nebyla) v provozu

BLOKOVAN START:
LAMBDA SONDA

Probiha nulovani polohy krokového motoru. HlaSeni by
nemelo trvat déle nez cca 3s

BLOKOVAN START:
NIZKA SPOTREBA

KJ je v reZzimu kopie a pFikon objektu nedosahl hodnoty
spotfeby pro start. Po zvySeni spotfeby objektu nad tuto
mez dojde k automatickému startu KJ, bude-li i nadale trvat
pozadavek na start KJ. Pozadavek na start Ize deaktivovat
stiskem klavesy ,STOP“, nebo (v dalkovém rezimu)
deaktivaci signalu HDO

BLOKOVAN START:
TEPLOTA VODY ANL

KJ je v klidu a teplota primarni vody je vySSi nez ,Poruchova
teplota“

BLOKOVAN START:
TLAK OLEJE

KJ je v klidu a presto ¢idlo tlaku oleje nehlasi nulovy tlak
(binarni vstup Tlak oleje neni aktivovan)

BLOKOVAN START:
VYSOKE OTACKY

Otacky KJ jsou vyssi nez otacky ,startovaci®, nebo od
poklesu pod tuto hodnotu jesté neuplynula doba 15s

NEUSPESNY START:
NENAFAZOVAN VCAS

Po ukon&eni doby volnobéhu se nepodafrilo nafdzovat
(dosahnout pripojovacich ota¢ek) do 240s

NEUSPESNY START:
NIZKE OTACKY

1. Po uplynuti doby dané parametrem ,Maximalni povolena
doba pro dosaZeni startovacich otacek" od startu byly
otacky stale mensi nez ,startovaci*

2. Po uplynuti 10s od startu byly ota¢ky stale mensi nez
»pApojovaci*

3. V dobé mezi odpojenim startéru a dosazenim
~pApojovacich* otacek poklesly otacky pod 1/2
,startovacich*

NEUSPESNY START:

Po uplynuti doby dané parametrem ,Zpozdéni startovaciho

N1ZKY VYKON vykonu“ od startu byl vykon KJ stale mensi nez ,Startovaci
vykon*

PORUCHA: KJ byla v mistnim rezimu s nastavenym parametrem ,Auto-

AUTO-START START* ajela. B&hem tohoto stavu doslo vice jak 3x za 8
hodin (bez zadsahu obsluhy) k vypadku napajeciho napéti.

PORUCHA: Aktivovan binarni vstup Central stop

CENTRAL STOP

PORUCHA: Aktivovan binarni vstup Hladina oleje

HLADINA OLEJE

PORUCHA: Aktivovan binarni vstup Hladina vody. Odpor mezi

HLADINA VODY elektrodou a kostrou je vétSi nez 10kQ.

PORUCHA: Za provozu aktivovan binarni vstup Chyba frekvence

CHYBA FREKVENCE

PORUCHA: Za provozu aktivovan binarni vstup Chyba napéti. Porucha

CHYBA NAPETI

se muze nékdy sama automaticky odkvitovat (viz. kapitola
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13.1.5 na strané 24).

PORUCHA:
LAMBDA SONDA

1. Po uplynuti doby dané parametrem ,Maximalni doba pro
dosazeni prohrivaciho napéti“ od startu bylo napéti na
vystupu Lambda-sondy stale mensi nez ,Prohrivaci napéti*
2. Béhem provozu KJ zastal krokovy motor pro regulaci
bohatosti smési déle jak dobu danou parametrem ,Zpozdéni
chyby zpusobené najetim motoru na doraz“ na jednom

z elektrickych dorazu

Pokud neni Lambda-sonda pfipojena, je nutné vypnout
parametr ,Aktivace LS

PORUCHA: Hla3eni se maZe objevit pouze po resetu RS

MODEM 1. K RS neni pfipojen modem
2. Inicializagni fetézec modemu (Nastav / Modem RS /
Inicializace) obsahuje chybu nebo neznamy AT prikaz
Pokud neni modem k RS pfipojen, je potfebné deaktivovat
prislusny parametr (Nastav / Modem RS / Pfipojeni
modemu)

PORUCHA: Aktivovan binarni vstup Nadproud generéatoru

NADPROUD GEN

PORUCHA: Vykon KJ klesl oproti pozadované hodnoté o vice jak

NEDODRZENY VYKON

maximalné povolenou toleranci na dobu delsi nez ,Casové
zpozdéni chyby zpusobené nedodrzenim vykonu“. Tato
kontrola probih& jen tehdy, je-li poZadovany vykon vyssi nez
parametr ,Minimalni Zddan& hodnota, od které probiha
kontrola dodrzeni vykonu*

PORUCHA:
POKLES OTACEK

Bé&hem provozu doSlo k poklesu otac¢ek pod hodnotu
parametru ,Prfipojovaci otacky“. Tato kontrola je aktivovana
po dosaZeni pripojovacich otagek, nejdéle vSak 10s od
startu.

PORUCHA: B&hem provozu doslo ke zvyseni otadek KJ nad Groven
PREBEHOVE OTACKY | harametru ,Prebéhové otacky"

PORUCHA: Vnitini teplota kontroléru pfesahla maximéalni povolenou
TEPLOTA KONTROL. |mez 65°C

PORUCHA: 1. Teplota primarni vody pfesahla b&hem provozu hodnotu

TEPLOTA VODY ANL

parametru ,Poruchova teplota“

2. Teplota primarni vody pfeséhla b&hem provozu hodnotu
parametru ,Vystrazna teplota“ a béhem doby ,Trvani teplotni
vystrahy“ neklesla pod hranici parametru ,Konec teplotni
vystrahy*

PORUCHA:
TEPLOTA VYFUKU

Teplota vyfuku je vySSi nez parametrem definovana mez.
Pokud i pfes pokles teploty porucha nelze odkvitovat
klavesou potvrzeni a zGstava na displeji i po resetu RS, je
nutné provést kvitaci servisnim programem (parametr
.Kvitace teploty vyfuku" je nastaven na ,Jen servisnim SW").

PORUCHA: Za provozu aktivovan binarni vstup Tlak oleje
TLAK OLEJE
PORUCHA: Vykon KJ b&hem provozu klesl pod trovern parametru

ZPETNY VYKON

»Zpétny vykon“ na dobu delSi nez parametr ,Zpozdéni
zpétného vykonu*

PORUCHA VEDENI :
CENTRAL STOP

Odpor rozepnutého kontaktu binarniho vstupu centrél stop
je mnohem vétsi nez 3k3 (paralelni odpor slouZici pro
kontrolu pfipojeni). Pokud tento vstup nema kontrolu
vedeni, je potfeba deaktivovat pfislusny parametr
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(Parametry / Zbytek)

PORUCHA VEDENI :
HDO

Odpor rozepnutého kontaktu binarniho vstupu HDO je
mnohem vétsi nez 3k3 (paralelni odpor slouZici pro kontrolu
pripojeni). Pokud tento vstup nemé kontrolu vedeni, je
potfeba deaktivovat pfislusny parametr (Parametry / Zbytek)

PORUCHA VEDENI :
HLADINA OLEJE

Odpor rozepnutého kontaktu binarniho vstupu hladiny oleje
je mnohem vétSi nez 3k3 (paralelni odpor slouZici pro
kontrolu pfipojeni). Pokud tento vstup nema kontrolu
vedeni, je potfeba deaktivovat pfislusny parametr
(Parametry / Zbytek)

PORUCHA VEDENI :
CHYBA FREKVENCE

Odpor rozepnutého kontaktu binarniho vstupu chyby
frekvence je mnohem vétsi nez 3k3 (paralelni odpor slouzici
pro kontrolu pfipojeni). Pokud tento vstup nemé kontrolu
vedeni, je potfeba deaktivovat pfislusny parametr
(Parametry / Zbytek)

PORUCHA VEDENI :
CHYBA NAPETI

Odpor rozepnutého kontaktu binarniho vstupu chyby napéti
je mnohem vétsi nez 3k3 (paralelni odpor slouZici pro
kontrolu pfipojeni). Pokud tento vstup nema kontrolu
vedeni, je potfeba deaktivovat pfislusny parametr
(Parametry / Zbytek)

PORUCHA VEDENI :
NADPROUD GEN

Odpor rozepnutého kontaktu binarniho vstupu nadproudu
generétoru je mnohem vétsi nez 3k3 (paralelni odpor
slouzici pro kontrolu pfipojeni). Pokud tento vstup neméa
kontrolu vedeni, je potfeba deaktivovat pFislusny parametr
(Parametry / Zbytek)

PORUCHA VEDENI :
TEPLOTA VODY ANL

Teplota odpovidajici odporu €idla pfipojené Pt100 pro
meéfeni teploty primérni vody je mensi nez -25.5°C nebo
vySSi nez 163,6°C

PORUCHA VEDENI :
TLAK OLEJE

Odpor rozepnutého kontaktu binarniho vstupu tlaku oleje je
mnohem vétSi nez 3k3 (paralelni odpor slouZici pro kontrolu
pripojeni). Pokud tento vstup nemé kontrolu vedeni, je
potfeba deaktivovat pfislusny parametr (Parametry / Zbytek)

39 Specifikace 852




15.2 Volba jazyka
RS muze komunikovat s uzivatelem péti raznymi jazyky (8estina, anglictina,
Spanélstina, némcina a rustina). Volba jazyka je dana vyrobcem a nelze jej na
uzivatelské urovni pozdéji ménit. Nasledujici tabulka obsahuje preklady vSech
zobrazovanych textl. V sou€asné verzi SW je prozatim implementovana pouze
cestina a anglictina.

Cesky Anglicky Spanélsky némecky rusky
PRIPRAVEN ! SYSTEM READY 1 PREPARADO ! BEREIT ! T'OTOB !
START ... START ... ARRANQUE ... START ... CTAPT ...
VOLNOBEH ... IDLE RUN ...

FAZOVANI PHASING ...

STOP ... STOP ... PARADA ... STOP ... CTOIl ...
ODSTAVOVANI ! PUTING ASIDE ! PARANDO ! STILLSETZEN ! OTKJIIQUEHUE !

ZVOLENY REZIM:

SELECTED MODE:

REGIMEN ELEGIDO:

GEWAEHLTER BETR:

BHBPAHHE PEX/M:

VOLBA REZIMU:

SELECT MODE:

ELEGIR REGIMEN..

WAHL BETRIEBSART

BHBOP PEXVMA. ..

AKCEPTUJI REZIM:

ACCEPT MODE:

ACEPTO REGIMEN:

BETR.AKZEPTIERT:

TIPVHVMAID PEXVM:

MISTNI LOCAL LOCAL LOKAL MECTHEN

DALKOVY REMOTE REMOTO FERNBETR. JIVICTAHL.

PROGRAM PROGRAM

PODRIZENY SLAVE CONTROLADO UNTERGEORDNET [IOIUVHEHHE
KOPIE COPY COPIA KOPIE KOPYIsI

REZIM: DALKOVY MODE : REMOTE REGIMEN: REMOTO BETRIEB: FERN- PEXVM: IMCTAHII.
REZIM: MISTNI MODE : LOCAL REGIMEN - LOCAL BETRIEB: LOKAL PEXVIM: MECTHEN
REZIM: PODRIZENY MODE : SLAVE REGIMEN: CONTROL BETRIEB: UGEORDT PEXVIM: TIOJIUMH .

PRIKON-SPOTREBA

CONSUMPTION:

CONSUMO CLIENTE:

E1GENVERBRAUCH:

TIOTP . MOHOCTB 2

VYROBENA ENERG. :

PRUDUCED ENERGY:

MOTOHODINY :

MOTOHOURS :

REALNY CAS:

REAL-TIME:

Ne Po Ut St Ct Pa So

Su Mo Tu We Th Fr Sa

ZVOLENY VYKON:

SELECTED POWER:

POTENC ELEGIDA:

GEWAHLTE LEISTUNG

BHEBP . MOIIHOCTE 2

VOLBA VYKONU. ..

SELECT POWER:

ELEGIR POTENC. ..

WAHL LEISTUNG. .

BHBOP MOIHOCTH. .

AKCEPTUJI VYKON:

ACCEPT POWER:

ACEPTO POTENCIA:

LEISTUNG AKZEPT.

TTPVIHVM . MOIIHOCTB 2

TEPLOTA

TEMPERATURE

TEMPERATURA

TEMPERATUR

TEMIIEPATYPA

VYKON

POWER

POTENC

LEISTUNG

MOIIHOCTb

BLOKOVAN START:

BLOCKING START

START BLOQUEADO

START BLOCKIERT:

CTAPT BJIOKMPOBAH

NEUSPESNY START:

UNSUCCESS START:

START FALLADO:

START ERFOLGLOS:

BE3YCIEN.CTAPT:

PORUCHA VEDENI : ROUTING ERROR: FALLO RED: LEITUNG DEFEKT: IIOMEXA IPVBOJA:
PORUCHA: ERROR: FALLO: DEFEKT: IIOMEXA X

HDO HDO

TLAK OLEJE OIL PRESURE PRESION ACETTE OELDRUCK JOBJIEHVE MACJIA
TEPLOTA VODY WATER TEMPER TEMPER AGUA WASSERTEMP . TEMIIEPATYPA

TEPLOTA VYFUKU

EXHAUST TEMPER.

TEMPER ESCAPE

NADPROUD GEN

OVERCURRENT GEN

SOBRETENS.ALT.

UEBERSTROM GEN.

TIOBHIIEH. TOK I'EH.

CENTRAL STOP

CENTRAL STOP

PARADA TOTAL

ZENTRAL STOP

BCE CTOIL

HLADINA VODY

WATER LEVEL

NIVEL DE AGUA

WASSERNIVEAU

YPOBEHb BOJH

HLADINA OLEJE

OIL LEVEL

NIVEL DE ACETTE

OELNIVEAU

YPOBEHb MACJIA

CHYBA FREKVENCE

WRONG FREQUENCY

FALLO FREQUENC.

FEHLER FREQUENZ

YACTOTA

CHYBA NAPETI

WRONG VOLTAGE

FALLO TENSION

FEHLER SPANNUNG

HANPAXEHVE

PREDBEHOVE OTACKY

TURNING OVERRUN

EXCESO RPM

UEBERDREHZAHL

TIIEPEXOJ . OBOPOTH

POKLES OTACEK

TURNING FALL

BAJANDO RPM

UNTERDREHZAHL

TIOHIX . OBOPOTOB

DOBEH MOTORU

ENGINE RUN DOWN

NIZKE OTACKY LOW TURNING RPM BAJAS DREHZAHL NIEDRIG HV3KJ/E OBOPOTH
ZPETNY VYKON BACK POWER RETORNO POTENCIA RUECKLEISTUNG OBPATHAST MOIWHOCTb
NI1ZKY VYKON LOW POWER BAJO POTENCIA LEISTUNG NIEDRIG HV3KAST MOIWHOCTb

NIZKA SPOTREBA

LOW CONSUMPTION

BAJO CONSUMO

VERBR. NIEDRIG

HUBKIUA POCXOJ

NEDODRZENY VYKON

UNAVAILAB. POWER

POT.NO CUMPLIDA

LEISTUNG 7?7

HEBHIIOJIHEH . MOII .

LAMBDA LAMBDA LAMBDA LAMBDA JIAMBIIA
TEPLOTA KONTROL . CONTR. TEMPER.

AUTO-START AUTO-START

NENAFAZOVAN VCAS PHASING TIMEOUT

DOBA MEZI1 STARTY BETW.START DELAY

SPOJENI S NSU NSU CONNECTION

MODEM MODEM MODEM MODEM MOZEM
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15.3 Indikaéni dioda , Chyba procesoru”
Pokud je RS napajen a na displeji RS neni zadny text nebo RS nereaguie,
indika¢ni dioda ,Chyba procesoru® indikuje pfi¢inu tohoto stavu:

Dioda PriCina Reakce

Sviti Zluté | Napajeci napéti RS nesplfiuje dané |RS najede s ¢asovym zpozdénim
tolerance (je pfilis nizké, chybi jedna | po zvySeni napajeciho napéti.
polarita napajeni)

Blika 1x |Procesor RS vyslal $patny kontrolni |Pokud tento stav nenastal vic jak

(chyba 1) |kéd. 3x za 8 hodin, RS se po uplynuti

Blika 2x | Procesor RS nevyslal b&hem 100ms |10s sam restartuje. V opacném

(chyba 2) | kontrolni kéd pripadé RS zlistava v tomto stavu

Blika 3x | HW ochrany odpojily vystupy RS az do odkvitovani obsluhou.

(chyba 3)

Blika 4x | Chyba napéjeni, vypadky napéjeciho | RS se uvede do provozu pouze

(chyba 4) | napéti jsou CastéjSi nez 3x za 5min | odkvitovanim chyby obsluhou.

Typ chyby (€.1-4) je indikovan poc¢tem bliknuti diody s periodou 500ms
(250ms sviti, 250ms nesviti). Mezi opakovanim indikace chyby je pfestavka 750ms.

Po pfivedeni napajeciho napéti na RS dojde po zvySeni napajeciho napéti
nad minimalni droven k asovani pfed spusténim RS. V tomto okamziku indika&ni
dioda sviti Zluté. Po od€asovani se indikacni dioda na 1s rozsviti Cervené a po
250ms zhasnuti indikuje po&tem bliknuti s periodou 500ms (250ms sviti, 250ms
nesviti) stav ¢itace chyby procesoru a po dalSim 250ms zhasnuti indikuje poétem
bliknuti s periodou 500ms (250ms sviti, 250ms nesviti) stav itaCe chyby napajeni.
Poté (pokud RS pracuje spravné) zlstane indikaéni dioda zhasla.

Cita¢ chyby procesoru se snizi pokazdé, kdyz dojde k chybé& &.1-3. V p¥ipadsé,
Ze je tento &itag rizny od nuly, dojde po 10s indikovani poruchy k restartu RS. Je-li
&itad roven nule, RS zGstane v chybovém stavu aZ do odkvitovani poruchy obsluhou.
Citag¢ se nastavuje na hodnotu 3 pokust pfi kazdém stisku klavesy na RS nebo po
uplynuti 8 hodin, b&hem kterych byl RS v provozu bez chyby procesoru.

Cita¢ chyby napajeni se snizi pfi kazdém spusténi RS nebo pfi vypadku
napéjeciho napéti. Byl-li pfed tim jiz stav &itade nulovy, dojde k chybé &.4. Citad se
nastavuje na hodnotu 3 pokus( pfi kazdém stisku klavesy na RS nebo po uplynuti 5
minut, b&hem kterych byl RS v provozu bez vypadku napéjeni.

Pracuje-li fidici systém spravné (bez chyb procesoru a bez vypadkd napajeni)
indikaéni dioda bude po zapnuti RS indikovat stav obou &ita¢t hodnotou 3 pokusu.
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16. Ovladaci prvky

Tlagitko START

Tlagitko STOP

Tlagitko POTVRZENI

Tlagitko REZIM

Tlagitko VYKON / VYKON+
Tlagitko PARAMETR / VYKON -

ouhkwnNnE

17. Rezimy ovladani

Na ovladacim panelu RS je umisténo tlagitko REZIM, kterym je moZno navolit
rezim ovladani KJ. Navoleny reZzim ovladani je zobrazovan na displeji RS.

PFi prvnim stisku tladitka REZIM je na dobu cca 3s zobrazen aktualné zvoleny
rezim ovladani. Kazdy dalsi stisk tla¢itka znamena zménu rezimu na dalSi
nasledujici rezim v pofadi. (Mozné rezimy jsou: ,MISTNI XX kW*, MISTNI
KOPIE", ,DALKOVY XX kW*, ,DALKOVY KOPIE", ,PROGRAM* a ,PODRIZENY").
Potvrzeni navoleného rezimu je nutné provést stiskem tlagitka POTVRZENI.

17.1 Rezim , Mistni*

Je-li navolen tento rezim ovladani, jsou na ovladacim panelu RS aktivni
tlaCitka START a STOP. Pri stlaceni tlaCitka START KJ najizdi, po stlageni tlacitka
STOP KJ postupné odstavi s dochlazenim.

V tomto reZimu nereaguje RS na vstup HDO.

17.2 Rezim ,Dalkovy*

PFi tomto reZzimu ovladani je jednotka spusténa na zakladé signalu, ktery
aktivuje vstup HDO. Aktivni v 1.

K odstaveni KJ v tomto reZimu dochazi poté, co skonc¢i signal, ktery zpUisobil
aktivaci vstupu. KJ je samoziejmé mozno odstavit i v tomto rezimu ovladani pomoci
tlacitka STOP. KJ po stisknuti tlaitka plynule odstavi s dochlazovanim, rezim
ovladani prejde do mistniho ovladani. Pokud je po dobéhu KJ opétovny poZzadavek
na jeji spusténi v dalkovém rezimu ovladani, je tento rezim nutno znovu navolit. To,
jestli KJ skute¢né najede, zalezi na tom, zda trva pfislusny signal.

17.3 Rezim mistni pfi regulaci vykonu KJ dle spotfeby objektu

Shodné s mistnim reZimem ovladani, vykon je Fizen proudovym vstupem dle
spotieby objektu.

Po stisku klavesy START KJ najizdi jen v pfipadé, Ze spotifeba objektu je déle
jak ,Casové zpozdéni startu KJ po dosaZeni spotfeby pro start* vy$si neZ parametr
~-Hodnota spotfeby objektu pro start“. V opaéném pfipadé je start KJ blokovan az do
doby, kdy je tato podminka splnéna.

Pokles spotfeby objektu pod hodnotu ,Hodnota spotfeby objektu pro
odstaveni* na dobu del3i jak ,Casové zpozdéni odstaveni KJ po poklesu spotreby
pod hodnotu pro obstaveni“ zpasobi okamZité odstaveni KJ s dochlazovanim. KJ
prejde do rezimu blokovani startu (Eekani na opétovné zvySeni spotfeby objektu).

Po stisku klavesy STOP KJ postupné odstavi s dochlazenim (v pfipadé
provozu KJ), nebo dojde k pferuSeni reZimu blokovani startu (¢ekani na narast
spotieby objektu).

Pokud je nenulovy parametr ,Dobirani ze sité“, vykon KJ je regulovan tak, aby
byl o tuto hodnotu menSi nez spotieba objektu. PFi testovani spotfeby objektu pro
start nebo pro odstaveni, RS pFipogitava k témto parametrim hodnotu dobirani ze
sité.

42 Specifikace 852



17.4 Rezimy délkovy pfi regulaci vykonu KJ dle spotieby objektu

Shodné s dalkovym reZzimem ovladani, vykon je fizen proudovym vstupem dle
spotieby objektu.

Po aktivaci signalu HDO KJ najizdi jen v pfipadé, Ze spotfeba objektu je déle
jak dobu danou parametrem ,Casové zpoZzdéni startu KJ po dosaZeni spotfeby pro
start” vySSi nez parametr ,Hodnota spotreby objektu pro start“. V opacném pfipadé je
start KJ blokovan az do doby, kdy je tato podminka splnéna a signal HDO je stale

aktivni.

Pokles spotfeby objektu pod hodnotu ,Hodnota spotfeby objektu pro
odstaveni“ na dobu delsi jak parametr ,Casové zpoZzdéni odstaveni KJ po poklesu
spotrfeby pod hodnotu pro obstaveni“ zplsobi okamzité odstaveni KJ s
dochlazovanim. KJ pfejde do rezimu blokovani startu (¢ekani na opétovné zvyseni
spotieby objektu).

Po deaktivaci signalu HDO KJ postupné odstavi s dochlazenim (v pfipadé
provozu KJ), nebo dojde k pferuSeni rezimu blokovéani startu (¢ekani na narust
spotieby objektu).

17.5 Rezim , Program*

Tento rezim je nadstandardni funkci RS. RS vybavené touto funkci maji za
verzi SW uvedeno ,+PGM" (do verze SW 7.30), od verze SW 7.31 jsou touto funkci
vybaveny viechny RS, k aktivaci funkce je oviem nutné vloZeni spravného kodu do
parametru ,Aktivacni kli¢ pro fizeni KJ dle ¢asového planu®.

V tomto rezimu je provoz KJ fizen dle naprogramovaného ¢asoveho
harmonogramu. Casovy harmonogram umoZfiuje v tydennim planu stfidat po
¢tvrthodiné tfi (respektive Ctyfi — KJ v klidu) z deviti riznych stava:

Stav

Popis

XX kW

KJ bude v definovaném &€ase v provozu na pevné definovaném
vykonu bez ohledu na stav signalu HDO.

XX kW &HDO

KJ bude v definovaném &ase v provozu na pevné definovaném
vykonu pouze v pfipadé aktivniho signalu HDO. Pokud bude signal
HDO neaktivni, KJ bude v klidu.

XX kW "HDO

KJ bude v definovaném &€ase v provozu na pevné definovaném
vykonu, v pripadé aktivniho signdlu HDO prejde na piny vykon.

Zadany

KJ bude v definovgném ¢ase v provozu na vykonu zvoleném v RS
pomoci tlacitek VYKON a PRIKON bez ohledu na stav signélu
HDO.

Zadany &HDO

KJ bude v definovgném ¢ase v provozu na vykonu zvoleném v RS
pomoci tlacitek VYKON a PRIKON pouze v pfipadé aktivniho
signalu HDO. Pokud bude signal HDO neaktivni, KJ bude v klidu.

Zadany "HDO

KJ bude v definovgném Case v provozu na vykonu zvoleném v RS
pomoci tlacitek VYKON a PRIKON, v pfipadé aktivniho signalu
HDO piejde na plny vykon.

Kopie

KJ bude v definovaném &ase v provozu na vykonu kopirujicim
spotfebu objektu bez ohledu na stav signalu HDO.

Kopie &HDO

KJ bude v definovaném &ase v provozu na vykonu kopirujicim
spotfebu objektu pouze v pfipadé aktivniho signalu HDO. Pokud
bude signal HDO neaktivni, KJ bude v klidu.

Kopie "HDO

KJ bude v definovaném &ase v provozu na vykonu kopirujicim
spotifebu objektu, v pfipadé aktivniho signadlu HDO prejde na piny
vykon.
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PFi volbé provozniho stavu ,Kopie“ je stejné jako v dalkovém &i mistnim rezimu
pfi regulaci dle spotfeby objektu start KJ podminén hodnotou spotfeby objektu. Je-li
v dasovém harmonogramu pozadavek na provoz, KJ najizdi jen v pfipadé, Ze
spotfeba objektu je déle jak dobu danou parametrem ,Casové zpozdéni startu KJ po
dosazeni spotreby pro start” vySSi nez parametr ,Hodnota spotfeby objektu pro
start“. V opacném pfipadé je start KJ blokovan az do doby, kdy je tato podminka
splnéna a pozZzadavek na provoz v ¢asovém harmonogramu stéle trva.

Pokles spotfeby objektu pod hodnotu ,Hodnota spotfeby objektu pro
odstaveni“ na dobu delsi jak parametr ,Casové zpoZzdéni odstaveni KJ po poklesu
spotreby pod hodnotu pro obstaveni“ zptusobi okamzité odstaveni KJ s
dochlazovanim. KJ pfejde do rezimu blokovani startu (¢ekani na opétovné zvyseni
spotieby objektu).

Vybér tfi provoznich stavu a jejich Casové rozdéleni v tydennim planu lze
provést pouze pomoci PC programem ,Monitor / Program*“. KJ nelze nastartovat
tlacitkem START, stiskem tlaCitka STOP KJ odstavi s dochlazovanim a prejde do
mistniho rezimu.

17.6 Rezim ,Podfizeny*

V podfizeném rezimu je provoz KJ (start, stop, vykon) fizen Koncentratorem
pripadné jinym nadfizenym systémem (PC). KJ nelze nastartovat tlacitkem START a
nelze volit poZzadovany vykon. Stiskem tlacitka STOP KJ odstavi s dochlazovanim a
prejde do mistniho rezimu.

18. Signaly blokujici start KJ

1. Otécky vétsi nez startovaci (parametr ,Otacky startovaci*).

2. Otacky mensi nez startovaci + 15 sekund po poklesu pod tuto hodnotu.

3. Spotfeba objektu mensi nez hodnota dana parametrem ,Hodnota spotfeby
objektu pro start* (pouze v rezimu kopie).

4. Spotfeba objektu vétsi nez hodnota dana parametrem ,Hodnota spotfeby objektu
pro start* + zpozdéni ,Casové zpoZzdéni startu KJ po dosazeni spotreby pro
start” po zvySeni nad tuto hodnotu (pouze v rezimu kopie).

5. Poruseni vedeni ¢idla s kontrolou vedeni (tlak oleje, nadproud generatoru,
central stop, teplota vody analogova).

6. Nepfitomnost signalu Nizky tlak oleje.

7. Vysoka teplota vody.

8. Nizka hladina oleje.

9. Nizka hladina vody.

10. Chyba frekvence.

11. Chyba napéti

12. Nadproud generatoru.

13. Central Stop.

14. Na displeji je zobrazeno poruchové hlaSeni, které nebylo odkvitovano obsluhou.

15. Probiha nulovani polohy krokového motoru.

19. Didvody pro neldspésny start KJ

1. Vykon KJ neprekroc€il hodnotu startovaciho vykonu (parametr ,Hodnota
startovaciho vykonu“) dfive nez za dobu danou parametrem ,Casové zpozdéni
startovaciho vykonu“ od aktivace stykaCe generatoru.

2. Nedoslo k deaktivaci startéru respektive dosazeni startovacich ota¢ek (parametr
,Otacky startovaci“) do doby dané parametrem ,Maximalni doba chodu startéru*.

3. V dobé mezi odpojenim startéru a sepnutim stykace generatoru doslo k poklesu
otacek pod 1/2 ,startovacich”
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4. 10sec od startu (start ze sité) jsou otacky KJ stale menSi nez pripojovaci
(parametr ,Otacky pripojovaci®).

5. Po 240s od ukonceni volnobéhu nebyly dosazeny pfipojovaci otacky (letmé
fazovani)

20. Davody pro odstaveni KJ

20.1 Davody pro provoz KJ na omezeném vykonu

1. Teplota vody menSi nez prohfivaci (parametr ,Teplota prohfivaci®).

2. Teplota vody vétSi nez vystrazna (parametr ,Vystrazna teplota“) a zaroven mensi
nez poruchova (parametr ,Teplota poruchova®).

3. Od doby, co byla teplota vody vétsi nez vystrazna a zarovern mensi nez
poruchova, teplota neklesla pod hodnotu pro konec vystrahy (parametr , Teplota
konec vystrahy*).

4. Pfikaz na postupné odstaveni.

20.2 Davody pro postupné odstaveni KJ

1. Stisk tlaCitko STOP. Postupné odstaveni KJ Ize zruSit stiskem tlaCitka START.
2. Deaktivace vstupu HDO v dalkovém rezimu.

3. Nizka hladina oleje.

4. Aktivace ochrany neudrzeni vykonu.

20.3 Davody pro okamzité odstaveni KJ s dochlazovanim

1. Drzeni tlagitka STOP po dobu delSi nezZ 3sec.

2. Otacky vetsi nez prebéhové (parametr ,,Otacky pfedbéhové").

3. Otacky mensi nez pfipojovaci (parametr ,Otacky pripojovaci) , pokud pfedtim
byly otacky vyssi.

4. Spotfeba objektu mensi nez hodnota dané parametrem ,Hodnota spotfeby
objektu pro odstaveni“ po dobu delsi jak ,Casové zpozdéni odstaveni KJ po
poklesu spotfeby pod hodnotu pro obstaveni“ (pouze v rezimu kopie).

5. Poruseni vedeni Cidla s kontrolou vedeni (tlak oleje, nadproud generatoru,

central stop, teplota vody analogova).

Teplota vody (analogovd) vySSi nez poruchova (parametr ,Teplota poruchova®).

Nizky tlak oleje.

Nizka hladina vody.

Chyba frekvence.

0. Chyba napéti. Porucha se miaze nékdy sama automaticky odkvitovat (viz.

kapitola 13.1.5 na strané 24).

11. Nadproud generatoru.

12. Aktivace ZWO.

BHoO©Xo~NO

20.4 Davody pro okamzité odstaveni KJ bez dochlazovani

1. Centrél Stop. 3
2. Chyba procesoru (sviti LED na panelu RS).
3. Vypadek napéjeciho napéti RS.
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21. PFipojeni RS k PC a modemu

RS Ize pfipojit sériovym kabelem k PC. Komunikace s RS je zajisténa pomoci
servisniho programu ,MONITOR.EXE" (kterym |ze vizualizovat méfené veli€iny,
nastavovat parametry, kalibrovat RS, zjistovat historii RS) nebo pomoci DDE serveru
(pomoci kterého Ize pfenaset méfené veliginy z RS do jiného SW a ovladat KJ).

21.1 Servisni program

Servisni program Ize spustit pomoci ,MONITOR.EXE". Po spusténi programu
provadi PC autodetekci portu, na kterém je RS (pfipadné modem) pfipojen, proto
neni tfeba zadavat komunikacni port. (Pokud je nutné, aby program hledal zafizeni
pouze na urcitém COMu, je mozné zadat parametr ,/COMXx", kde x je €islo
poZzadovaného COMu.) Je-li RS k PC tspé&sné pripojen, dojde k hlaSeni ,Nalezen
TEDOM 852“. Po piecteni parametri EEPROM se zobrazi hlavni menu programu:
e Ovladani (8elni panel RS pro dalkové ovladani s informaci o stavu RS)

Monitor (monitorovani analogovych i logickych vstupu, stavy vystupd, atd.)
Parametry (nastaveni parametr(i RS)

Historie (¢teni udalosti a poruch KJ)

Vyto& (navazani spojeni s RS pres telefonni linku)

Nastav (nastaveni modemu, stavu pocitadla, komunikacni adresy atd.)
Aplikace (informace o programu)

Konec (ukonéeni programu)

Pokud je k PC paralelné pfipojeno vice RS (viz 4.5.2), je po identifikaci
zafizeni nutné zvolit pouze jeden z pfipojenych RS, s kterym bude nadale
komunikovano.

Pro spusténi ostré verze servisniho programu je nutné, aby se v adreséfi
spolu s programem ,MONITOR.EXE"” nachazel i soubor ,KEY.EXE" (do verze SW
7.56 Monitoru) a soubor ,KEY.NUM", ktery obsahuje aktiva¢ni kli¢ vazany na sériové
¢islo pevného disku. Pokud néktery z uvedenych souborl nebude nalezen, nebo kli¢
nebude souhlasit, program bude pracovat pouze jako zakaznické verze (nebude
moZno uloZit nové parametry do RS, kalibrovat...). Pokud neni k PC pfipojen zadny
RS, program pracuije i se spravnym kli¢em pouze jako z&kaznicka verze.

Chybova hlaSeni pfi identifikaci zafizeni:

Verze SW pfipojené jednotky je Program ,MONITOR.EXE" identifikoval znamé
aktualnéjSi nez verze monitoru. zafizeni, jehoZ verze SW je ovSem natolik
Program nebude pracovat spravné |nova, Ze Monitor nedokaze toto zafizeni plné
a maze dojit k poSkozeni parametrt | podporovat. Doporuéuje se nepokracovat

Méam presto pokracovat ? v programu a pozadat dodavatele SW o
aktualizovanou verzi Monitoru.

Verze SW pfipojené jednotky je Program ,MONITOR.EXE" identifikoval znamé

natolik zastarala, Ze verze monitoru |zafizeni, jehoz verze SW je ovSem natolik

jiz nedokaze tuto jednotku zastarald, Ze Monitor nedokaZze toto zafizeni

podporovat. Je nutné plné podporovat. Doporucuje se nepokracovat

pfeprogramovat RS. Program v programu a pozadat dodavatele SW o

nebude pracovat spravné a maze preprogramovani SW fidici jednotky nebo

dojit k poSkozeni parametru. spustit starSi verzi monitorovaciho programu.

Mam presto pokracovat ? Pokra¢ovani programu muaze vazné narusit

dilezita data v paméti RS !

Neznamy typ pfipojeného zafizeni, |Program ,MONITOR.EXE" identifikoval

program bude ukoncéen ! neznamé zafizeni. Monitor bud’ toto zafizeni
nepodporuje, nebo je chybnd komunikace se
zafizenim. MozZna pfi€ina je také stara verze
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programu.

Realny éas RS neodpovida
nastaveni ¢asu v PC.

Nastavit Cas automaticky dle PC ?

Rozdil v nastaveni realného éasu RS a
systémovému ¢asu PC je vétSi nez 30s.
Stiskem klavesy ,Yes" dojde k nastaveni
realného ¢asu dle PC (doporuceno), stiskem
klavesy ,No“ je nastaveni realného asu v RS
ignorovano.

Stavova hlaSeni v okné , Detekce zafrizeni ..." pfi identifikaci zafizeni (vyta€eni)

Hledam zarizeni na COMx

Program testuje pfipojeni zafizeni na
prislusném COMu.

Nalezen TEDOM 852

Program Uspé&sné detekoval ptipojeni RS
TEDOM 852

Nalezen modem 144 VOICE (napr.)

Program detekoval pfipojeni modemu.
Komunikaci se zafizenim lze navazat pouze po
telefonni lince volbou ,Vyto¢" v hlavnim menu.

Chyba pfi inicializaci modemu !

Na inicializacni fetézec (,Nastaveni / Modem
PC / Inicializace®) modem odpoveédél chybou.
V inicializa¢nim fetézci je pravdépodobné
chyba.

Chyba komunikace !

Zarizeni odpovédélo na identifikaéni
pozadavek chybné.

Nic jsem nenasel !

Na z4dném COMu nebyl detekovan RS ani
modem, pfi navazovani spojeni pfes modem
RS neodpovida.

Vyta&im a ¢ekam na navazani
spojeni modem

7 v s

Modem PC vytaci a ¢eka na spojeni s
modemem RS. Vyta&eni je mozné prerusit
klavesou ,Prerus navazovani spojeni® .

Navazovani spojeni preruseno
uzivatelem

Uzivatel stisknul béhem vytaceni klavesu
.Prerus navazovani spojeni".

Spojeno 2400/V42BIS (napf.)

Doslo k uspéSnému spojeni modemu. Hlaseni
udava druh spojeni a komunikacni rychlost.

Nedetekovana nosna !

Modem nenavéazal spojeni — na volaném cisle
nebyl detekovan modem.

Chyba pfi vytaceni !

Modem nenavéazal spojeni — na vytaceci
fetézec modem odpovédél chybou.

Nedetekovan vytaceci tén !

Modem nenavazal spojeni - nedetekovan
vytaceci ton.

Linka je obsazena!

Modem nenavéazal spojeni - volané €islo je
obsazené.

Hledam zarizeni na lince

Po UspéSném navazani spojeni modemu
program detekuje zafizeni pfipojené k modemu
na volaném cisle.

Zavesuji linku ...

Program rusSi spojeni. Nepodafilo se detekovat
Zadné zafizeni na volaném modemu (modem
nebyl inicializovan) nebo zavéSeni linky
zpusobil uZivatel.
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21.2 PFfimé pfipojeni modemu

Jak jiz bylo uvedeno v kapitole 4, k RS je mozné pfimo pomoci konektoru
CANNON pfipojit modem.

PFipojeni modemu je nutné RS oznamit ve formou aktivace parametru
.Nastaveni / Modem fidici jednotky / Pfipojeni modemu* programem
,MONITOR.EXE". Je-li tento parametr aktivovan, RS provede po pfivedeni napajeni
inicializaci modemu zaslanim inicializa¢niho fetézce uvedeného v ,Nastaveni /
Modem Fidici jednotky / Inicializace". Tento fetézec musi obsahovat jednak sekvenci
LATVOEOQ", dale pak volaci charakteristiku ,ATX3"“ nutnou pro nase podminky. Pro
spolehlivéjsi pulzni vyta€eni je také vhodny pfikaz ,AT&P1“ (pfikaz je platny pouze
na nékterych modemech). Obdobny inicializa¢ni pfikaz musi byt uveden i pro
modem PC (,Nastaveni / Modem PC / Pfipojeni modemu®). Pfi zméné inicializaniho
fetézce PC je nutné program restartovat, aby se zména uplatnila. Obvyklé
(odladéné) nastaveni inicializaéniho fetézce RS a PC:

Modem Inicializace RS Inicializace PC
Suprafax AT&FVOEOX3\QOMO0O&KS0=3 AT&FX3MO/N2
GVC AT&FVOEOX3\QOMO0&P1S0=3 AT&FX3MO

Prikaz ,ATMO" vypina odposlech modemu, ,ATS0=3" definuje, po kolikatém
zazvonéni modem odpovidéa (v tomto pfipadé po tfetim zazvonéni).

Inicializa¢ni fetézec se mize liSit dle typu modemu, pokud modem nebude
nakonfigurovan spravné, nemusi dojit k spravnému spojeni s RS. V zasadé plati pro
konfiguraci modemu tyto pravidla:

e odpovéd modemu RS musi byt &iselna nikoli textova (ATVO)

e odpovéd modemu PC musi byt textova nikoli Ciselna (ATV1)

e je nastaven prenos dat bez fizeni toku (AT\QO)

¢ modem nesmi data ukladat po vysilaciho bufferu &i ¢ekat na paket, data musi byt
modemem vysilany bezprostfedné po jejich obdrzeni z PC (RS)

e je mozné nastavit ignorovani signalu DTR (AT&DO)

Je-li inicializace modemu Uspésna (modem vrati kod ,OK", béhem nékolika
sekund od resetu tedy nedojde k chybovému hlaSeni ,PORUCHA: MODEM"“), je RS
schopen navazat spojeni s programem ,MONITOR.EXE" i po telefonni lince. Pokud
dojde k poruSe modemu, modem neni pravdépodobné pfipojen, nebo je chyba v
inicializanim fetézci.

Je-li pfipojen modem a aktivovan také parametr ,Nastaveni / Modem fidici
jednotky / Odesilani poruchy*, dochazi p¥i poruse RS k telefonickému oznameni
vzniku poruchy na dispecink (PC s bézZicim programem ,CENTRALA.EXE").
Telefonni €islo centraly je soucasti vytaceciho pfikazu definovaného v ,Nastaveni /
Modem Fidici jednotky / Vytaceni dispecinku®. Pfed vlastnim islem musi byt uveden
zpusob vytageni (,ATDT“ pro ténovou volbu, ,ATDP* pro pulzni volbu). RS navazuje
telefonické spojeni az po uplynuti doby dané parametrem ,Nastaveni / Modem fidici
jednotky / Zpozdéni“ od okamziku vzniku poruchy. Pokud dojde béhem této doby k
odkvitovani poruchy, k modemovani nedojde. Probih&-li jizZ vSak modemovani,
poruchu nelze az po okamziku zavéSeni linky odkvitovat. Pfi nelspéSném navazani
spojeni se modemovani s ¢asovym zpozdénim (,Nastaveni / Modem fidici jednotky /
Zpozdéni“) opakuje. Celkovy pocet pokusu je dan parametrem ,Nastaveni / Modem
fidici jednotky / Pokusy"“.
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Maximalni délka inicializa¢niho fetézce je omezena na 23 znakl, maximalni
délka vytaceciho retézce (ATDT+volané €islo) na 21 znakd.

49 Specifikace 852



21.3 Pripojeni GSM modemu a odesilani SMS

Je-li k RS pfipojen GSM modem, Ize aktivovat servisnim programem odesilani
SMS pfi poruse RS. Nahradi-li se fetézec pro odesilani poruchy na dispeg&ink
(LATDTCislo" nebo ,ATDPC¢islo") na fetézec pro odesilani SMS ,AT+CMGS="Cislo"‘a
aktivuje se parametr ,Nastaveni / Modem Fidici jednotky / Odesilani poruchy“ dojde
s definovanym ¢asovym zpozdénim od vzniku poruchy k odesilani SMS zpravy.

Nastaveni inicializa¢niho a odesilaciho fetézce pro odeslani SMS:

Modem Inicializace GSM modemu Odesilani poruchy

Siemens TC35 |ATVOEO\QO+CMGF=1 AT+CMGS="603734627"

Podle syntaxe fetézce pro odesilani poruchy RS pozné, zda pfi vzniku
poruchy bude vytacet dispecink nebo odesilat SMS. Je-li 3. znak odesilaciho fetézce
,<+", zprava o poruSe je odeslana jako SMS, v opacném pripadé je odesilana ve
forméatu pro dispedink.

SMS zprava je odeslana ve tvaru: TEDOM 852 (vyrobni €islo) popis poruchy!,
tedy napf. TEDOM 852 (#8520060/51) PORUCHA:HLADINA VODY'!.

Odesilani SMS je aktivovano pfi poruSe, poruSe vedeni nebo pfi nelispésném
startu KJ. P¥i blokovani startu se SMS neodesila.

Pro spravnou funkci odesilani SMS je nutné umistit anténu GSM modemu do
mista s dostatecnym signédlem. Ke zjisténi optimalniho umisténi Ize pouzit
termindlovy pfikaz ,AT+CSQ", ktery vraci dvojici ¢isel, prvni z nich odpovida sile
signalu (max. 32). Dle doporuceni pro spolehlivy pfenos dat je nutna Uroven
minimalné 22.

50 Specifikace 852




21.4 DDE server

DDE server slouZi pro pfenos méfenych veligin z RS do jiné aplikace a
k ovladani KJ (start, odstaveni, nastaveni poZzadovaného vykonu).

21.4.1 Inicializace DDE

Pro navazani spojeni DDE serveru s RS je nutné, aby se v adresafi spolu
s programem DDE serveru ,DDE_T852.EXE" nachazel také soubor ,DDE_T852.INI*
a soubor ,KEY.NUM".

Soubor ,DDE_T852.INI* obsahuje informaci o sériovém rozhrani, na kterém je
pfipojen jeden & vice RS TEDOM 852. V souboru musi byt uvedeno bud &islo
sériového rozhrani (napf. ,COM = 2“), nebo fetézec obsahujici nazev komunika&niho
zafizeni, v takovém pripadé musi byt tento fetézec uveden znakem ,$” (napf. ,COM
= $COM2”, coz je ekvivalentni zapisu ,COM = 24).

P¥i pfipojeni vice RS je pred pfipojenim RS a spusténi DDE serveru nutné
nastavit servisnim programem u kazdého RS jinou komunikaéni adresu (v rozsahu
0..7).

Po spusténi DDE serveru se provede detekce pfipojenych zafizeni, zahaji se
sniméani dalezitych veligin z pfipojenych RS a aplikace klienta mdze navazat spojeni.
Pro navazani spojeni je nutné zadat nazev serveru (,dde_t852") a titulek formulare
DDE serveru (,DDE Server TEDOM 852%). Je-li spojeni Uspésné, musi si jesté
aplikace klienta nastavit vlastnost Ddeltem na prvek serveru ,DdeServerT852".

KdyZ je spojeni nastaveno a vazba je aktivni, zacne server posilat klientovi data pfi
kazdé jejich zméné na serveru (v zavislosti na poctu pfipojenych KJ v intervalu cca
2-4s).

Pfiklad inicializace pfipojeni klienta na server (v Delphi):

procedure TFormTestDDE.FormCreate(Sender: TObject);
begin
iT DdeClientConvT852.SetLink("dde_t852", "DDE Server TEDOM 852") then
DdeClientT852.Ddeltem := “DdeServerT852°
else
MessageDlg("Chyba Serveru TEDOM 852" ,mtError, [mbOK],0);
end;

21.4.2 Data posilana DDE serverem

Je-li spojeni klienta a DDE serveru aktivni, server posila cyklicky (bez nutnosti
Zadat o data) klientovi veSkeré méfené veli€iny. Kazdé jednorazové obdrzena data
ze serveru obsahuji informaci o jedné pfipojené KJ a vSech téch, které nejsou
pripojeny. Jsou-li napf. pfipojeny 2 KJ (1. a 2.), server stfidaveé posila informaci o
meéfenych veli¢inach 1.KJ a nepfipojeni 3.-7.KJ a informaci o méfenych veli¢inach
2.KJ a nepripojeni 3.-7.KJ.

Prvni fadek v pfenesenych datech obsahuje vzdy text ,DATA T852“
(,DATA_SIGMA"), nasledujici fadky pak pfenaseji mérené veli€iny ve formatu:

.[addr]_nazev=hodnota“
kde
e addr je adresa RS v rozsahu 0..7 definovana servisnim SW

e néazev je nazev veliiny
e hodnota je hodnota veli€iny (text, realné &islo s jednotkou, binarni stav 0/1)
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Nasledujici tabulka obsahuje nazvy vech prenasenych veligin z RS 852:

Nazev veli€iny MoZna hodnota Vyznam
Stav Nepripojena Informace o stavu KJ. Nepfipojena
BlokovanStart (RS s danou adresou nepfipojen
Eg:ﬁgﬁgen nebo nenalezen registraéni klic),
Provoz blokovan start, pfipraven (KJ je
pfipravena k provozu, je mozno
startovat), porucha (KJ je v poruse)
Rezim Mistni ReZim ovladani KJ. Mistni (KJ Ize
Dalkovy spoustét pouze tladitkem ,Start* na
Ergg ram RS), dalkovy (provoz KJ je ovladan
odrizeny signadlem HDO), program (provoz KJ
je fizen internim programem RS),
podfizeny (KJ je ovladana
nadfizenym systémem, pouze
v tomto rezimu muaze DDE klient
posilat pfikazy na start KJ nebo
nastaveni vykonu !)
D1 Text max.16 znakd | 1. Fadek hlaSeni na displeji RS
D2 Text max.16 znakd | 2. Fadek hlaSeni na displeji RS
MotoHod Realné &islo v hod. |Celkova doba provozu KJ
Qcinna Realné Cislo v kWh | Celkovy vyrobena &inn& energie
Pcinny Realné &islo vkW | Okamzity &inny vykon KJ
Pzadany Celé &islo kW Zadany vykon
Plimit Reélné &islo v kW | Limit vykonu. Maximalni mozny vykon
KJ, pokud pozadovany vykon
prekro€i tento parametr, je vykon KJ
omezen pouze na tuto hodnotu
Tprimar Realné Cislo ve °C | Teplota vody v primarnim okruhu
Otacky Realné &islo v ot/min | Otagky soustroji
BinOutStarter Bin. informace 0/1 | Stav stykace startéru
BinOutZapalovani |Bin. informace 0/1 | Stav stykade zapalovani
BinOutPlyn Bin. informace 0/1 | Stav stykace ventilu plynu
BinOutCerpadlo Bin. informace 0/1 | Stav stykade &erpadla
BinOutStykacGen |Bin. informace 0/1 |Stav stykade generatoru
BinOutPripraven |Bin. informace 0/1 |Stav stykade pfipravenosti KJ
BinOutPorucha Bin. informace 0/1 | Stav stykace poruchy KJ
BinInHIVody Bin. informace 0/1 | Stav vstupu hladiny vody
BinlnHIOleje Bin. informace 0/1 | Stav vstupu hladiny oleje
BinInTlOleje Bin. informace 0/1 | Stav vstupu tlaku oleje
BinInChybaSite Bin. informace 0/1 | Stav vstupu chyby napéti nebo frek.
BinInNadproudG Bin. informace 0/1 | Stav vstupu nadproudu generatoru
BinInCentralStop |Bin. informace 0/1 | Stav vstupu central-stopu
Odstavovani Bin. informace 0/1 | Informace o odstavovani KJ

Pfiklad dat zaslanych DDE serverem:

DATA_T852

[1]_Stav=BlokovanStart

[1]_Rezim=Mistni

[1]_D1=BLOKOVAN START:

[1]_D2=TLAK OLEJE

[1]_MotoHod=10.3 hod
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[1]1_QCinna=120.7 kWh
[1]_PCinny=0 kw

[1] _PZadany=15 kw
[1]_PLimit=0 kW

[1] _TPrimar=69.2 °C
[1] _Otacky=0 o/min
[1]_BinOutStarter=0
[1] _BinOutZapalovani=0
[1]_BinOutPlyn=0
[1]_BinOutCerpadlo=0
[1]_BinOutStykacGen=0
[1]_BinOutPripraven=0
[1]_BinOutPorucha=0
[1]_BinInHIVody=0

[1] _BinInHIOleje=0
[1]_BinInTIOleje=0
[1]_BinInChybaSite=0
[1] _BinlnNadproudG=0
[1] _BinInCentralStop=0
[1]_Odstavovani=1
[2]_Stav=Nepripojena
[3]_Stav=Nepripojena
[4]_Stav=Nepripojena
[5]_Stav=Nepripojena
[6]_Stav=Nepripojena
[7]_Stav=Nepripojena

Pokud DDE server komunikuje s IZ\’vS 852 pres nadfizeny fidici systém TEDOM
SIGMA (nebo je pfipojen pouze NRS TEDOM SIGMA a jiny RS), DDE server prenasi
veli€iny i o jeho stavu:

Nazev veli€iny

Mozné hodnota

Vyznam

Kyn:Stav

Nepripojena
Porucha

Pripraven (v jinem
rezimu)

Provoz (v jinem
rezimu)

Informace o stavu KJ. Nepfipojena (RS
s danou adresou nepfipojen nebo
nenalezen registraéni kli¢), porucha,
pfipraven, provoz. Je-li stav
~Pripraven“ nebo ,Provoz* a KJ neni

v podfizeném rezimu, je za stavem
uvedeno ,(v jinem rezimu)*

Kjn:BinPLimit

Bin. Informace 0/1

Informace o tom, Zze KJn jede na
omezeném vykonu. Informace se
posila pouze v pfipadé, Ze KJ neni
V poruse.

Kdn:Pcinny

Realné c¢islo v kW

Okamzity €inny vykon KJ

KIn:Pzadany |Celé &islo kw Zadany vykon, je-li zadana vykon ,?
kw*, poZzadovany vykon nezadava
SIGMA, je dan pozadovanym vykonem
areZimem RS.
Prikon Celé &islo kW Spotfeba objektu v kW méfenéa
SIGMOU
Rezim Mistni ReZim SIGMY
Mistni kopie
Dalkovy

Dalkovy kopie

Pfiklad dat zaslanych DDE serverem:

DATA_SIGMA

[0]_KJ1:Stav=Nepripojena
[0]_KJ2:Stav=Pripraven
[0]_KJ2:BinPLimit=0
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[0]_KJ2:PCinny=0.0 kW
[0]_KJ2:PZadany=0 kW
[0]_KJ3:Stav=Provoz
[0]_KJ3:BinPLimit=0
[0]_KJ3:PCinny=21.8 kW
[0]_KJ3:PZadany=22 kW
[0]_KJ4:Stav=Pripraven
[0]_KJ4:BinPLimit=0
[0]_KJ4:PCinny=-0.1 kW
[0]_KJ4:PZadany=0 kW
[0]_KJ5:Stav=Nepripojena
[0]_KJ6:Stav=Nepripojena
[0]_KJ7:Stav=Nepripojena
[0]_KJ8:Stav=Nepripojena
[0] _Prikon=0 kw

[0] _Rezim=Dalkovy kopie
[1]_Stav=Nepripojena
[2]_Stav=Nepripojena
[3]_Stav=Nepripojena
[4]_Stav=Nepripojena
[5]_Stav=Nepripojena
[6]_Stav=Nepripojena
[7]_Stav=Nepripojena

21.4.3 P¥ikazy DDE serveru

DDE server a pfipojené KJ Ize ovladat vloZzenim pfikazu. Definované pfikazy
umoznuji ovladat aplikaci serveru a startovat, odstavovat a nastavovat pozadovany
vykon KJ.

Nasledujici tabulka obsahuje seznam definovanych pfikazu:

Prikaz Vyznam

CMD_[addr]_START |Nastartuje KJ s adresou addr

CMD_[addr]_STOP |Zah4ji odstavovani KJ s adresou addr

CMD_[addr]_PWR=x |Nastavi pozadovany vykon KJ s adresou addr na hodnotu

X,

X je celé &islo v kW v parametry definovaném rozsahu
DDE_SHOW Zobrazi formuléF aplikace DDE serveru
DDE_HIDE Schové formuléar aplikace DDE serveru
DDE_TERMINATE Ukon&i ¢innost aplikace DDE serveru

Po pouziti pfikazl ,,DDE_SHOW** nebo ,,DDE_HIDE** nelze jiz aplikaci serveru
ukondit stiskem ikony ,zavfit* na formulafi DDE serveru (dojde jen ke schovani
formulére), ale pouze pfikazem ,,DDE_TERMINATE** odeslanym klientem pfi
ukonc&eni aplikace klienta. Je tak zajisténo nepatficné ukonceni serveru. Pfi spusténi
DDE serveru (bez klienta) stisk ikony ,zavfit* zplsobi ukon&eni aplikace klienta. Je
doporuceno po spusténi klienta vyslat pfikaz ,,DDE_SHOW* nebo ,,DDE_HIDE*, aby
nebylo mozno po dobu béhu aplikace klienta aplikaci serveru ukoncit a ztratit tak
zdroj dat a spojeni s KJ.
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22. Daldi funkce RS

22.1 Opakovéani startu KJ

Parametrem ,Podet pokust o novy start Ize definovat, kolikrat se ma RS bez
ucasti obsluhy pokusit o novy start. Je-li parametr nastaven na nenulovou hodnotu
(max.3), dojde v pfipadé neuspésného startu KJ (pro nizké otacky, nizky vykon,
pokusu o novy start, dojde po 3s k odkvitovani poruchy neuspésného startu a KJ se
po uplynuti doby ,Prodleva mezi neluspéSnym startem a pokusem o novy start"
pokusi o novy start. Pokud je vy€erpan pocet pokusu o start, chybové hlaseni
s pfiéinou nelspé&sného startu zastane na displeji a RS &eka na odkvitovani poruchy
obsluhou.

K novému pokusu o start dochézi ve vSech rezimech, v mistnim reZimu vzdy,
(nebyla-li v dobé mezi starty stisknuta klavesa ,STOP*), v ostatnich reZzimech pokud
trva poZadavek na chod KJ.

Pocitadlo poc¢tu pokusu o start se nastavuje na vychozi hodnotu pfi fyzickém
stisku klavesy ,START", ,STOP*, ,KVITACE", nebo pfi legalnim odstaveni KJ (napf.
pfi deaktivaci signalu HDO v dalkovém rezimu).

22.2 Pocéitadlo motohodin a vyrobené elektrické energie

Sougasti RS je pogitadlo motohodin (celkové doby provozu KJ) a celkové
vyrobené &inné elektrické energie. Obé poditadla je uvadéji do provozu po dosazeni
pripojovacich otacek. Pocitadlo vyrobené elektrické energie neodecita od celkového
stavu zaporny vykon (pfi startu nebo pfed pusobenim ZWO).

Rozsah pocitadla motohodin je 0 - 999 999.99 hod, rozsah pocitadla
vyrobené elektrické energie je 0 - 9 999 999.9 kWh. Stav pocitadel je mozné nulovat
¢i nastavit na poZzadovanou hodnotu programem ,MONITOR.EXE" v ,Nastaveni /
Pocitadla“. Pro ispé&sSnou zménu stavu pocitadla je nutné znalost pfistupového
hesla.

Na displeji RS se stav poé&itadla zobrazuje pfi druném a tietim stisku klavesy
LLARAMETR.
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22.3 Hodiny realného €asu

RS 852 je vybaven obvodem redlného éasu. Realny das RS vyuZiva pfi fizeni
provozu KJ dle ¢asového planu v rezimu ,Program* (kap.17.5) a pro ¢asovy udaj pfi
vkladani udalosti do historie RS (kap.22.4).

Na displeji RS se hodnota realného asu zobrazi po &tyfnasobném stisku
klavesy ,PARAMETR".

Hodiny realného &asu jsou zalohovany baterii, proto pfi vypnuti RS nedojde ke
ztraté ¢asového udaje. Spravny udaj realného ¢asu Ize nastavit pomoci PC
servisnim programem. Servisni program po zdetekovani RS 852 zkontroluje
nastaveni ¢asového Udaje a v pripadé, Ze se lisi od hodnoty ¢asu v PC o vice jak
30s, dojde po potvrzeni uzivatelem k jeho Upravé dle PC.

Pfesnost hodin readlného ¢asu je do znacné miry ovlivnéna teplotou
okoli. Prabéh zavislosti chyby na teploté zobrazuje nasledujici graf. Pfiblizné Ize
teplotni chybu popsat vztahem:

0
2 10 -~ N
Af=a(tr-t) a S N
kde T = / N
o= -3,5%10°/°C? g = B A\
7 N -70
tr= 25°C e / \
t. je teplota uvnitf kontroléru g o / \
Isf’jiﬁ / \
Chyba za 1min je tedy: ol
_ -6 2 5 40 30 -20 10 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90
Afmm - '2,1*10 (25'tk) Temperature [oC]

Pokud je RS pod napétim, automaticky tuto chybu kompenzuje. Jednou za
minutu je &ita& chyby zvysen o hodnotu 2,1¥10° (25-t,)°. Pokud &itaé prekro¢i
hodnotu 1, dojde ke korekci éasu o +1s. Pokud neni RS napéjen, k teplotni korekci
realného ¢asu nedochazi.
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22.4 Historie

RS 852 uchovava informace o udalostech a poruchéch, ke kterym doslo
béhem provozu KJ. Kromé data a ¢asu vzniku prislusné udalosti se do historie
ukladaji i dalSi parametry (rezim ovladani, vykon, stav vstupl a vystupl, méfené
analogové veli€iny, poloha krokového motoru, zvoleny vykon).

Kapacita paméti RS je na 256 zaznamd, do historie se ukladaji nasledujici
udalosti:

e Reset RS (pfivedeni napajeciho napéti)

e Start (start KJ stiskem pfislusné klavesy nebo aktivaci signalu HDO)

e Stop (legélni odstaveni stiskem klavesy ,STOP* nebo deaktivaci HDO, poklesem
spotfeby v rezimu kopie)

e Porucha

e Porucha vedeni

e Zaznam o provozu (uklada se béhem normalniho provozu po uplynuti doby
definované v menu ,Nastav / Zbytek / Historie“, pokud je tento parametr nastaven
na nulovou hodnotu, nedochazi k ukladdani udalosti o normalnim provozu KJ do
pameéti historie)

Kodovani vystupu v databazi historie:

0 1 0 0 1 0 0 0
L——S-D0.2 (Startér)
S-DO.3 (Zapalovani)
S-DO.4 (Ventil plynu)
S-DO.5 (Cerpadlo)
S-DO.6 (Stykac gen.)
S-DO.7 (Stykac Y/D)
S-DO.16 (Pfipraven)
S-D0.17 (Porucha)

Kodovani vstupl v databazi historie:

0 ? 0 0 0 0 0 1
L—— S-DI.2 (Tlak oleje)
S-DI.3 (Hladina oleje)
S-Dl.4 (Hladina vody)
S-DI1.5 (Chyba frek.)
S-DI.5 (Chyba napéti)
S-DI.7 (Nadproud gen.)
S-DI.8 (Centrél-stop)
S-DI.9 (HDO)

Pozn.:1 - vstup (vystup) je aktivni (porucha)
0 - vstup (vystup) neaktivni
? - porucha vedeni vstupu

Historii staZzenou z RS je mozné ulozit do souboru a pozdgji opét nahrat.
Soubory s historii se implicitné ukladaji do adreséare ,\HIST“ s nAzvem souboru dle
sériového &isla RS (napt. ,#8520001.db"). V souboru “\HIST\history.db” je uloZena
naposledy stahovand historie, tento soubor nesmi byt z adresare vymazan.
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22.5 Chovani RS po obnoveni vypadku elektrické energie

V paméti RS je i pfi vypadku napéjeni uloZzena informace o naposledy
zvoleném rezimu a hodnoté pozadovaného vykonu. Déle je v paméti RS uloZena
informace o tom, byla-li KJ pfed vypadkem elektrické energie v provozu.

Po obnoveni napéjeni proto RS prejde automaticky do rezimu, ve kterém byl
pred vypadkem. Pokud byl zvolen dalkovy rezim ovladani, je KJ spusténa v
zavislosti na stavu signalu HDO. V mistnim rezimu dojde ke spusténi KJ v pfipadé,
Ze je aktivovan parametr ,Parametry TEDOM 852 / Zbytek / Auto-START" a KJ byla
v okamziku vypadku napajeni v provozu. Spusténi KJ je i v téchto pfipadech
samoziejmé podminéno nepusobenim Zadného z poruchovych &i blokagnich signald.

Aby nedochézelo pfi &astych vypadcich napajeni RS k neustalému
automatickému startovani KJ, ¢tvrty pokus o start zpusobeny vypadkem napajeni
bez zasahu obsluhy v intervalu kratSim jak 8 hodin zpasobi poruchu KJ.
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23. Nastavitelné parametry

Chovani RS je mozné ovlivnit nastavenim parametri. Celkem 64 uvedenych
parametru lze nastavit po pfipojeni RS k PC programem MONITOR.EXE. Pomoci

klaves ,Nacti“ a ,Uloz" v okné ,Parametry TEDOM 852" |ze parametry nacist

(respektive ulozit) na pevny disk. Zménéné parametry jsou RS akceptovany aZ po
jejich uloZzeni do paméti RS stiskem klavesy ,0k". Stiskem klavesy ,Zrusit" |ze opustit
zadavani parametru bez uplatnéni provedenych zmén.

Nazev parametru | Meze | Krok |Jedn.
Teplota
1. Teplota zplUsobujici okamZité odstaveni KJ 80-110 1 °C
2. Teplota zpusobujici zacatek vystrahy 80 — 105 1 °C
3. Teplota pro konec vystrahy, maximalni teplota bez limitace |75 - 105 1 °C
vykonu
4. Prohfivaci teplota 50 — 80 1 °C
5. Doba teplotni vystrahy 60 — 1800 30 S
6. Maximalni teplota vyfuku 400 - 800 20 °C
7. Zadana teplota vody na vystupu KJ 50 - 95 1 °C
8. Opakovaci doba regulace teploty vystupni vody 1-5 1 S
9. Nasobitel Sitky impulsu (reg. Vystupni vody) 1-50 1 dt*10
ms
10. | Maximalni povolena strmost narlstu teploty primérni vody 5-60 1 °C/mi
bez aktivace signdlu servo+ (regulace vystupni vody) n
11. | Maximalni povolena strmost narlstu teploty primérni vody 1-10 1 °C/mi
pro moznost aktivace signalu servo- (regulace vystupni n
vody)
12. | Rychlost korekce limitu vykonu 50 - 2500 10 Wi/s
13. | Vliv derivace teploty na korekci vykonu 1-10 1
Otacky
1. Zplsob snimani otacek soustroji 1limp./2ot.
Nimp. /1 ot.
2. Pocet zubu ozubeného vénce 20 - 200 1
3. Startovaci otacky 100 (500)*1) - | 10 ot/min
1000
4. Pokles otacek 1000-3000 10 ot/min
5. PFipojovaci otdcky 1000-3200 10 ot/min
6. Prebéhové otacky 1500-4000 10 ot/min
7. Maximdlni doba chodu startéru 0-10 1 S
8. Doba volnobéhu 10-240 1 S
Vykon 1
1. Spotfeba objektu odpovidajici proudu 20mA 10-125 1 kw/
20mA
2. Typ proudového ¢idla pro snimani spotfeby -20+20mA
0+20mA
4+20mA
3. Typ regulace podle vlastni spotfeby objektu Nula/Hodn.
4. Omezeny (prohfivaci) vykon 0 - 150000 1000 (W
5. Minimalné nastavitelny vykon 0 - 150000 1000 (W
6. Necitlivost regulace vykonu 20 - 2500 10 W
7. Maximdlné nastavitelny vykon 0 — 150000 1000 (W
8. Spotieba objektu pro start (v rezimu kopie) 2000-20000 100 W
9. Casové zpozdéni startu KJ po dosaZeni spotfeby pro start (v |0 - 240 1 S
rezimu kopie)
10. | Spotfeba objektu pro odstaveni (v rezimu kopie) 1000-10000 100 |W
11. | Casové zpoZdéni odstaveni KJ po poklesu spotfeby pod 0-240 1 S
hodnotu pro odstaveni (rez. kopie)
12. | Dobirani ze sité -50000 - 100 (W
150000
Vykon 2
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1. Hodnota startovaciho vykonu 0 - 20000 100 (W
2. Casové zpozdéni startovaciho vykonu 0-15 1 S
3. Hodnota zpétného vykonu -5000 - 0 100 (W
4. Casové zpozdéni zpétného vykonu 0-30 1 s
5. Maximalni zadana hodnota, od které probiha kontrola 0-50000 1000 (W
dodrzeni vykonu
6. Pokles vykonu zpUsobujici odstaveni KJ pro nedodrzeny 1000-10000 |100 |W
vykon
7. Casové zpozdéni chyby zpsobené nedodrZzenim vykonu 30 — 240 15 S
Cas
1. Casové zpozdéni stykade generatoru (servo+) 0-5 0,1 S
2. Casové zpozdéni vystupu zapalovani 0-10 0,1 S
3. Casové zpozdéni vystupu ventilu plynu 0-10 0,1 S
4. Doba dochlazovéani 0 — 600 30 S
5. Doba prochlazovani 0 — 600 5 S
Lambda
1. Aktivace Lambda-sondy On/Off
2. Ignoruj chyby On/Off
3. Horni doraz krokového motoru 0—255 1 krok
4. Spodni doraz krokového motoru 0 -255 1 Krok
5. Vychozi poloha krokového motoru po startu KJ 0 -255 1 Krok
6. Zadana hodnota napéti na vystupu Lambda-sondy 480 — 880 10 MV
7. Prohfivaci napéti Lambda-sondy 100 — 400 10 MV
8. Maximalni doba pro dosaZeni prohfivaciho napéti 10 — 240 1 S
9. Zpozdéni spusténi regulace po dosaZeni prohfivaciho napéti | 10 — 240 1 S
10. | ZpoZdéni chyby zpusobené najetim motoru na doraz 5 —240 1 S
11. [ Necitlivost regulace Lambda-sondy 10 — 250 1 MV
12. [ Rychlost regulace Lambda-sondy 5-50 1 MV
Zbytek

1. Nastaveni polarity binarnich vstup Ptimy/Invert. |
2. Startovaci davka Start ze sité

Letmé fazovéani

Fazovani s NSU
3. Kvitace teploty vyfuku Potvrzenim na RS

Jen Servisnim SW
4. Aktivace kontroly vedeni binarnich vstupud S/Bez
5. Autokvitace chyby napéti 0-3000 100 ms
6. Pocet pokusl opakovéni startu pfi neispésSném startu 0-3
7. Prodleva mezi novym startem po nelspéSném startu 20-60 1 S
8. Auto-start KJ po obnoveni vypadku el.energie On/Off
9. Aktivaéni kli€ pro regulaci teploty vystupni vody 0000-FFFF
10. | Aktivaéni kli€ pro fizeni KJ dle ¢asového planu 0000-FFFF

*1) Pfi pouziti metody méfeni otacek ,1 impuls na 2 otacky" jsou minimalni méfitelné otacky 500 min’
, proto nemuze parametr ,Startovaci otacky" nabyvat mensi nez tuto hodnotu.
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24. Modifikace SW RS

Vy$e uvedené specifikace plati pro RS s verzi SW V 7.72 a vy3e.
Az do této verze proSel SW nésledujicim vyvojem:

SW |Dne Zmeény

V1.0 Vyvojova verze

V4.0 |03.03.1999 |Termoclanek

V4.1 |19.03.1999 |Odstavuje pfi prekro€eni teploty termo¢lanku

V4.2 ]104.04.1999 [Opravena chyba v historii (misto pfikonu byla teplota vyfuku)

V5.0 |19.05.1999 |MoZnost volba zpusobu méfeni otacek

V5.1 |20.05.1999 |Opravena chyba ob&asného nereagovani tladitka START

V5.2 |13.07.1999 |Obcasny reset displeje

V5.3 ]16.07.1999 [Vysilani kontrolniho signalu do hlidaciho procesoru

V5.4 [29.08.1999 |Teplotni gidlo pro sniméani teploty uvnitf RS

V5.5 |29.09.1999 |Ochrana proti ndhodnému nespravnému precteni bin.

V5.6 |27.10.1999 [Ochrana proti ndhodnému prepsani RTC

V 5.61 101.11.1999 [Oprava chyby pfi pfepinani do dalkového rezimu

V5.7 |23.11.1999 |Ochrana proti ndhodnému nespravnému zméfeni analog.

V 5.71 [23.11.1999 |Uprava SW bez vlivu na funkci

V 5.72 [28.11.1999 |Uprava SW bez vlivu na funkci

V 5.73 |116.12.1999 [Hystereze na prohfivaci teplotu 2°C

V 6.0 |18.02.2000 |RezZimy PODRIZENY a PROGRAM, Uprava SW

V 6.1 |[24.04.2000 |Uprava SW bez vlivu na funkci

V 6.2 ]14.05.2000 |[Limitace vykonu, Uprava ORT, opr. chyba v modemovani

V 6.21 [18.05.2000 |[Upravy v limitaci vykonu a ORT (nové parametry)

V 6.22 | 03.08.2000 |V pribéhu ukladani historie se ignoruje z4pis dalSi udalosti

V 6.3 |21.08.2000 |Opravena chyba v pfikazu na zaslani komunikaéni adresy

V6.4 ]18.10.2000 [Teplotni kompenzace RTC

V 6.41 [04.11.2000 | Teplotni kompenzace RTC (pouze RS s proc. AT89C55)

V 6.5 |22.08.2001 |Podminéna autokvitace chyby napéti

V 6.53 |[17.09.2001 |Opravena chyba v ndhodné inicializaci komunika¢ni rychlosti
Starsi verze SW se nedoporucuje nasazovat na DDE vizualizaci a
koncentrator Sigma

V 6.55 [19.09.2001 |Uprava komunikaénich procedur modemu

V7.0 ]19.09.2001 [MoZnost odesildni SMS pfi poruSe

V 7.01 |20.09.2001 |Volba odesilani SMS/dispecink neni dana parametrem ale automaticky dle
formatu odesilaciho fetézce

V 7.02 |23.09.2001 [Reset komunikace uz po 100ms (bylo 900ms), cyklicky (nejen jednou) tenhle
SW nebude modemovat

V 7.03 |24.09.2001 [ Reset komunikace jinak, timeout zpatky na 900ms

V 7.10 |18.03.2002 |[Oprava v rezimu PROGRAM pfi kopie&HDO

V 7.11 | 04.04.2002 |Je-li KJ v klidu, vystupni €erpadlo spin& pfi zvySeni primarni teploty nad mez
Jeplota pro konec vystrahy"

V 7.20 |26.04.2002 |Letmé fazovani, tlak oleje se testuje 15s po prekroceni 5000t (pfedtim 10s po
30000t)

V 7.30 |18.09.2002 | Podminéna kvitace termoclanku

V 7.31 |19.09.2002 | Aktivaéni kli€ ORT a PGM

V 7.40 [16.10.2002 |Uprava SW (KM) pro “plusovou” fadu RS

V 7.41 |18.10.2002 | Tisk vykonu i nad 99kW (pro KJ vySSich vykon)

V 7.42 |21.10.2002 | Omezeni kalibr.apmlitudy, korekce rezimu pfi neinic. EEPROM, opravena
chyba v RTC pfi neinic. EEPROM

V 7.43 [22.10.2002 |Uprava v regulaci vykonu a teploty vystupni vody

V 7.50 |21.11.2002 |Parametr Ignoruj chyby" v Lambda-sondé

V 7.60 | 20.02.2003 | Nastavitelné opakovani startu pfi nedspéSném pokusu o start

V 7.61 | 22.05.2003 | MoZnost volby Eidla pro snimani spotfeby -20+20mA / 0+20mA / 4+20mA

V 7.62 |12.09.2003 | Trojmistny tisk teploty

V 7.70 | 04.10.2003 |F&zovéani synchonich strojd s pomoci NSU

V 7.71 | 27.01.2004 | MoZnost méfeni vykonu pfes NSU,

BLOKOVAN START: VYSOKE OTACKY zménéno na BLOKOVAN START:
DOBEH MOTORU
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[V 7.72 [30.09.2004 |Uprava komunikace
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