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1. Ucel zarizeni
Obvod elektronického zapalovani (dale zapalovani) je uren pro Fizeni
zapalovani dvou az osmivalcovych spalovacich motora. Zapalovani Ize Fidit volitelné

jednim nebo dvéma cidly, po&et zubl na ozubeného vénce Ize volit bez ohledu na
pocet valci motoru.

2. Provozni podminky

Pro spravny provoz zapalovani je nutné dodrzet zakladni provozni podminky,
které jsou definovany v nasledujicich kapitolach:
a) spravné pfipojeni vstupné-vystupnich konektoru
b) napajeni splnujici dané tolerance
C) spravné nastaveni parametr(
d) dodrzeni provozni teploty okolniho prostfedi v rozmezi 0-60°C

3. Mechanické provedeni

Zapalovani se vyrabi ve dvou variantach mechanického provedeni TMCI2,UIS
(hlinikova krabice A130 jako TMCI1) a GEIS1,GEIS2 (hlinikova krabice s logem
TEDOM):

Typ rozméry Vzdal. montazni Gchytl Uchyty
TMCI2,UIS 258x155x92mm 110x240mm 4x zavit 8mm
GEIS1,GEIS? 256x176x88mm 122x216mm 4x Sroub 5mm

Bocni strana obsahuje dva konektory typu Amphenol pro pfipojeni civek a
signalu a konektory CANNON pro komunikaci (orientacni kétovani polohy konektor
viz obr.).

Provedeni TMCI2, UIS:
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Provedeni GEIS1, GEIS2:
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V provedeni GEIS1(2) jsou vyvedeny kromé konektoru CANNON pro
komunikaéni rozhrani RS-232 také dva prichozi konektory CANNON pro komunikaci
RS-485 a CAN (na kazdém z obou téchto konektort jsou zapojeny obé komunikaéni
rozhranni). Varianta TMCI2(UIS) obsahuje pro rozhrani RS-485 a CAN jen jeden

konektor.
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4. Elektrické provedeni

Pro pfipojeni vstupu a vystupu zapalovani slouzi dva konektory typu Amphenol
S1 (silovy konektor — napajeni a vystupy pro civky, kostfeni) a konektor S2 (vstupni
signaly, logické vstupy a vystupy). Zapojeni odpovida verzi zapalovani TMCI1+

Jeden konektor CANNON slouZi pro pfipojeni zapalovani k PC pomoci RS-232
(monitorovani, nastaveni diagnostika) a zbylé dva paralelné propojené konektory
obsahuiji komunikaéni rozhrani RS-485 (pfipojeni napt.k Motormanagementu & RS

UniGEN) a CAN.

Signél S1.PE a Sroub pod konektory CANNON (neni v provedeni UIS) slouZi
pro pripojeni kostficiho vodi¢e. Je doporuceno zapojovat obé kostfeni vodi¢em

2,5mm?>.

Rozmisténi konektorl (provedeni GEIS1, GEIS2):
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Rozmisténi konektorl (provedeni TMCI2,UIS):
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Zapojeni vSech konektoru je v obou variantach totozné, v této varainté provedeni
jsou jinak mechanicky umisténé konektory S3 a S5 a chybi konektor S4 (v prvni
varianté provedeni zapojeny paralelné k S5 pro snazsi ,prichozi“ zapojeni
komunikace).
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4.1 Konektor S1

Nazev |Vyznam Pracovni hodnoty
S1.PE |PE Kostfeni
S1.1 |C1 Spinaci vystup pro indukéni civku | Uout=250-330V
S1.2 |C2 Spinaci vystup pro indukéni civku | Imax= 40A/10us
S1.3 |C3 Spinaci vystup pro indukéni civku
S14 |C4 Spinaci vystup pro indukéni civku
S1.5 |C5 Spinaci vystup pro indukéni civku
S1.6 |C6 Spinaci vystup pro induk&ni civku
S1.7 |C7 Spinaci vystup pro induk&ni civku
S1.8 |C8 Spinaci vystup pro induk&ni civku
S1.9 |+24V |Napajeni (18-28)V
S1.10 |GND lcc=0.25A/24V v klidu

lcc=1.25A/24V pfi 8val./15000t

Vystupni napéti (a tedy dodana energie) na vtupech pro civky je dana parametrem a
je ji dale mozné korigovat uzivatelsky.
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4.2 Konektor S2

Nazev Vyznam Pracovni hodnoty
S2. GNDD Spole¢na zen pro binérni
GND vstupy a vystupy
S2.1 BinOutl | Programové konfigurovatelné | Vystupy jsou realizovany
S2.2 BinOut2 | binarni vystupy spinacimi tranzistory
S2.3 BinOut3 spinajicimi proti zemi. P¥i
S2.4 BinOut4 aktivnim vystupu je vystupni
tranzistor sepnuty. Maximalni
spinané napéti je 80V, spinany
proud 50mA (max 100mA)
S2.5 Bininl Programové konfigurovatelné | K aktivaci binarnich vstup
S2.6 BinIn2 binarni vstupy dochazi zkratovanim prislusné
S2.7 BinIn3 svorky proti zemi
S2.8 Binin4
S29 |GND PFipojeni detonacniho Cidla
S2.10 |DET
S2.11 |RES- Diferencialni vstup resetacniho | Napéti ~(1-30V)
S2.12 |RES+ ¢idla, RES+ Ize pouZzit jako Vstupni impedance 1.5kohm
vstup Cidla s otevienym
kolektorem
S2.13 | CLK- Diferencialni vstup ¢€idla kliky, | Napéti ~(1-30)V
S2.14 |CLK+ CLK+ Ize pouzit jako vstup Vstupni impedance 1.5kohm
¢idla s otevienym kolektorem
S2.15 |GND Napajeci napéti pro snimaci Napéti volitelné (5/24)V
S2.16 |+5/24V Cidla I=20mA trvale

I=100mA Spickové
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4.3 Konektory S3 a S4 (RS-485, CAN)

Konektory S3 a S4 obsahuji komunikacni rozhrani RS-485 (propojeni
s Motormanagementem &i RS UniGEN) a CAN. Konektory S3 a S4 jsou paralelné
propojeny (prtchozi propojeni vice zafizeni komunikujici po CANu nebo RS-485

CANL
CANH
GND
GND
RS-485A
RS-485R
Nazev |Vyznam Pracovni hodnoty
S3/4.1 |485B |Komunika&ni rozhranni RS-485 Urovné kompatibilni s RS-485
S3/4.2 |GND a CAN
S3/4.3 |[NC
S3/4.4 | GND Komunikaéni rozhranni CAN
S3/4.5 |CANL
S3/4.6 |485A |Komunikacéni rozhranni RS-485
S3/4.7 |NC
S3/4.8 |[NC
S3/4.9 |CANH |[Komunikac¢ni rozhranni CAN

4.4 Konektor S5 (RS-232 pro pripojeni k PC)

Komunikace TMCI2 s PC (servisni program Manager) je realizovana pomoci
sériového rozhrani RS-232 (9-pinovy konektor CANNON). Pro pfipojeni k PC je

v

nutné pouzit kfizeny kabel (2-3, 3-2, 5-5).

85

RS-232 RxD
RS-232 TxD
GND
Nazev |Vyznam Pracovni hodnoty
S5.1 |NC Urovné kompatibilni s RS-232

S5.2 RxD PFijem sériovych dat

S5.3 |TxD Vysilani sérovych dat

S5.4 NC
S5.5 GND |Zem
S5.6 NC
S5.7 NC
S5.8 NC
S5.9 NC
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4.5 Zapojeni pfi pouziti indukéniho €idla
Zapojeni indukéniho Cidla resetu a otacek (pfi jednocidlovém zapojeni se
signal reset nevyuziva):

Je-li pfi dvoucidlovém zapojeni pouZzito jedno &idlo indukéni, typ druhého cidla
muze byt libovolny (také indukéni, Hallova sonda, Kotlin)

4.6 Zapojeni pfi pouziti Hallovy sondy

Zapojeni halovy sondy na reset a otacky (pfi jednocidlovém zapojeni se signal
reset nevyuziva):

Reset Rpm
e K

2.8
I L T T Tty e

Je-li pfi dvoucidlovém zapojeni pouzita Hallova sonda, typ druhého cidla
nemuZze byt Kotlin (pouze také Hallova sonda nebo indukéni €idlo). Odpory na
obréazku definuji vnitfni zapojeni vstupu v zapalovani (nepfipojovat).

4.7 Zapojeni pfi pouziti €idla Kotlin

Zapojeni ¢idla Kotlin na reset a otacky (pfi jednocidlovém zapojeni se signal
reset nevyuziva):

878543‘2‘1

Reset 2l . e, 1
4 J3 g2 1 g0 8
= .

Je-li pfi dvoucidlovém zapojeni pouzit snima¢ Kotlin, typ druhého &idla

nemuZze byt Hallova sonda (pouze také Kotlin nebo indukéni €idlo). Odpor na
obréazku definuje vnitfni zapojeni vstupu v zapalovani (nepfipojovat).
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5. Popis funkce

5.1 Ridici signaly RES a CLK

Generovani signall na civky je dano vstupnimi signaly RES a CLK a nastaveni
parametrt zapalovani. Vychozi bod cyklu paleni je dan nastavenym pocétem
snimacich ¢€idel viz obr.: (uvedené obrazky odpovidaji po¢tu zubi=6)
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Faze horni Qwrati

V pfipadé dvoucidlového snimani (signdly RES+CLK) je vychozim bodem
cyklu paleni prvni sestupna hrana signalu CLK po sestupné hrané signalu RES.
Ozubené kolo je v tomto pfipadé pfimo na hfideli motoru a ma stejné otacky jako
motor.

V pfipadé jednocidlového snimani (pouze signal CLK) je vychozim bodem
sestupnda hrana signalu CLK nasledujici po impulsech CLK vzdalenych od sebe
méné jak 1/2 periody signalu CLK. Ozubené kolo se v tomto pfipadé to¢i na 1/2
otackach nez motor.

Horni avrat prvniho valce je dan zakladnim parametrem ,Faze horni Gvraté*.
Tento parametr (Ghel) I1ze ,automaticky” nastavit pomoci stroboskopu a servisniho
programu.

DalSi vélce pali postupné po uhlech 720°/pocet valct bez ohledu na pocet
zubU ozubeného vénce. Signal CLK (sestupné hrany signélu CLK) béhem cyklu
paleni slouzi pouze ke korekci aktualni hodnoty ota¢ek motoru a tedy k aktualnimu
Uhlu pfi dynamickych zménach, pocet zubu pouzitého ozubeného vénce neni tedy
zavisly na poctu valct motoru.

Pomoci parametru Ize dale nastavit pofadi paleni civek (zapojeni vystupa).
Prvni v poradi (prvni valec) pali vystup Civka A, dalSi v pofadi pali vystup Civka B
..., kde A,B,....=<1..8>.
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5.2 Ovladani predstihu

Z&kladni pfedstih je dan nastavenim parametru. Tato vychozi hodnota
predstihu se muze béhem provozu snizit (pisobenim binarniho vstupu, detonacemi,
velikosti otacek).

5.2.1 SniZeni predstihu od otaéek

Zapalovani pali se zakladnim pfedstihem pfi _ 1Freignition[’]
otackach danych parametrem ,Nominalni otacky” a Preigrtomry
otackach vyssich. Jsou-li otacky nizsi nez nominalni, PiStaDec

predstih se s klesajicimi otackami linearné snizuje az
o hodnotu ,SniZeni pfedstihu startu“ na otac¢kach
danych parametrem ,Startovaci otacky"“. Jsou-li otacky

nizsi nez startovaci, pfedstih se dale nesnizuje. RpmGtat FpmMom  Fpm

5.2.2 SniZeni predstihu pfFi detonacich

Pokud zapalovani detekuje detonace, predstih +Preignition[*]
se postupné snizuje definovanou rychlosti ,Rychlost PreignMorn 1 —
korekce p/i detonacich* az o maximalni hodnotu FiDetSpD
~-Maximalni sniZzeni p/i detonacich”. FiDetSpll |$—H
NepUlsobi-li detonace a predstih byl plisobenim  Fibetlec (—
detonaci snizen, definovanou rychlosti ,Rychlost
navratu po detonacich” se vraci na svoji ptvodni o o
hodnotu. Ts Is

Frocking ¢ Lo

5.2.3 Uzivatelské ovladani predstihu

Predstih je dale mozné ovladat logickym vstupem ,Ext Preign Cor“ v rozsahu
0+PreignNom+12,8°. Je-li pfedstih sniZzen i vlivem detekce detonaci, poZadavek na
shizeni predstihu se nesecéte (uplatni se jen hodnota vys$Siho poZadavku na sniZeni).
Externi poZadavek korekce pfedstihu ("Ex Preign Cor") se pricita.

Ma-li hodnotu pfedstihu korigovat Motormanagement (Fidici systém), musi byt
logicky vstup ,Ext Preign Cor“ mapovan na signal ,MM-Preign Cor" (,CU-Preign
Cor").

PFedstih je moZni korigovat i uzivatelsky (napfiklad na zakladé binarnich
vstupl). Algoritmus ovladani Ize vytvofit pomoci funkci a signal ,,Ext Preign Cor* pak

namapovat na vystup téchto funkci.

TN g
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CUT

IN ot
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Bude-li napfiklad signal ,Ext Preign Cor“ namapovan na ,UserAnlOutl1” (viz
obr.vySe), dojde ke zvySeni predstihu o 10° pfi pusobeni signalu ,UserBinInl“ a ke
sniZzeni predstihu o 5° pfi pasobeni signalu ,UserBinin2"“.
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5.3 Ovladani energie

Vystupni energii do civek je mozné nastavovat parametrem i b&hem provozu
ovladat uZivatelskym algoritmem obdobné jako predstih.

Pfi volné parametru ,Energie vystupd“ na hodnotu "Jednotn& pro vSechny" je
energie na vSech vystupech stejna a je dana velikosti parametru EnergyC1, pfi volbé
"Volitelna pro vSechny" Ize definovat rozdilnou hodnotu energie pro kazdy vystup
zvlast pomoci parametri EnergyC1+EnergyC8. Bez ohedu na nastaveni parametru
"DiagOrder" se vzdy definuje energie pro fyzicky vystup bez ohledu na to, v jakém
poradi pali.

Energii vystupu (bez ohledu na nastaveni vySe zminéného parametru) Ize
dale korigovat pomoci logického analogového vstupu (Ex Energy Cor), korekci Ize
provadét jen u maskou vybranych vélcu (MaskCyl1+MaskCyl8). Dle nastaveni
parametru "DiagOrder" maska miZze urCovat fyzicky vystup zapalovani nebo pofadi
valce dle paleni. Je-li napf. "Servis/DiagOrder"="Dle pofadi péleni valcl" a
nastavené poradi paleni 1-5-3-6-2-4 (1. v poradi pali vystup C1, 2.C5, 3.C3 ..)),
maska "MaskCyl2" povoli zménu energie na valci pfipojeného k vystupu C5 (S1-5)
(valce paliciho jako druhy v poradi). Bude-li "Servis/DiagOrder"="Dle vystupu
zapalovani", maska "MaskCyl2" povoli zménu energie na Vvalci pfipojeného k vystupu
C2 (S1-2).

Ma-li hodnotu energie korigovat Motormanagement (fidici systém), musi byt
logicky vstup ,Ext Energy Cor* mapovan na signél ,MM-Energy Cor* (,CU-Energy
Cor") a signaly ,MaskCyl1+8" na signaly ,MM-MaskCyl1+8" (,CU-MaskCyl1+8").
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6. Konfigurace

Konfigurace zapalovani spogiva v mapovani (vztah mezi logickymi signaly a
fyzickymi vstupy a vystupy), funkcich (konfigurovatelna logika) a v nastaveni
parametru.

Jednotliva nastaveni mapovani, funkci i parametra je mozné uloZit respektive
nacist (Load, Save) do respektive ze souboru (binarni, v pfipadé parametr( i textovy
soubor).

Celkovou konfiguraci zapalovani (parametry, mapovani, funkce) Ize ulozit
(,Servis/Create confiuguration backup®) respektive obnovit (,Servis/Restore
configuration backup®) do respektive z jediného souboru. Pfi obnové konfigurace je
mozné pro obnovu zvolit jen poZzadovaneé bloky (implicitné zGstavaji nezvolené jen
kalibracni parametry, které se mohou na rliznych zapalovanich liSit).

6.1 Mapovani

Vyznam fyzickych vstupl a vystupl je konfigurovatelny. Algoritmus zapalovani
pracuje s logickymi vstupy a vystupy, pomoci mapovani se definuje vztah mezi
logickymi a fyzickymi vstupy a vystupy. Pfifazeni logickym vstupam fyzicky vstup
(fyzickym vystupum logicky vystup) budeme déale nazyvat mapovani.

Ve spodni ¢asti okna Mapovani jsou tlacitka pro vybér, zda si prfejeme
pfifazovat signaly logické, analogové nebo vSechny.

Jednim fyzickym vstupem lIze ovladat nékolik logickych vstupU, logické signaly
Ize trvale deaktivovat nastavenim na 0 (False) nebo trvale aktivovat nastavenim na 1
(True). Analogové vstupy lze zanechat nepfipojené (NC).

Physical inputs Logical inputs Logical outputs Pheysical oukputs

BinInl ' { Test mode R Skl <, Bincoukl .
{  UserBinInl REm L ' <, BinCoukz I
BinInz ' {  UserBinInz Knn:n:kjnﬁ ' <, BinCuk3 I

Ll

BinIn3 ¥ [ UserBinIng Ignition Err [ ] BinCiuks
BinIng ' UserBinIng

MM-Laniki
L Enable

i

M-k nocki
LEEC Ext Knocking

|

dlifae serBinInS

i serBinlng

a2 serBinlns

0 (False

serBinlng

1M-Mask Cyll MaskColl

|

MM-Mask Cylz MaskColz

|

MM-Mask, Cyla
= MaskCyl3

|

PAM-Mask, Cyld TiaskClt

|

PM-Mask, CylS ko

|

[M-Mask, Cyle TTaskCol

|

I-Mask Cyl7 kil

|

I-Mask CylS MaskCoIB

|
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Kliknutim na nazev logického vstupu (Logical inputs) nebo fyzického vystupu
(Physical outputs) v okné Mapovéni (I/0 Mapp) servisniho programu Manager se
objevi okno s volbou, kam ma byt pfislusny signal pfipojen.

Edit signal mapping

-
[ Inverted

[ Foute checking

& 0K X Cancel |

Edit signal mapping

Al D=2,
Ornés Ay A
0 2P0 3~ e

& 0K X Cancel |

15

Signél je mozné pfipojit také
invertované (Inverted) a pokud je to HW
dostupné je mozné u vstupu aktivovat
kontrolu vedeni (Route checking).

U logickych analogovych vstupt Ize
dale v okné volby pfipojeni definovat
meze veli€iny (jaka hodnota odpovida
minimalni a maximalni hodnoté
fyzického vstupu).
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6.2 Funkce

Pomoci funkci Ize vytvaret z logickych vstupu a vystupu dalSi signaly, které Ize
pouzit pro Fizeni algoritmu TMCI (ovladani jinych logickych vstupu) nebo je mapovat
na fyzické vystupy.

IzerBinln3 & OR
| zerBinlnd < T

i Error 201

| Feq Power e &
A0k 5
B Birds
UzerBinOut
&, Birdimd
A
A0k

B
IzerBinln: 2

Error

UzerBinCutl

zerBinlm

g

Na vstupy funkénich bloku Ize pfipojovat veSkeré logické vstupy a vystupy, na
vystupy bloku Ize pfipojit logické vystupy a uZivatelské poruchy.

Pokud vystup z jednoho funkéniho bloku pouze vstupuje do dalSiho (nebude
vyuzit pro fyzicky vystup), |ze pro propojeni blokl vyuzit pomocné signaly (BinAuxN,
AnlAuxN). PFi pouziti téchto pomocnych veli€in se pfislusné bloky takeé jiz vykresli
zapojené.

Po zméné struktury funkci (pfidani bloku, zméné vstupniho nebo vystupniho
signalu) je nutné pro spravnou funkci restartovat RS (dojde k vychozi inicializaci
blok(). Pokud se reset neprovede, mize byt vychozi hodnota napf. integratori nebo
c¢asového zpozdéni ¢i stav RS klopnych obvod nahodny.

Aritmetika "analogovych" funkci je 16-ti bitova a pocita s jednim desetinnym

mistem. Vysledek analogovych operaci nesmi tedy byt vétsi nez 3276,7 ¢i menSi nez
-3276,8.
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6.2.1 Prehled dostupnych funkénich bloka

Logical

Logicky soucin vstupnich signélt

A
AND* AND Y = 1 kdy? A=1 a sougasné B=1
function T Y = 0 kdyz A=0 nebo B=0
B
Logical 4 s Logicky soucet vstupnich signal
~OR" Y =1 kdyz A=1 nebo B=1
function T Y = 0 kdyz A=0 a soucasné B=0
B
Logical 4 T Logicky exkluzivni soucet vstupnich signall
~XOR* Y =1 kdyz A=B
function v Y = 0 kdyz A<>B
B
Flip-flop 0 3 Klopny obvod typu D
circuit ,D* Q =D kdyz CK=1
. Q = Q.1 kdyZ CK=0
PFi resetu MM je stav KO nulovéan
CK
Flip-flop c e Klopny obvod typu RS
circuit ,RS* Q =1kdyz S=1
. Q = 0 kdy? R=1
Q = Qw1 kdyz S=0 a R=0
R PF¥i resetu MM je stav KO nulovan
Signal DEL Zpozduje nastupnou hranu logického signalu o
Delay . Y definovany Cas.
Po resetu MM Y=A bez ohledu na nastavené
zpozdéni.
Analog 4 Analogovy komparator
Comparator W Y = 1 kdyz A>=B
CHP T Y = 0 kdyz A<B
—-
Analog Soucet analogovych signald
Addition i OUT = IN1 + IN2
ouT
INZ
Analog Rozdil analogovych signala
Subtraction — OUT = IN1 - IN2
ouT
INZ
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Analog i Néasobeni analogovych signalu
multiplicat. OUT =IN1 * IN2
ML T
Mz
Analog i Déleni analogovych signalu
division - OUT =1IN1/IN2
oIy T
Mz
Analog N - Analogovy spinac
Switch : OUT =IN kdyz S=1
' T OUT =0 kdyZ? S=0
5
Analog M ! Analogova pamét (obdoba klopného obvodu
Memory S typu ,D“ v analogové forme)
| T QUT = IN kdyz S=1
i ! OUT = OUT 4 kdyz S=0
3 P¥i resetu MM je vystup nulovan.
Analog Analogovy integrator, na vystupu funkce se
Integrator casove integruje vstupni signal.
i jx s PFi resetu RS je vystup integratoru nulovan.
Hysteresis Hystereze
HS OUT = IN+Hys kdyZ OUT>IN+Hys
IN_| =R OUT_ OUT = IN-Hys kdyZ OUT<IN-Hys
Kde Hys je volitelna velikost hystereze.
Minor of two . . Minimum z obou vstupt
—— MH OUT = IN1 kdyZz IN1<=IN2
OUT_ OUT = IN2 kdyZ IN1>IN2
INZ
Major of two .. Maximum z obou vstupU
Mot OUT = IN1 kdyZ IN1>=IN2
OUT_ OUT = IN2 kdyZ IN1<IN2
INZ
PWM to Prevadi vstupni binérni signal na analogovou
D.C. Phahd hodnotu 0+100% odpovidajici stfidé signalu na
convertor I T vstupu.

Perioda vstupniho signalu musi byt mensi nez
4s, prfesnost méreni je v Fadu jednotek ms.
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D.C. to
PWM

convertor ouT

Pfevadi vstupni analogovou hodnotu 0+100%
na vystupni binarni signal s odpovidajici
stfidou.

Perioda vystupniho binarniho signalu je 2s.

Add Mew Function Block

VSechny logické signaly
(vstupy i vystupy bloku) Ize

|Logical "SND" Function x| konfigurovat jako pfimé
. nebo invertované (z ANDu
|UseiBinint =— Ize tedy snadno vytvorit
v Inverted Y |UserBinDut2 j NAND atd)
IUserBinIr'Q _:_J 5
[ lreerted
V’ oK | x Cancel |
Add New Function Block 3] Na jeden ze vstupu
analogovych bloku je
|Analog comparator x| mozné pripojit signal
. s konstantni trovni
|ctive Power =~ + (porovnani analogové
EMP g ——| UserBinOutz ~|| veliginy s konstantou,
[cansTaNT o |—= priteni konstanty) atd.
Konstanta maze byt pfimo
Def CONSTANT definovana hodnota nebo
100 2w néktery z parametra.
V’ oK | x Cancel |
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6.2.2

Priklady pouziti funkénich blok

Popis funkci je obecny, nazvy veli€in a pouziti funkci tedy nemusi
korespondovat se zapalovanim.

‘\Waker temper, &

BinfAuxz

BinAuxl

LisrBO1

Spojenim dvou komparatord a RS
klopného obvodu Ize vytvofit
hysterezi komparator. Vystup se
aktivuje pfi nérustu vstupni teploty
(v tomto pfikladé) nad 80°C a
deaktivuje po poklesu teploty pod
60°C

ouT

A

Waker temper_gg I

Anlauxl

N
AnlAuxl

0o

CMP
=

BinAux1

BinAux?

B

s UsrBO1

V tomto pfipadé bude vystup
aktivovan jen v definovaném ,,okné*“
vstupni teploty, tedy pouze

v pfipadé, Ze teplota bude vysSi
nez cca 40°C a nizSi nez cca 80°C.
Blok hystereze zajisti, aby vystup
nekmital bude-li se vstupni teplota
pohybovat kolem rozhodovacich
arovni.

DEL

A { i ks
Birnduwd \/' BirdwsZ

ot

Birdwxl
BinduwsZ

I B

+—Fz—

Zpozdéni s pfimym vstupem i
vystupem zpozduje nastupnou
hranu vystupniho signalu oproti
vstupnimu. Lze pouzit k odfiltrovani
impulza kratSich nez zpozdéni nebo
k oddaleni reakce na vstupni
signal.

DEL

A
Birduwd

Bz

Al

Binduwis?

Birdwxl

5

Bindux2| T

Zpozdéni s invertovanym vstupem i
vystupem zpozduje sestupnou
hranu vystupniho signalu oproti
vstupnimu (monostabilni klopny
obvod). Lze pouZit napf. pro
prodlouZeni reakce na vstupni
signal.

DEL

DEL

b {: i Y A ¥
Bindux] v Einbusz %

203

Birdwxl
Binduws2

Bindwdp — 1

Zafazenim neinvertovaného a
invertovaného zpoZzdéni Ize ovladat
Zpozdéni vzestupné i sestupné
hrany. Lze tedy definovat napf.
zpozdéni nékteré ochrany a jeji
trvani po odeznéni pficiny.
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6.3

Nastavitelné parametry

V této kapitole jsou uvedeny vSechny parametry zapalovani. Nékteré
parametry jsou dostupné pfimo z klavesnice RS UniGEN, pro nastaveni ostatnich
parametru je nutné pouzit servisni program Manager.

6.3.1 Motor
Jméno Popis Min/ |Krok
Max
V_TI Pocet valcl 4/ 1
8
Z_TI Pocet zubl 2/ 1 Z
Pocet zubl (znacek) ozubeného vénce pro 255

méfeni otaCek a faze motoru. PFi
jednocidlovém zapojeni se vénec toc¢i na
poloviénich ota¢kach nez motor a obsahuje

"synchroniza¢ni" zub (blizky k jinému zubu).

Tento synchronizaéni zub se
NEZAPOCITAVA do nastavovaného po&tu
zubu. Pfi dvoucidlovém zapojeni se vénec
to€i na stejnych otackach jako motor a
vSechny zuby jsou rozlozené rovnomérné.

21
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6.3.2 Snimace

Jméno Popis MoZné volby

SensType |Snimani otaCek a faze e Jen CIk (jednocidlové)
PF[jedngéidlovém zgpojevni se squél e Clk+Res (dvouc":idlové)
snimany na ozubeném vénci to¢icim se na
polovi¢nich ota¢kach nez motor pFivadi One sensor - Tiwo sensors
pouze do vstupu CLK. Fazi motoru (reset
uhlu) definuje zub "navic", ktery pfijde za CLk
méné jak polovi¢éni dobu periody predeslého
signalu. RES &Wz @gz
PFi dvoucidlovém zapojeni se do vstupu CLK
privadi signal snimany na ozubeném vénci i, A
toCicim se na stejnych otackach jako motor. o F o f
Fazi motoru (reset thlu) definuje signal RES,
ktery je dan snimanim jedné znacky za dvé
ota¢ky motoru.

SensRes Snimac resetu e Indukeéni €idlo
Cidlo RES slouZi pro synchronizaci faze e Hallova sonda
motoru pfi dvoucidlovém zapojeni. .
Cidlo RES se pfi jednogidlovém zapojeni e Kotlin
nevyuziva. riduct -
Je-li pfi dvoucidlovém zapojeni pouZzito jedno @= g_[HES,, o
¢idlo indukenti, typ druhého cidla muZe byt RES-
libovolny (také indukéni, Hallova sonda, Hall - s
Kotlin). Hallovu sondu pouZitou pro jedno L 95005500
&idlo nelze kombinovat s druhym &idlem @ K;Eﬁ% —
Kotlin (tedy je-li napfiklad jedno ¢idlo Kotlin, oin_ 2
druhé muze byt také Kotlin nebo indukéni). e R
Odpory na obrézcich definuji vnitini zapojeni @n EEESD —
dle typu vstupu v zapalovani (nepfipojovat).

SensCIk Snima¢ zubu e Indukeéni €idlo
Cidlo CLK slouzi pro m&Feni otacek a uréeni e Hallova sonda
uhla paleni. .
Je-li pfi dvoucidlovém zapojeni pouZzito jedno e Kotlin ;
¢idlo indukéni, typ druhého gidla mize byt nduct TR
libovolny (také indukéni, Hallova sonda, } QEUG
Kotlin). Hallovu sondu pouzitou pro jedno bos !
¢idlo nelze kombinovat s druhym cidlem Rl o 1
Kotlin (tedy je-li napfiklad jedno ¢idlo Kotlin, }I CLix T s
druhé muze byt také Kotlin nebo indukéni). K_[5ND
Odpory na obréazcich definuji vnitfni zapojeni otlin J
dle typu vstupu v zapalovani (nepfipojovat). :%I K:E:ﬁ\i

GHD
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6.3.3 Predstih

Jméno

Popis

Min/
Max

Krok

TimTDC

Faze horni Gvraté

Parametr "TimTDC" definuje Uhel mezi
vychozim bodem paleni (prvni sestupna
hrana signalu CLK po resetu) a horni Gvrati
prvniho valce.

0/
720°

0,1°

Clkl L1 ri T
RES2 M

=
0 I S Sy S N Sy

—————TimTDC
+——PreignMom

Phz

PreignNom

Nominalni predstih

Parametr "PreignNom" definuje nominalni
predstih (pfedstih neplsobi-li Zadny z faktor(
snizujici predstih), tedy ahel mezi palenim a
horni Gvrati vélce.

Nominalni predstih Ize externé korigovat
pomoci signalu "Ext Preign Cor" v rozsahu
0+PreignNom+12,8°

5/
50°

0,1°

PiStaDec

SniZeni pfi startu

Jsou-li otd€ky mensi nez "RpmStart”, je
hodnota pfedstihu snizena z nominalni
hodnoty "PreignNom" o hodnotu danou timto
parametrem. Se zvySujicimi se otackami
hodnota snizeni pfedstihu postupné linearné
klesa, pfi dosazeni otaéek "RpmNom" je
snizeni nulové a predstih dosahne své
nominalni hodnoty dané parametrem
"PreignNom". Pokud je diky nizSim otackam
predstih snizen o vice jak 0.1° je aktivovan
logicky vystup "Rpm LO".

Je-li predstih snizen i vlivem detekce
detonaci, pozadavek na snizeni pfedstihu se
nesecte (uplatni se jen hodnota vySSiho
pozadavku na snizeni). Externi pofadavek
korekce predstihu ("Ex Preign Cor") se
pricita.

0/
50°

10

Preignition [*]
Freigntom
FiStaliec ‘ f

Hpm'S tart F||:|rn'N om

Rpm

PiDetDec

Max.sniZeni pfi detonacich

Zapalovani detekuje detonce pomoci
vlastnich ¢idel nebo na zékladé externi
binarni informace.

Je-li pfedstih snizen i vlivem nizkych otacek,
pozadavek na snizeni vykonu se nesecte
(uplatni se jen hodnota vySSiho pozadavku
na snizeni). Externi pofadavek korekce
predstihu ("Ex Preign Cor") se pri€ita.

0/
50°

10

Preignition [*]
Preigntom

e I:\

FiDetSpl (4
FiDetDec

F.nocking

PiDetSpD

Rychlost korekce pfi det.

Zapalovani detekuje detonce pomoci
vlastnich ¢idel nebo na zékladé externi
binarni informace.

Je-li pfedstih snizen i vlivem nizkych otacek,
pozadavek na snizeni vykonu se nesecte
(uplatni se jen hodnota vySSiho pozadavku
na snizeni). Externi pofadavek korekce
predstihu ("Ex Preign Cor") se pri€ita.

o/
20°/s

1°/s

PiDetSpU

Rychlost ndvratu po det.

Zapalovani detekuje detonce pomoci
vlastnich Cidel nebo na zékladé externi
binarni informace.

Je-li pfedstih snizen i vlivem nizkych otacek,
pozadavek na snizeni vykonu se nesecte
(uplatni se jen hodnota vySSiho pozadavku
na snizeni). Externi pofadavek korekce
predstihu ("Ex Preign Cor") se pricita.

o/
20°/s

1°/s
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6.3.4 Otacky

Jméno Popis Min/ |Krok
Max
RpmStart Startovaci otacky 100/ |1
2500 | Ot/mi
ot/min | N
RpmNom Nominalni otacky 1000/ | 1
3500 | Ot/mi
ot/min | n
6.3.5 Detonace
Jméno Popis Min/ | Krok
Max
Mozné volby
DetWinB_TI | ZaCatek detonacniho okna 10/ |1°
70°
DetWinW_TI | Délka detonacniho okna 10/ |1°
40°
DetGainSel |Korekce zesileni signalu e Manuélné
Hodnoty parametr( se z zapalovani vycitaji ° Automaticky
pouze po otevieni komunikace. Proto pro
aktualizovanou hodnotu tohoto parametru je
nutné znovu identifikovat zafizenfi
("Connection / Open") nebo zobrazit
parametry pomoci rozSifené volby "Up-load
and Edit Parameters”
DetGain_TI |Zesileni signalu detonaci 0/ 1%
100%
DetLev_TI | Aktiva€ni Uroven detonaci 1/ 1%
Hodnoty parametr( se ze zapalovani vy¢itaji | 100%

pouze po otevieni komunikace. Proto pro
aktualizovanou hodnotu tohoto parametru je
nutné znovu identifikovat zafizeni
("Connection / Open") nebo zobrazit
parametry pomoci rozsSifené volby "Up-load
and Edit Parameters”
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6.3.6 Paleni

Jméno Popis Min/ |Krok
Max
Mozné volby
Outlst Vystup palici N-ty v poradi o C1  FRESI, -
- PFi spolupraci s MM a UniCONem, musi byt e C2 FLE S
paleni tohoto valce nastaveno na Cn, nebo — FmTDC 72
Out8th parametr "DiagOrder" nastaven na " Dle e C3 HF'IrrgignNom L
poradi paleni valc", aby byla zajisténa e C4 0 iy
kompatibilita v uréeni valce (MM e C5
diagnostikuje valce dle poradi paleni)
e C6 K
c?
o C7
o (8
CoilType Typ civky e Pfisné vyhodnoceni
e Standard
e Benevolentni vyhodnoceni
e VZdy péli dobfe
IgnErrLev Mez UspéSnosti paleni 50/ |1%
100%
IgnErrDel Zpozdéni chyby paleni o/ 1s
240s
EnergySel |Energie vystupl e Jednotna pro vSechny
PFi volné "Jednotna pro vSechny" je energie na viech e V\olitelna pro viech ny
vystupech stejné a je dana velikosti parametru
EnergyC1,
pfi volbé "Volitelna pro vSechny" Ize definovat
rozdilnou hodnotu energie pro kazdy vystup zviast
pomoci parametr(i EnergyC1+EnergyC8. Bez odhedu
na nastaveni parametru "DiagOrder" se vzdy definuje
energie pro fyzicky vystup bez ohledu na to, v jakém
poradi pali.
Energii vystupud (bez ohledu na nastaveni tohoto
parametru) Ize dale korigovat pomoci logického
analogoveého vstupu (Ex Preign Cor), korekci Ize
provadeét jen u maskou vybranych valct
(MaskCyl1+MaskCylI8). Dle nastaveni parametru
"DiagOrder" maska muZze urcovat fyzicky vystup
zapalovani nebo poradi valde dle paleni. Je-li napr.
"Servis/DiagOrder"="Dle pofadi paleni valcd" a
nastavené poradi péleni 1-5-3-6-2-4 (1. v poradi pali
wystup C1, 2.C5, 3.C3 ...), maska "MaskCyl2" povoli
zménu energie na valci pripojeného k vystupu C5 (S1-
5) (valce paliciho jako druhy v pofadi). Bude-li
"Servis/DiagOrder"="Dle vystupu zapalovani", maska
"MaskCyl2" povoli zménu energie na valci pfipojeného
k wstupu C2 (S1-2).
EnergyCl |Energie vystupu CN o/ 1% e
. o oo mo
= 100% =
2
3
EnergyC8 is gé
]
vy
-]
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6.3.7 Servis

Jméno

Popis

Min/ |Krok

Max

Mozné volby

Address_TI

Adresa TMCI

Hodnoty parametr( se ze zapalovani vycitaji
pouze po otevieni komunikace. Proto pro
aktualizovanou hodnotu tohoto parametru je
nutné znovu identifikovat zafizenfi
("Connection / Open") nebo zobrazit
parametry pomoci rozsSifené volby "Up-load
and Edit Parameters”

0/ 1
15

CntRes_TI

Pocditadlo resetl

Hodnoty parametr( se ze zapalovani vycitaji
pouze po otevieni komunikace. Proto pro
aktualizovanou hodnotu tohoto parametru je
nutné znovu identifikovat zafizeni
("Connection / Open") nebo zobrazit
parametry pomoci rozsSifené volby "Up-load
and Edit Parameters”

0/
255

DiagOrder

Diagnostika paleni a detonaci

Vzhledem k tomu, Ze je mozné definovat
poradi paleni vystupu zapalovani, Ize timto
parametrem definovat zpasob zobrazeni
valcll v diagnostice monitoru:

- Dle poradi paleni (Ignite order), pofadi
valcl odpovida poradi ve kterém pali

- Dle vystupl (Output order), pofadi
odpovida vystupum zapalovani

Je-li poradi paleni napf. 1-2-3-4-5-6 (1.v
poradi pali vystup C1, 2. C2,2.C3..)
nastaveni parametru nema na nic vliv.

Je-li poradi péleni 1-5-3-6-2-4 (1. v poradi
pali vystup C1, 2.C5, 3.C3 ...) nastaveni
tohoto parametru uréuje, jestli (viz.pfiklad na
obr.) klesla ¢etnost paleni u valce ktery pali
paty v poradi ¢i u valce pfipojeného na
vystup C5 (S1-5).

PFi propojeni zapalovani s MM a UniCONem
je nutné zvolit pofadi dle paleni valci !!

e Dle poradi péleni valcu
e Dle vystupu zapolovéani
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6.4 Postup pfi nastaveni predstihu stroboskopem

Nastaveni predstihu pomoci stroboskopu je velmi snadné. V Manageru se
aktivuje rezim nastaveni horni Gvrati prvniho valce (symbolem stroboskopu). V tomto
rezimu zapalovani pali pfesné v horni Gvrati. Bez paliva se proto¢i motorem a
stroboskop by mél presné ukazat odchylku skute¢né faze horni Gvrati.

TDC1 Set Mode [with stroboscope use) E|
RES_I 1. Switch-off mator fuel
CLE I'ILFI'I LIS 2. Connect strobozcope to the first cylinder
3. 0n"TDOCT Set Mode" strobozcope will
TOC flash at the top dead center of the first
—TimTDC cylinder [Preignition=07]
h'wF'reIgn =[* 4. Pregs Mest kev for gtart of "TOCT Set

tode" and start rotate with engine

x Cancel |

...zméfena odchylka se zada do programu...

TDC1 Set Mode [with stroboscope use)

[nput the angle showed by strobozcope
[meazured preignition] and then press Nest
ke,

[Q}

= Mest | x Ear‘u:el|

... a nasledné by jiz stroboskop mél ukazovat 0°.

TDC1 Set Mode (with stroboscope use) [g|
N

Finally

[f the ztrobozcope iz niow flazhing at the top
death centre of the first cylinder [as show
figure], setting iz corect and press Done key,

I[f the strobozcope do not flazh as show

figure, prezz Prev kep and repeat last step.
=T |

=1 Frev | o Done

Po ukon&eni rezimu nastaveni bude zapalovani pélit dle nastaveného nominalniho
predstihu (s definovanymi korekcemi napf. od velikosti otacek...).
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6.5 Nastaveni detonaéniho ¢idla

Detonace se vyhodnocuiji tak, Ze se v definované dobé pfed palenim
(,detonacni okno"“) detekuje pfitomnost signalu charakteristického pfi detonacich.
Signél z detonaéniho &idla projde pasmovou frekvenéni propusti a po usmérnéni se
integruje. Rozdil velikosti naintegrovaného mnozstvi takto zpracovaného signélu
v dobé detonacniho okna a v dobé mimo négj (referenéni hodnota) definuje
indikovanou hodnotu detonaci.

Pro spravné nastaveni je nutné spravné definovat jednak polohu detona&niho
okna (zacatek a délka), ale také vhodné nastavit zesileni detonaci.

TMCI Monitor g Tento prubéh upraveného signalu

z detonacniho ¢idla je pfikladem
béhu bez detonaci. Pfed kazdym
palenim probéhne 2x integrace (pfed
detona¢nim oknem a v ném), bez
detonaci jsou v obou pfipadech
naintegrované hodnoty totozné a
udavaji referenéni hodnotu ,hluku“ na
pozadi.

TMCI Monitor

aw \/ piipadé detonaci (v tomto pFipadé
na dvou valcich) se zvysi hodnota
naintegrovana v detona¢nim okné.
Rozdil naintegrované hodnoty pred
detona¢nim oknem a v ném udava
silu detonaci.

Zesileni detonaci muze byt nastavovano automaticky dle referenéniho signalu
integrovaného mimo detonac¢ni okno (tak, aby stfedni Groven hluku na pozadi byla
v rozsahu 20-30% pfevodniku). Nizké zesileni zptsobi malou citlivost, naopak
vysoké pak prebuzeni vstupu. V obou pfipadech mohou byt detonace vyhodnoceny
nespravné.
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7. Dvouhodnotoveé vstupy

7.1 Fyzické dvouhodnotové vstupy

Zapalovani disponuje 4 fyzickymi binarnimi vstupy. Stav kaZzdého binarniho
vstupu odpovida stavu zkratovani (rozpojeni) pfislusné svorky na svorkovnici S2
zapalovani.

7.2 Logické dvouhodnotové vstupy

Logické binarni vstupy jsou dvouhodnotové veli¢iny ovladané dle nastaveni
parametru fyzickymi vstupy, které ovliviiuji funkci zapalovani. Kazdému logickému
vstupu muze byt pfifazeno, ktery fyzicky vstup jej ovlada, pfipadné muze byt logicky
vstup trvale nastaven jako neaktivni (nezapojen) nebo aktivni (nezapojen a
invertovan). Jeden fyzicky vstup muze ovladat vice logickych vstupu

Logicky vstup |Uéel

Enable Aktivace (povoleni) paleni zapalovani

Ext Knocking Informace o detonacich z externiho Cidla

Test mode RQ |Pozadavek na testovaci rezim

UserBinIn1+8 UZivatelské logické signély

MaskCyl 1+8 Maska na valce pro korekci energie

7.2.1 Enable

Aktivace tohoto vstupu (spolu se signalem otacek) je nutna podminka pro
aktivaci zapalovani. Deaktivaci vstupu je mozné blokovat péaleni, pfestoze
zapalovani vyhodnocuje béh motoru na zakladé informace z otd¢kového cidla.

Pokud vstup neni zapojen, je nutné v mapovani nastavit vstup na ,1 (True)"

7.2.2 Ext Knocking

Pomoci tohoto vstupu je mozné do zapalovani privést informaci o detonacich
z externiho ¢idla. Algoritmus se chova shodné bez ohledu na to, zda vyhodnocuje
detonace sam ¢i na zakladé tohoto vstupu.

7.2.3 TEST mode RQ

Aktivaci vstupu ,TEST mode RQ" TMCI pali na vSech vystupech bez ohledu
na prabéhy vstupnich signald RES a CLK. V tomto reZzimu se aktivuje binarni vystup
»1est mode“. Pfitomnost signalu z otackového c¢idla testovaci rezim blokuje.

7.2.4 UserBinIn1+8

Tyto uZivatelské vstupy nemaji pfimy vliv na algoritmus zapalovani, Ize je
pouzit jako vstupy do uzivatelskych funkci. Vystupy funkci
(UserBinOut1+UserBinOut8) Ize pak pouzit pro ovladani dalSich logickych vstup(
zapalovani (fyzickych vystupd) pomoci Mapovani.

7.2.5 MaskCyl1+8

Tyto uZivatelské vstupy definuji masku na valce, na které se ma uplatnit
pozadavek na korekci (zvySeni) energie.

PFi komunikaci s Motormanagementem (Fidicim systémem) ktery ovlada
energii vystupl se vstupy mapuji na signaly ,MM-MaskCyl1+8" (,CU-MaskCyl1+8").
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8. Dvouhodnotové vystupy

8.1 Fyzické dvouhodnotové vystupy

Stav fyzickych vystupl (sepnuti/rozepnuti vystupniho tranzistoru na svorkovnici
S2) je dan dle nastaveni parametr stavem logickych vystupl. U kazdého fyzického
vystupu lze nastavit polarita (vystupni tranzistor pfi aktivaci spina/rozepina).

8.2 Logické dvouhodnotové vystupy

Provoz TMCI1+ a vyhodnocovani vstupnich signalt a dvouhodnotovych vstup
ovliviiuje stav 8 dvouhodnotovych veli€in.

Logicky vystup | Popis

Stop zapalovani vyhodnotilo nulové otacky motoru

Rmp Lo zapalovani vyhodnotilo otacky mensi nez nomindalni (start)
Knocking zapalovani vyhodnotilo detonace

Ignition Err Paleni na nékterém valci je mensi nez definovana mez
C:R Err Chyba poméru vstupnich signalti CLK a RES
UserBinOutl+8 | UZivatelské logické vystupy

8.2.1 Stop

Logicky vystup STOP je aktivni v pfipadé, Ze otacky zapalovani jsou mensi
nez minimalné vyhodnotitelné. Zapalovani vyhodnocuje otacky, je-li perioda signalu
CLK menSi nez 21.8ms (tedy napf. pfi jednocidlovém zapojeni a 6 zubech jsou
otacky motoru vétsi nez 2300t/min).

8.2.2 Otaéky LO

Otacky motoru jsou mensi nez nominélni (dané parametrem “Nominalni
otacky”), TMC2+ dle velikosti ota¢ek a nastaveni parametru snizuje pfedstih.

8.2.3 Detonace

Signél z detonaéniho &idla pfekrodil parametrem ,Aktivacni aroveri detonaci”
definovanou mez.

Je-li tento logicky vystup aktivni, parametrem definovanou rychlosti dochazi
ke sniZovéani pfedstihu (vlivem detonaci se pfedstih mize snizit z nominalni hodnoty
predstihu max. o hodnotu danou parametrem ,Maximalni sniZzeni p/i detonacich*

Neni-li vystup aktivni, dochazi k postupnému zvySovani predstihu
definovanou rychlosti az na puvodni hodnotu nominalniho pfedstihu.

8.2.4 Ignition Err

Pokud na nékterém z valcl klesne ¢etnost paleni pod definovanou mez,
aktivuje tento logicky vystup.

8.2.5 C:RErr

Pokud je €etnost impulst signalu CLK vzhledem k signalu RES v nespravném
pomeéru, aktivuje se na dobu 5s tento binérni vystup.

U dvoucidlového zapalovani by mél byt pomér RES:CLK roven 1:2*Z (kde Z je
definovany pocet zubu), u jednocidlového pak pfimo 1:Z.

Manager kromé stavu tohoto vystupu na kontrolce detekuje méfeny pomér
RES:CLK, je ale mozné, Ze pfi vypadku signalu (zakmitu) dojde k vyhodnoceni
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nespravného poméru jen v ramci jedinného cyklu - servisni program pak nemusi
stihout zméreny pomér pfenést a zobrazit (nicméné kontrolka bude indikovat chybu).

Pfi nepravidelném chodu motoru maze aktivace tohoto vystupu signalizovat
problém ve vstupnich &idlech (vynechavani, zakmity).

8.2.6 UserBinOut 1+8

Tyto uZivatelské vystupy negeneruje pfimo algoritmus zapalovani, vznikaji
jako
vystupy uzivatelskych funkci, které Ize pak pouzit pro ovladani dalSich logickych
vstupl zapalovani nebo fyzickych vystupt pomoci Mapovani.
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9. Analogové vstupy

9.1 Logické analogové vstupy

Zapalovani neobsahuje fyzické analogové vstupy, pouze logické, které lze
generovat pomoci funkci ¢i namapovat na signdaly vstupujici do zapalovani datovou
cestou z Motormanagementu ¢i fidiciho systému UniGen

Logicky analogovy signal je mozné také vytvorit pouzitim fyzického binarniho
vstupu a pfevodu stfidy binarniho signélu na logickou analogovou veli€inu.

9.1.1 Ext Preign Cor

Logicky analogovy vstup pro korekci pfedstihu. Nominalni pfedstih zapalovani
zkorigovany vnitfnimi algoritmy dle otacek &i predstihu lze dale upravit timto
signalem.

9.1.2 Ext Energy Cor

Vychozi vystupni energie zapalovani dana parametry Ize dale korigovat timto
signalem.

33 Specifikace zapalovani



10. CAN

Zapalovéni je vybaveno komunika&nim rozhranim CAN (SAE J1939), pomoci
kterého je mozné vycitat stav zapalovani. Pomoci CAN pfikazu je také mozné
zapalovani ovladat.

10.1 CANramce

V nasledujicich kapitolach jsou uvedeny vSechny komunikaéni ramce CANu pro
ovladani zapalovani a ¢teni informaci z né;.

10.1.1 Ra&mec CAN Info 1

Info 1
D OCFFDO34 | “pray [ |o]" ~ ‘eovomar ' |* " bospuitc | coucersomss
3/0]0 OxFF 0xDO 0x34
Perioda 500ms
Rx/Tx TX
Data Byte 1 Engine RPM 0+8031.875% (0.125rpm/bit, offset Orpm)
Data Byte 2 FExx | Error
FFxx NA
Data Byte 3 Preignition 0+6425.5° (0.1/ ©, offset 0 ©)
Data Byte 4 FExx | Error
FFxx NA
Data Byte 5 | Energy correction 0+6425.5% (0.1/ %, offset 0 %)
Data Byte 6 FExx | Error
FFxx NA
Data Byte 7 0 | Stop 00 Nenulové otadcky motoru
|| 01 Nulové (neméfitelné) otaky motoru
1 10 Error
11 NA
2 | Rpm LO 00 Nominalni otacky zapalovani
|| 01 Otacky nizSi nez nominalni (mozné snizeni predstihu)
3 10 Error
11 NA
4 | Knocking 00 Nemérené detonace
|| 01 Mé&rené detonace
5 10 Error
11 NA
6 | Ignition Error 00 Cetnost paleni v limitu
. 01 Cetnost paleni pod limitem
7 10 Error
11 NA
Data Byte 8 0 | C:R Error 00 Spravny signal z cidel
|| 01 Chyba signélu z ¢idel (nespravny pomér)
1 10 Error
11 NA
2 | PIDetDecMax 00 Predstih diky detonacim neni snizen na maximélni hodnotu
|| 01 Predstih diky detonacim je sniZzen na maximalni hodnotu
3 10 Error
11 NA
4 |NU 1
5 | NU 1
6 | NU 1
7 | NU 1
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10.1.2 Ra&mec CAN Info 2

Info 2

ID

18FFD134

28 27 26
Priority

23 22 21 20 19 18 17 16

PDU format

15 14 13 12 1 10
PDU specific

9 8

7

6

5 4 3 2 1 0
Source Address

6

OxFF

0xD1

0x34

Perioda

500ms

Rx/Tx

TX

Data Byte 1

Data Byte 2

Temp

-100+6325.5 °C (0.1 °C /bit, offset -100 °C)

FExx Error

FExx NA

Data Byte 3

Data Byte 4

Vout AVG

0+6425.5V (0.1 V/bit, offset 0 V)

FExx Error

FFExx NA

Data Byte 5

NU

Data Byte 6

NU

Data Byte 7

NU

Data Byte 8

NU

10.1.3 Ramec CAN Ignition

Ignition

ID

18FFC034

28 27 26
Priority

23 22 21 20 19 18 17 16
PDU format

15 14 13 12 1 10
PDU specific

9 8

7

6

5 4 3 2 1 0
Source Address

6

OxFF

0xCO

0x34

Perioda

500ms

Rx/Tx

TX

Data Byte 1

Ignition #1

Data Byte 2

Ignition #2

Data Byte 3

Ignition #3

Data Byte 4

Ignition #4

Data Byte 5

Ignition #5

Data Byte 6

Ignition #6

0+100% (0.4%/ bit, offset 0 V)

Data Byte 7

Ignition #7

FE Error

Data Byte 8

Ignition #8

FF NA

10.1.4 Ramec CAN Knocking

Knocking

ID

OCFFC134

28 27 26
Priority

23 22 21 20 19 18 17 16
PDU format

15 14 13 12 1 10
PDU specific

9 8

7

6

5 4 3 2 1 0
Source Address

3

OxFF

0xC1

0x34

Perioda

100ms

Rx/Tx

TX

Data Byte 1

Knocking #1

Data Byte 2

Knocking #2

Data Byte 3

Knocking #3

Data Byte 4

Knocking #4

Data Byte 5

Knocking #5

Data Byte 6

Knocking #6

0+100% (0.4%/ bit, offset 0 V)

Data Byte 7

Knocking #7

FE Error

Data Byte 8

Knocking #8

FF NA
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10.1.5 Ra&mec CAN Control

Control
ID OCFF1011 | "eioiy |R|D|~  Poutomar | 'poUspecic | Souceadiress
3/0]0 OxFF 0x10 0x11
Perioda 100ms
RXx/Tx Rx
Data Byte 1 | Ext Preign Cor -12.8+100° (0.1 ° /bit, offset -12.8 ©)
Data Byte 2 FExx | Error
FFxx NA
Data Byte 3 Ext Energy Cor 0+100% (0.1 % /bit, offset 0 %)
Data Byte 4 FExx | Error
FFxx NA
Data Byte 5 0 | Ignition 00 Zapalovani deaktivovano
|| 01 Zapalovani aktivovano
1 10 Error
11 NA
2 | Fuel A/B 00 Volba paliva A
|| 01 Volba paliva B
3 10 Error
11 NA
4 | Ext Knocking 00 Externi informace o detonacich neaktivni
|| 01 Externi informace o detonacich aktivni
5 10 Error
11 NA
6 | NU 1
7 | NU 1
Data Byte 6 0 | Mask Cyl #1 00 Deaktivace korekce energie na vélec 1
|| 01 Aktivace korekce energie na vélec 1
1 10 Error
11 NA
2 | Mask Cyl #2 00 Deaktivace korekce energie na vélec 2
|| 01 Aktivace korekce energie na valec 2
3 10 Error
11 NA
4 | Mask Cyl #3 00 Deaktivace korekce energie na vélec 3
|| 01 Aktivace korekce energie na valec 3
5 10 Error
11 NA
6 | Mask Cyl #4 00 Deaktivace korekce energie na vélec 4
|| 01 Aktivace korekce energie na vélec 4
7 10 Error
11 NA
Data Byte 7 0 | Mask Cyl #5 00 Deaktivace korekce energie na vélec 5
|| 01 Aktivace korekce energie na valec 5
1 10 Error
11 NA
2 | Mask Cyl #6 00 Deaktivace korekce energie na vélec 6
|| 01 Aktivace korekce energie na valec 6
3 10 Error
11 NA
4 | Mask Cyl #7 00 Deaktivace korekce energie na vélec 7
|| 01 Aktivace korekce energie na valec 7
5 10 Error
11 NA
6 | Mask Cyl #8 00 Deaktivace korekce energie na vélec 8
|| 01 Aktivace korekce energie na valec 8
7 10 Error
11 NA
Data Byte 8 NU
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