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1. Ugel zaFizeni
Ukolem popisované Fidici jednotky USC je regulace otaéek spalovaciho motoru.

2. Provozni podminky

Pro spravny provoz USC je nutné dodrzet zakladni provozni podminky, které jsou
definovany v nasledujicich kapitolach:

a) spravné pripojeni vstupné-vystupnich konektort

b) napajeni SP spliujici dané tolerance (=10+33V)

c) spravné nastaveni parametru fidiciho SW

d) dodrzeni provozni teploty okolniho prostfedi do 60°C

3. Mechanické provedeni

USC je umistén v samostatné kovové skfince o rozmérech 324x145mm (montazni
otvory 305x122mm o priméru 5mm), vySka 57mm, kryti IP65. Bo¢ni strana obsahuje
dva konektory pro pfipojeni akéniho &lenu (dale AC) a vstupnich signald a konektory
CANNON pro komunikaci.
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4. Elektrické provedeni

USC je k rozvadéci pfipojen pomoci dvou konektort S1 (silovy konektor) a S2
(signalovy konektor).

USC je napajen (konektor S1) stejnosmérnym napétim 10+33V DC, spotieba (pfi
napajeni 24V) 130mA pfi deaktivovaném regulatoru, 800mA (SpiCkové az 2A) pfi
regulaci (plati pro AC Heinzmann StG 2010.20-KV-SC, pro jiné AC se mze zménit
spotfeba pfi provozu, spotfeba v klidu nebo $pickova neni typem AC ovlivnéna).
Konektory CANNON (S3,S4) slouZzi pro pfipojeni USC k PC (RS-232 monitorovani,
nastaveni diagnostika) a k RS UniGEN (RS-485 Fizen)

Rozmisténi konektoru:
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4.1 Konektor S1

Pin Jméno Popis

S1.1 ActGND Snimani polohy akéniho ¢lenu Svorka 5(E) AC
S1.2 ActPos Svorka 4(A) AC
S1.3 Act8V Svorka 3(D) AC
S1.4 Actl- Budici proud do ak¢niho Clenu Svorka 1(B) AC
S1.5 Actl+ Svorka 2(C) AC
S1.6 NC

S1.7 NC

S1.8 NC

S1.9 GND Napajeni regulatoru

S1.10 |=10+33V

Maximalni priifez vodi¢d 2,5mm-°

STG 6-01 : 1(E), 2(A), 3(D), 4(B), 5(C)
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4.2 Konektor S2

Pin Jméno Popis

S2.1 GNDA Analogova zem

S2.2 20mA Proudovy vstup 20mA

S2.3 RpmPotB Jezdec potenciometru pro korekci otacek
S2.4 RpmPotA Napajeni potenciometru pro korekci otacek
S2.5 Rpmin Otackove cidlo

S2.6 NC

S2.7 NC

S2.8 GNDD Digitalni zem

S2.9 BinOut4 Konfigurovatelné fyzické binarni vystupy
S2.10 |BinOut3 (oteviené kolektory 50mA/60V DC)
S2.11 BinOut2

S2.12 BinOut1

S2.13 BinIln4 Konfigurovatelné fyzické binarni vstupy
S2.14 BinIn3 (aktivace vstupl zkratovanim na GNDD)
S2.15 BinIn2

S2.16 BinIin1

Maximalni priifez vodi¢d 2,5mm-°
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4.3 Konektor S3 (RS-485 pro pripojeni k RS UniGEN)
Konektory S3 obsahuje komunikaéni rozhrani RS-485 (propojeni s RS UniGEN).

53/4

GND
RS-485A
RS-485B
Nazev |Vyznam Pracovni hodnoty
S3.1 485B | Komunikaéni rozhranni RS-485 Urovné kompatibilni s RS-485
S3.2 |GND
S3.3 NC
S3.4 NC
S3.5 |NC
S3.6 |485A |Komunikaéni rozhranni RS-485
S3.7 NC
S3.8 NC
S3.9 NC

4.4 Konektor S4 (RS-232 pro pripojeni k PC)

Komunikace USC s PC (servisni program ManagerAP) je realizovana pomoci
sériového rozhrani RS-232 (9-pinovy konektor CANNON). Pro pfipojeni k PC je
nutné pouzit kiizeny kabel (2-3, 3-2, 5-5).

95

RS-232 RxD
RS-232 TxD
GND
Nazev |Vyznam Pracovni hodnoty
S5.1 NC Urovné kompatibilni s RS-232

S5.2 RxD Prijem sériovych dat

S5.3 |TxD Vysilani sérovych dat

S5.4 NC
S5.5 GND |Zem
S5.6 NC
S5.7 NC
S5.8 NC
S5.9 NC
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4.5 Kalibrace analogovych vstupu

V$echny analogové vstupy (potenciometr, 20mA, poloha AC) Ize digitalné kalibrovat
bez nutnosti zasahu do USC (nastavovani trimra).

Kalibrace se provadi pfipojenim USC k PC pomoci RS-232. Volbou menu kalibrace v
programu ,ManagerAP.EXE" se zobrazi dialogové okno pro kalibraci. Tlagitky pro
zménu offsetu a amplitudy Ize zvoleny parametr pfesné nastavit na pozadovanou
hodnotu:

Nulovani offsetu Zména offsetu Zména amplitudy

/

l Skute¢na hodnota
Doporucéeny postup pfi kalibraci:

a) Odpojeni (nulovani) kalibrovaného vstupu

b) Nulovani offsetu tlacitkem ,O (pfipadné korekce offsetu tlacitky ,+“a ,-*

c) Pfipojeni vstupu na definovanou hodnotu

d) Nastaveni poZzadované hodnoty tlacitky pro korekci zisku ,+“ a ,-“ (nebo stisk ,G*
po zadani definované hodnoty )

F T =

L) USC Kalibrace = | B
4 -H:rul:ué kalibrace Anl.vstup (20mA)
i Celkowy hruby offset a zisk (kalibrovat pomod 20m# j— m#A,
i Hruby offset polohy Heinzmann "AI_PosH_noCal® n ' ' l
4 -Kalibrace vstupd U' L,l '
- Anl.vstup (1000mV) “AI_1v" T Z
- Anl.vstup (20mA) "AI_20mA" = — e
- Anl.stup (pot.256 ohm) "AI Pot™ -000.84 |=|4| +0000.00 [0
Anl,vstup (reo,256 ohm) "AI_Reo” Gain N mA
‘- Poloha Kapky “FlapPos™ 106.25% lﬂlil +0020.00 lE|
4 -Tn_aplclta
i Teplota "Temp™
=~ 1
y o0 3
/ :vilﬂlr"al_.
- )_ 3500-':
I a000
=, G0 50 /
¢ ADC ‘/f
4 m v || [ Automatické nastaveni typu 10 pinu
On-line (FUSC00093/63 V1.11) Macitani nastaveni probéhlo dspéiné,

Pfed kalibraci vstupu je nutné nastavit hrubou kalibraci. Hruba kalibrace se provadi
nastavenim offsetu hrubé kalibrace (pfi zavienim AC, nulovém vstupnim proudu) tak,
aby méfena hodnota ukazovala 4%.
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5. Logické signaly
Logické signaly jsou vstupy a vystupy algoritmu USC. Nékteré z nich slouzi pro

ovladani regulatoru a Ize mapovat na fyzickeé vstupy (Ci externi signaly), nékteré lze
vyuzit ve funkcich (internim PLC).

5.1Logické binarni vstupy
5.1.1 "Ctrl" (Rizeni)

5.1.1.1"AckExt" (Externi kvitace)
Nastupna hrana signalu kvituje pfipadnou poruchu. Lze ji pfipojit k signalu kvitace
z RS (pak se porucha USC odkvituje stiskem flavesy ,Fault reset” na RS), nebo je
mozné vstup pfipojit k signalu, ktery USC aktivuje (porucha se odkvituje pfi kazdém
pozadavku na béh).

5.1.1.2"Enable” (Aktivace)

Logicky binarni vstup ,Enable” aktivuje regulator otacek. Aktivaci vstupu dojde ke
spusténi startovaci faze regulatoru otacek.

5.1.1.3"FuelAB" (Palivo B/A)
Volba paliva, pfepind minimalni a maximalni mez polohy AC dle typu paliva.

5.1.1.4"PidAB" (Volba sady PID B/A)

Volba sady PID parametru regulatoru otacek. Je-li vstup neaktivni, uplatriuje se sada
A, aktivaci vstupu se zvoli sada B.

5.1.1.5"RegPosRpm"” (Regulace polohy/otacek)

Aktivace logického vstupu pfepne regulator otacek z regulace otacek na regulaci
vykonu v paralelnim provozu se siti. Tento vstup muze byt pfimo ovladan stykacem
sité pfipojenym k definovanému fyzickému vstupu (i pfenesenoy komunikaci z RS).

5.1.1.6"Rpmldleln" (PoZadavek na volnobézné otacky)

Logicky vstup ovlada pozadované otacky motoru. Aktivace vstupu zpUsobi provoz
motoru na volnobéznych otackach (parametr ,Rpmidle®).

5.1.2"User" (Uzivatel)

5.1.2.1"UsrBI_n" (Uzivatelsky binarni vstup n)
Uzivatelské binarni vstupy 1+16. Slouzi pro pfivedeni signall z fyzickych vstupd,
rozsSifovacich modull nebo jinych zafizenu UNIMA pfipojenych na RS-485 do funkci,
kde Ize pomoci bloku funkci vytvaret uzivatelské algoritmy.
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5.2Logické binarni vystupy

Nékteré logické binarni vystupy Ize pfimo mapovat na fyzické vystupy, nékteré
Ize pouzit pouze ve funkcich. Pokud potfebujeme na fyzicky vystup pfipojit logicky
signal ktery je k dispozici jen ve funkcich, vytvofime pomoci bloku ,REP* uZivatelsky
logicky vystup, ktery je v mapovani dostupny.

5.2.1 “Error" (Porucha)

5.2.1.1"FeedB" (Zpétna vazba)

Chyba zpétné vazby AC regulatoru otaéek. Regulator otaek nema informaci o
poloze AC a nemUze tedy regulovat jeho polohu. V takovémto stavu dojde k aktivaci
tohoto vystupu a zaroven k vypnuti vykonového stupné (budiciho proudu do AC) a
tedy zavieni AC. Signal se deaktivuje kvitaci poruchy (nastupnou hranou signalu
~ACKEXt“ nebo stiskem klavesy kvitace v servisnim programu).

5.2.1.2"RpmHi” (Prebéh otacek)

Vystup se aktivuje pfi prebéhu otacek (mérfené otacky prekro€i hodnotu parametru
,RpmHi“). Deaktivuje se kvitaci poruchy.

5.2.1.3"RpmLo" (Pokles otacek)

Vystup se aktivuje pfi poklesu otacek (méfené otacky klesnou pfi volnobéhu na nulu
nebo pfi béhu na jmenovité otacky pod hodnotu parametru ,RpmLo“ ). Deaktivuje se
kvitaci poruchy.

5.2.1.4"TempOvr" (Prehrati)
Vystup se aktivuje pfi pfekroCeni tepelné ochrany. Deaktivuje se kvitaci poruchy.

52.2 "Sta" (Stav)

5.2.2.1"CurLim" (Proudové omezeni)
Regulator aktivuje tento vystup v pfipadé, ze i pfes maximalni akcni zasah
(maximalni proud do AC) nebylo mozno dosahnout za dobu 250ms poZadované
polohy AC (mechanicka zabrana, koncovy doraz). Proud do AC je snizen na hodnotu
pridrzného proudu aby nedoslo k poskozeni koncového stupné a AC (trvale
maximalni proud do AC). Signal se deaktivuje, jakmile regulator dosahne
pozadované polohy.

5.2.2.2"Max" (Maximum)
Vystup je aktivni, je-li AC v maximalini poloze.

5.2.2.3"Min" (Minimum)
Vystup je aktivni, je-li AC v minimalni poloze.

5.2.2.4"Ready"” (Pripraven)
Vystup je aktivni, je-li USC pfipraveno ke startu.

5.2.2.5"Rpmlidle” (Volnobézné otacky)

Vystup je aktivni, jede-li motor na volnobéznych otakach, tedy minimalné podobu
.RpmldleTime“ po ukonceni startovaci faze, nebo je-li aktivni signal ,Rpmlidleln®.
Stav vystupu také pfepina maximalni povolenou polohu klapky.
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5.2.3 "Sys" (Systémové)

5.2.3.1"Clk1s" (Periodicky signal 1s)
Signal kmita s periodou 1s a stfidou 1:1.

5.2.3.2"FuncRes" (Reset funkci)

Signal je aktivni po resetu béhem prvniho vypoctu funkci (Ize pouzit k napf.k
defaultnimu nastaveni RS kloknych obvodu).

5.2.4"User" (Uzivatel)

5.2.4.1"UsrBO_n" (UzZivatelsky binarni vystup n)
UzZivatelské binarni vystupy 1+16.
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5.3Logické analogové vstupy
5.3.1 "Ctrl" (Rizeni)

5.3.1.1"PosReq" (Pozadovana poloha)
PoZadovana poloha AC ("RegPosRpm"=1).

5.3.1.2"RpmReq"” (PoZadovana hodnota otacek)
Pozadovana hodnota otacek ("RegPosRpm"=0).

5.3.2 "Flap" (Klapka)

5.3.2.1"FlapCurr"” (Proud do klapky)
Akéni zasah (budici proud) do AC.

5.3.2.2"FlapPos" (Poloha klapky)
MéFena poloha AC.

5.3.2.3"PosReg"” (Regulace polohy)
Regulovana poloha AC.

5.3.3 "Rpm" (Otacky)
5.3.3.1"Rpm" (Otacky)
Mérené otacky.

5.3.3.2"RpmReg” (Regulace otacek)
Otacky na které USC reguluje.

5.3.4 "Temp" (Teplota)

5.3.4.1"Temp"” (Teplota)

Teplota uvnitf regulatoru. Piekrodi-li teplota definovanou havarijni mez, dojde
k poruchovému zastaveni regulatoru.

5.3.5"User" (Uzivatel)

5.3.5.1"UsrAl_n" (UZivatelsky analogovy vstup n)
Uzivatelské analogoveé vstupy 1+16. Slouzi pro pfivedeni signalu z fyzickych vstupu,
rozsSifovacich modull nebo jinych zafizenu UNIMA pfipojenych na RS-485 do funkci,
kde Ize pomoci blokl funkci vytvaret uzZivatelské algoritmy.
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5.4Logické analogové vystupy
5.4.1User" (Uzivatel)

5.4.1.1"UsrAO_n" (Uzivatelsky analogovy vystup n)
Uzivatelské analogové vystupy 1+16.
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6. Parametry
6.1 Komunikace

6.1.1 , Addr“ (Adresa)
Adresa regulatoru. Pokud je regulator pfipojen k fidicimu systému (&i jinym zafizenim
dané jednotky) po sbérnici RS-485, musi mit nastavenou stejnou adresu.

Pfi zméné hodnoty parametru se nova adresa
uplatni az po resetu regulatoru (vypnuti a zapnuti
napajeciho napéti).

6.2 Motor RESET

Stored Addr T
Real Addr b
Rezet (PWR)

6.2.1 ,V“ (Poéet valct)

Pocet valcl motoru. Parametr uruje pocet zubu na
setrvacniku, ze kterého jsou méreny otacky v pfipadé
zpusobu mérfeni otacek od valce k valci. Je-li napfiklad
pocet zubUl na setrvaéniku 160 a pocet valcu 8, otacky
soustroji se vypocitavaji z praimérné doby 40 zubu ¥
(40zubu odpovida uhlu od valce k valci). Eliminuje se V
Z

tak (praméruje) zména uhlové rychlosti pfed a po paleni.

6.2.2 ,Z“(Pocetzubu)

Pocet zubu na setrvaéniku pro méfeni otaek soustroji. Otacky
se méfi dle nastaveni parametru ,RpmMse* z poctu zubl
odpovidajici uhlu od valce k valci, nebo z poctu zubu, ktery
odpovida 720°, tedy 2xZ.
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6.3 Regulace polohy

6.3.1 ,ActType“ (Typ akéniho €lenu)

Volba typu akéniho ¢lenu Heinzmann nebo Woodward. Typ Woodward (PWM fizeni)
podporuji pouze nékteré regulatory.

6.3.2 ,FlapMaxA/B“ (Maximalni poloha klapky (palivo A/B))

Parametry ,FlapMaxA* (logicky vstup ,Palivo B/A* neaktivni) a ,FlapMaxB*“ (logicky
vstup ,Palivo B/A" aktivni) definuji maximalni polohu klapky mimo volnobéh.

6.3.3 ,FlapMaxldleA/B* (Maximalni poloha klapky pfi volnobéhu (palivo A/B))

Parametry ,FlapMaxIdleA® (logicky vstup ,Palivo B/A" neaktivni) a ,FlapMaxIdleB*
(logicky vstup ,Palivo B/A* aktivni) definuji maximalni polohu klapky pfi volnobé&hu.

6.3.4 ,FlapMinA/B“ (Minimalni poloha klapky (palivo A/B))

Parametry ,FlapMinA*® (logicky vstup ,Palivo B/A* neaktivni) a ,FlapMinB“ (logicky
vstup ,Palivo B/A* aktivni) definuji minimalni polohu klapky.

6.3.5 ,,PosRegPID" (PID parametry regulace polohy)
PID parametry pro regulaci polohy akéniho ¢lenu.

6.3.6 ,,PosRegT“ (Perioda regulace polohy klapky)

Perioda regulace akéniho €lenu. U akénich ¢lenu s vySsi setrvacnosti se doporucuje
nastavit pomalejSi perioda regulace.
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6.4 Otacky

6.4.1 ,,RpmHi“ (Pfebéh otacek)
Otacky vyssi nez hodnota tohoto parametru zpasobi poruchové odstaveni
regulatoru.

6.4.2 ,Rpmldle“ (Volnobézné otacky)

Hodnota poZadovanych otacek pfi béhu na volnobéh. Vice v kapitole BEh
(Volnobézné otacky)

6.4.3 ,RpmLo“ (Pokles otacek)

Otacky niz8i nez hodnota tohoto parametru zpusobi poruchové odstaveni regulatoru.
K vyhodnoceni poklesu otacek dochazi jen v rezimu béhu na jmenovité otacky.

6.4.4 ,RpmMse“ (Zpusob méreni otacek)

Parametr definuje zplsob méfeni otacek. Definuje pocet zubu setrvaéniku pro
meéfeni otacek.

6.4.5 ,RpmRamp* (Rampa regulace otacek)

Parametr definuje rychlost rampové zmény otacek na které se reguluje pfi zméné
pozadovanych otacek. Napfiklad po startu motoru se otacky na které se reguluje
méni z hodnoty ,RpmRegStart” na hodnotu ,Rpmldle” po rampé touto rychlosti.
Stejné tak prechod regulovanych otacek z ,Rpmldie” na ,RpmRated” se nedéje
skokové, ale po rampé rychlosti danou timto parametrem.

6.4.6 ,RpmRated” (Jmenovité otacky)

Hodnota pozadovanych otacek pfi b&€hu na jmenovité otacky, neni-li mapovan
logicky analogovy vstup ,PoZadovana hodnota otacek®. Vice v kapitole Béh
(Jmenovité otacky)

6.4.7 ,StaRpmMin“ (Minimalni otacky startéru)
PrekroCeni otaCek nad hodnotu tohoto parametru je spolu s aktivnim signalem

,Aktivace* podminkou nutnou pro aktivaci regulatoru. Vice k kapitole Start (Cekani na
minimalni aktivaéni otacky).

6.5 Regulace otacek

6.5.1 ,,RpmPosPID12/23/34“ (Poloha otackové klapky pro volbu sady PID)

Je-li poloha ak&niho ¢lenu mensi nebo rovna parametru ,RpmPosPID12% je zvolena
sada A1 (logicky vstup ,Volba sady PID B/A“ neaktivni) nebo sada B1 (logicky vstup
,Volba sady PID B/A* neaktivni) PID parametra.

Je-li poloha ak¢niho €lenu vétsi nez parametr ,RpmPosPID12% a zaroven mensi
nebo rovna parametu ,RpmPosPID23%, je zvolena sada A2 (logicky vstup ,Volba
sady PID B/A" neaktivni) nebo sada B2 (logicky vstup ,Volba sady PID B/A*
neaktivni) PID parametrd.

Je-li poloha akéniho €lenu vétsi nez parametr ,RpmPosPID23“ a zaroven mensi
nebo rovna parametru ,RpmPosPID34, je zvolena sada A3 (logicky vstup ,Volba
sady PID B/A" neaktivni) nebo sada B3 (logicky vstup ,Volba sady PID B/A*
neaktivni) PID parametrd.

Je-li poloha ak¢niho €lenu vétsi nez parametr ,RpmPosPID34% je zvolena sada A4
(logicky vstup ,Volba sady PID B/A” neaktivni) nebo sada B4 (logicky vstup ,Volba
sady PID B/A® neaktivni) PID parametru.
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Pokud je nastaveno ,RpmPosPID12%= RpmPosPID23“= ,RpmPosPID34=100%,
volbu sady PID parametrt neovliviuje poloha akéniho ¢lenu. Bude se pouzivat
pouze sada A1 (logicky vstup ,Volba sady PID B/A* neaktivni) nebo sada B1 (logicky
vstup ,Volba sady PID B/A® neaktivni) PID parametru.

6.5.2 ,,RpmRegPIDA1-B4“ (PID parametry regulace otacek)

Tyto parametry definuji osm sad PID parametr(. Sady A1, A2, A3, A4, B1,B2,B3 a

B4. Sady A a B se prepinaji logickym binarnim vstupem ,Volba sady PID B/A®. Je-li

signal neaktivni, je zvolena sada A. Je-li signal aktivni, je zvolena sada B. Sady 1+4
se prepinaji dle polohy akcniho €lenu. Mezni polohy pro pfepnuti definuji parametry
,RpmPosPID12“ ,RpmPosPID23“ a ,RpmPosPID34".

6.5.3 , RpmRegTA/B“ (Perioda regulace otacek (sada A/B))

Parametry definuji periodu regulace otacek dle zvolené sady PID parametru.
Je-li logicky vstup ,Volba sady PID B/A" neaktivni, perioda regulace je dana
parametrem ,RpmRegTA".

Je-li logicky vstup ,Volba sady PID B/A" aktivni, perioda regulace je dana
parametrem ,RpmRegTB*.

6.5.4 ,RpmWinA/B“ (Otackové okno (sada A/B))

Parametr definuje velikost otackového okna pro korekci zesileni akéniho zasahu
regulace otacek.

Je-li logicky vstup ,Volba sady PID B/A" neaktivni, velikost otackového okna je dana
parametrem ,RpmWinA".

Je-li logicky vstup ,Volba sady PID B/A* aktivni, velikost otackového okna je dana
parametrem ,RpmWinB".

Je-li absolutni hodnota rozdilu poZadovanych a regulovanych otacek mensi nez
velikost otackoveho okna, nedochazi ke korekci zesileni akéniho zasahu.

Je-li absolutni hodnota rozdilu poZadovanych a regulovanych otacek vétsi nez
velikost otackoveho okna, akéni zasah se koriguje koeficientem ,RpmWinKA® nebo
.,RpmWinKB*“ dle uvolené sady PID parametra.

6.5.5 ,,RpmWinKA/B* (Zesileni PID regulatoru mimo okno (sada A/B))

Parametr definuje velikost korekce akéniho zasahu, je-li absolutni rozdil
regulovanych a skutecnych otacek mimo definované otackové okno.

Je-li logicky vstup ,Volba sady PID B/A" neaktivni, velikost korekce je dana
parametrem ,RpmWinKA*.

Je-li logicky vstup ,Volba sady PID B/A® aktivni, velikost korekce je dana parametrem
~-RpmWIinKB*.

Pokud je parametr nastaven na hodnotu 100%, ke korekci akéniho zasahu dle
rozdilu otaCek nedochazi.

Hodnota parametru nad 100% zvysi akéni zasah, jsou-li otacky mimo okno.

6.5.6 ,RpmWinLo* (Otackové okno pro piné otevreni klapky)

Klesnou-li skuteéné otacky béhem regulace otacek o vice jak o hodnotu danou timto
parametrem pod regulované otacky, dojde k plnému otevreni klapky.

Nastaveni parametru na hodnotu 40000t/min funkci plného otevieni klapky
deaktivuje.

6.6 Servis

6.6.1 ,CntRes“ (Pocet resett)

Pocet resetll. Pocitadlo se inkrementuje pfi kazdém resetu regulatoru (vypnuti a
zapnuti napajeni). Maximalni hodnota CitacCe je 255.
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6.7 Start

Parametry v této skupiné definuji chovani klapky po aktivaci regulatoru (aktivaci
signalu ,Aktivace“ a pfekroCeni minimalnich otacek).

6.7.1 ,,RpmFlapPosEnd“ (Koncova poloha otackové klapky pro start)

Parametr definuje koncovou polohu otvirani klapky po rampé po aktivaci regulatoru
béhem startu. Vice v kapitole Start (Rampa).

6.7.2 ,RpmFlapPosSta“ (Poloha otackové klapky pro start)

Parametr definuje pocateCni polohu klapky po aktivaci regulatoru. Vice v kapitole
Start (Rampa).

6.7.3 ,,RpmFlapRmpTim“ (Doba do dosazeni koncové polohy otackové
klapky pfi startu)

Parametr definuje rychlost otvirani klapky po rampé (dobu rampy). Vice v kapitole

Start (Rampa).

6.7.4 ,RpmFlapRmpSto“ (Otacky pro zastaveni otvirani otackové rampy)

Pokud otacky pred dosazenim polohy ,RpmFlapPosEnd“ pfekro€i hodnotu tohoto
parametru, dojde k zastaveni otvirani klapky jesté pfed dosazenim této koncové
polohy. Vice v kapitole Start (Rampa).

6.7.5 ,RpmldleTim* (Doba volnobéhu)

Parametr definuje minimalni dobu, po kterou je regulator po startu v rezimu
volnobéh. Vice v kapitole Béh (Volnobézné otacky).

6.7.6 ,,RpmRegStart” (Otacky pro zahajeni regulace)
PrekroCeni otacek aktivuje regulaci otacek po startu.

6.7.7 ,,RpmRegStartMax” (Maximalni doba pro zahajeni regulace)

Pokud otacky nepcCekroCi urover pro zahajeni regulace do této doby od ukonceni
startovaci rampy, dojde k zahajeni regulace otaek bez ohledu na hodnotu otacek.

6.8 Teplota
6.8.1 ,,TempErr” (Havarijni teplota)

Pfekro€eni havarijni teploty (méfi se teplota chladi¢e vykonového mustku) deaktivuje
regulator.
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7. Stav regulatoru

7.1 Pripraven

Regulator je pfipraven na start, tedy aktivaci signalu ,Aktivace®. Tento signal je
obvykle aktivuje spolu s otevienim ventilt plynu.

7.2 Start (Cekani na minimalni aktivaéni otaéky)
Regulator je aktivni (aktivni logicky binarni vstup ,,Aktivace®). K zahajeni startovaci
faze dojde poté, co otacky prekroCi hodnotu parametru ,StaRpmMin®.

7.3 Start (Rampa)

Regulator je aktivni a otacky prekrocily +RpmFlap Rpm

hodnotu parametru ,StaRpmMin®, je Rpmidie |

zahajena startovaci faze. Klapkla se otevie ¢ e pocend | ﬁ
do polohy ,RpmFlapPosSta“ a postupné se .

po rampé otevira do polohy RpmRegStart =
,RpmFlapPosEnd*, kterou dosahne za dobu  RPmFiaPRPMSto

~-RpmFlapRmpTim“. Pokud otaCky dosahnou RemFlapPossia + o

béhem otvirani klapky hodnotu RpmRegStartMax
~-RpmFlapRpmSto“, dojde k zastaveni )
otevirani klapky jeste pfed dosazenim RmpHapRmeTim X

koncové polohy.

7.4 Start (Cekani na otacky pro zahajeni regulace)

Po zastaveni otevirani klapky regulator ceka na dosazeni otaCek pro zahajeni
regulace ,RpmRegStart’, maximalné viak po dobu ,RpmRegStartMax®. Po
pfekroCeni otacek pro zahajeni regulace nebo po uplynuti této doby dojde k zahajeni
regulace otacek.

Pozadované otacky se postupné po rampé zvySuji az na hodnotu volnobéznych
otacek ,Rpmldle” rychlosti ,RpmRamp*.

7.5 Béh (Volnobézné otacky)

Po ukonceni startovaci faze regulatoru otacek zlstava motor minimalné po dobu
,RpmldleTim“ na volnobéznych otackach (bez ohledu na stav vstupu ,Rpmldleln®).
Po uplynuti doby ,RpmldleTim“ rozhoduje o setrvani na volnobéznych ota€kach
aktivni vstup ,Rpmldleln®. Aktivaci vstupu Ize tedy prodlouZit provoz motoru na
volnobéznych otackach po startu nebo zajistit pfechod na volnobézné otacky pred
zastavenim motoru.

Béh na volnobézné otacky je indikovan aktivnim vystupem ,Rpmidie®.
Pozadované otacky béhem volnobéhu jsou dané parametrem ,Rpmidle” bez ohledu
na hodnotu vstupu ,Pozadovana hodnota otacek®.

Po dobu volnobéhu je maximalni poloha klapky omezena na hodnotu
,FlapMaxldeA/B“ dle zvoleného paliva A/B.

7.6 Béh (Jmenovité otacky)

Po uplynuti doby ,RpmldleTim*“ od ukon&eni startovaci faze a deaktivaci signalu
~-Rpmldleln® pfechazi regulator na jmenovité otacky. Pfechod pozadovanych otacek
neni skokovy, vzdy po rampé rychlosti ,RpmRamp®.

Pozadované otacky b&éhem jmenovitého béhu jsou dané logickym vstupem
.,Pozadovana hodnota otacek“. Neni-li tento vstup definovan (neni mapovan),
pozadované otacky jsou dané parametrem jmenovitych ota¢ek ,RpmRated®.

Po dobu béhu na jmenovité otacky je maximaini poloha klapky omezena na hodnotu
.FlapMaxA/B*“ dle zvoleného paliva A/B.
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7.7 Béh (Regulace polohy)

Aktivaci logického binarniho vstupu ,Regulace polohy/otacek* dojde k pfepnuti
rezimu regulatoru z regulace otacek na regulaci polohy. Poloha klapky je pak dana
logickym analogovym vstupem ,PoZadovana poloha“ bez ohledu na otacky. Vstup
musi byt aktivovan pfi paralelnim béhu se siti, poZadovanou polohou se pak ovlada
vykon.

Béhem regulace polohy je maximalni poloha klapky omezena na hodnotu
~FlapMaxA/B“ dle zvoleného paliva A/B.

7.8 Porucha

Porucha regulatoru. Poruchu Ize odkvitovat nastupnou hranou logickégo vstupu
.Externi kvitace uzivatelem® nebo v Monitoru USC.
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8. Akcni ¢len

USC podporuje akéni ¢leny Heinzmann StG

do budiciho proudu 4A.

8.1

Kalibrace polohy akéniho €lenu

Polohu akéniho ¢lenu Heinzmann je nutné po pfipojeni nakalibrovat (kalibrace se

muze lisit dle pfipojeného typu).

Postup kalibrace:

e V kalibraci USC zvolime ,Hruba kalibrace / Hruby offset polohy Heinzmann*
e Rucné posuneme akcni ¢len do minimalni polohy 0% (zavieno)
e Pomoci tlaCitek Offset +/- nastavime méfenou polohu pfiblizné na 4%

$i USC Kalibrace - — =

% -Hruba kalibrace
Celkovy hruby offset a zisk (kalibrovat pomod 20m#
: ‘ Hruby offset polohy Heinzmann "AI_PosH_noCal™
-Kalibrace wstupl
Teplota

Hruby offset polohy Heinzmann

Offset

P

%

%
[-021.00]/=|#| [+0000.00] O
=

Gain

100.00%

=

n ] r
3 7
\.. 3
0 'J‘r 10003 |
% 100 1100 7
¥ ADC

< 3 || [J Automaticke nastaveni typu IO pinu
On-line (#USCOD090/66 V 1.16)

Naéitani nastaveni probéhlo Gspésné.

+0000.00

e V kalibraci USC zvolime ,Kalibrace vstupl / Poloha klapky

e AkCni ¢len mame stale v minimalni poloze 0% (zavieno)
e Pomoci tlaCitek Offset +/- (nebo Offset ,0) nastavime méfenou polohu 0%

Anl.vstup (pot.256 ohm) "AI_Pot™
- Anl.vstup (reo.256 ohm) "AI Reo”

Offset

£i USC Kalibrace - - O X
Hruba kalibrace Poloha Kapky
- Kalibrace vstupli — Jr—
§ i Anlvstup (1000my) "AT_1v" I '
- Anlvstup (20mA) "AI_20mA" '-" '-l '_

P Poloha Kapky “FlapPos™

) -Teplota Gain

%
[-n08.60]/=|#| [+0000.00] O
=

[108.91%|/=|4 [+0100.00|/G

7
3 “,\
b Qe o
o L =4
% -100 1100 3
“  ADC

[ Automaticke nastaveni typu IO pinu

™

-

On-line (#USCODD20/66 V 1.16) Naéiténi nastaveni probéhlo Gspésné.

e Ruéné posuneme akéni ¢len do maximalni polohy 100% (otevieno)
e Pomoci tlaCitek Gain +/- (nebo Gain ,,G*) nastavime méfenou polohu na 100%
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i USC Kalibrace ! - O X

Hruba kalibrace Poloha Kapky
~ -Kalibrace vstupl — Jr—
i Anlvstup (1000mV) "AI_1V" I l-l I n I
- Anlvstup (20mA) "AI_20mA" ] U '-’. L' u
Anl.vstup (pot.256 ohm) "AI_Pot™
i i~ Anl.vstup (re0.256 ohm) "AI Reo” Offset T o
i - Poloha klapky "FlapPos™ |_|:":lB -87 | — 4| |+0000. UU‘ (1)
-Teplota Gain

%
[112.28%|/=|4 [+0100.00]|G

[ Automaticke nastaveni typu IO pinu

On-line (#USCODD20/66 V 1.16) Naéiténi nastaveni probéhlo Gspésné.

8.2 Nastaveni PID parametri

Ikonou se symbolem akéniho €lenu se spusti zobrazeni prabéhd polohy a budiciho
proudu. Ikonou se symbolem pulzu (vpravo od digitalniho ukazatele polohy) se
aktivuje testovaci rezim, ve kterém se stfidavé méni pozadovana poloha z 30% na
70%. Nasledné Ize upravit PID parametry tak, aby skute¢ny priibéh polohy byl
obdelnikovy s minimalnimi prekmity.

Obdobnym zplsobem Ize nastavit i PID parametry regulace otacek (jen zvolime
prubéhy otacek a polohy ikonou se symbolem ozubeného kola).

'a;,- Monitor USC [Pfipojit / COM / COM1 / [AD]]

E|
® o
= ~

s o)
6o a0 =&
4 =/¥
J = |
20 50|
o sof i 0=
S|
<0l 20
20 1
s v
[%] [%]
s Q@ Aktivace @ Pokles otsiek
@ Regulace polohy/otacek @ Prebéh otdfek
@ Volnob&iné otadky @ Zpétnd vazba
- @ vaolba sady PID A/B Q) Piehiati
’: o @ Palivo AfB m"c
o
@ Proudové omezeni
[* ] Pfipraven
On-line (FUSCO0090/66 YV 1.16) PRIPRAVEM
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9. Konfigurace

9.1 Doporucéena konfigurace pro fizeni analogovymi a binarnimi signaly
Konkrétni konfigurace USC v pfipadé fizeni ,externimi“ signaly zavisi na konkrétnich
potfebach (regulace otacek/vykonu analogoveé, pomoci binarnich signald vice/méné
Ci kombinované). Nasleduijici pfiklad demonstruje ,nejjednodussi“ konfiguraci USC.
Aktivaci a rezim USC definuje stav dvou binarnich signall, pozadovanou hodnotu

otaCek (regulaci vykonu) fidi jeden analogovy vstup.

T

Rozdavéd

§

A
Poloha klapky

Budic oud

Aktivace
Par.
Exte
VolnobézZné otacky (volitelné)

Porucha (volitelné)

20mA or 1V (requlace otacek a vvkonu)

i

2B&GCB)
tolem

A

37/ YVVYY
cl
@
(]
»

9.1.1 Mapovani logickych vstupt

Fyzické vstupy Pfipojeno k fyzickym vstuplm Pfipojeno k logidkym wystuplm
I

v ] |Bin.\r5h..|p 1 S "-[ 1 Aktivace . —| Falivo AfE .

Externi kvitace ufivatelem || — Volba sady PID A/E ]

Q@ |Bin.vstup 2 F : Regulace polohyjotéfek . —| Pofadavek na volnob&iné otdcky I
@ |Bin.vstup 3 - —| Uzivatelsky bingrni vstup 1 i

9 | Bin.vstup 4 } —| Uzivatelsky bindrni vstup 2 I
—| Uzivatelsky binarni vstup 3 i
—| Uzivatelsky binarni vstup 4 '

—| Uzivatelsky bindrni vstup 5 I
—| Uzivatelsky bingrni vstup 6 i

—| Uzivatelsky binarni vstup 7 I
—| Uzivatelsky bindrni vstup 8 '

—| Uzivatelsky bingrni vstup 9 '

Aktivace a souCasné kvitace predchozi poruchy se déje logickym vstupem ,Binln1*.
Logicky vstup ,BinIn2“ se aktivuje pfi paralelnimbéhu se siti.

9.1.2 Mapovani analogovych vstupu

Fyzicke vstupy Pripojeno k fyzickym vstupfm o : Pripojeno k logidkym wystupdm
UZivatelsky v vistup 1 = =

| Anl.vstup (20mA) P LSS Sy SneoeVy Vise i PoZadovana poloha ]
| Anl.vstup (1000mVY) F { Uzivatelsky analogovy vstup 1 I —| UZivatelsky analogovy vstup 2 I
[—‘ Pozadovana hodnota otadek i —| Uzivatelsky analogovy vstup 3 i

| Anl.vstup (reo.256 ohm) } —| UZivatelsky analogovy vstup 4 '
| Anl.vstup (pot. 256 ohm) } —| UZivatelsky analogovy vstup 5 '
—| Uzivatelsky analogovy vstup & '

—| UZivatelsky analogovy vstup 7 I

—| Uzivatelsky analogovy vstup 8 i

Otacky (a vykon pfi paralelnim béhu se siti) ovlada analogovy vstup 1000mV. Pokud
je napfriklad nastaveno v rozsahu vstupu pozadovanych otacek 0mV~14900t/min a
1000mV~15900t/min, jmenovité otacky 15000t/min budou dosazeny pfi vstupnim
napéti 100mV. Rozsah vstupu pro fizeni vykonu (“UsrAnlin1”) pak musi byt nastaven
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tak, aby rozdil 900mV zpusobil alespori 100% zmény uzivatelského vstupu, tedy
0OmV~-10% a 1000mV~100%.

9.1.3 Funkce

|Ui\rahelsk\'r analogovy vstup 1 g5

| Regulace polohy fotacek

|

3

| Poloha kapky

" 3

L < Uiivatelsky analogovy vystup 1 I

Ve funkcich je vytvofen uzivatelsky analogovy vystup pro pozadovanou polohu
klapky pfi paralelnim béhu se siti. Ridici napéti v okamziku nafazovani odpovida
aktualni poloze klapky. ZvySovani fidiciho napéti nad tuto hodnotu bude klapku dale

otvirat.
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9.2 Doporuéena konfigurace pro datové Fizeni z RS UNIMA-KS

V pfipadé pfipojeni USC k RS UNIMA-KS (UniGEN, MicroGEN, MiniGEN atd) Ize
USC ovladat pouze pomoci datové linky RS-485 (bez nutnosti pouziti fyzickych
vstupl USC). Nasleduijici kapitoly popisuji pfiklad ,minimalni konfigurace“ pro
pFipojeni USC k RS UniGEN. Nevyuzité vstupy USC Ize pouzit pro libovolné rozsiteni
vstupl RS.

Rozvadéc

Budici proud

Poloha klapky

P RS-485
<

USC AP

9.2.1 Mapovani logickych vstupt

Fyzické vstupy Plipojeno k fyzickym vstupdm Pfipojeno k logickym vystuplm

@ [Binvstup 1 T i) { Palivo A/E i

@ [Bnvsup2 P £ (kg { Volba sady PID AJE 1

@ |Bin.vstup 3 r ek { Regulace polohyfotaéek I
—Usivatelsky binamivstup 2__J|

[UniGEN-CHP/ Stav stykate sité Y { Stav stykate sité ] ——  Uzivatelskj binamni vstup 3 ||
| UniGEN-CHP/ Stav stykade generdtoru g : Stav stykace generatoru ' —| Uzivatelsky binarni vstup 4 .
UniGEN-CHP/ Ventil plynu & { Aktivace I —| Uzivatelsky bindrni vstup 7 I
[OniGEN-Cp/Kkvitace  p——  Externikvitace uzvatelem | — " Usivatelsky binarmivstiup 3|

USC se v tomto pfipadé aktivuje soucasné s otevienim ventild plynu. Regulator
prejde z reZimu regulace otacek do rezimu regulace polohy (vykonu) soucasné se
sepnutim stykaCe generatoru (pouze u Cisté paralelnich jednotek, v ostatnich
pfipadech by mél byt signal aktivni, je-li sepnut styka¢ generatoru i sité). Jakoukoli
chybu USC odkvituje stisk klavesy ,Fault reset* na RS.

9.2.2 Mapovani analogovych vstupu

Fyzické vstupy Pfipajeno k fyzickym vstuplm Pfipojeno k logickym vystuplm

| Anl.vstup (20mA) e ——{ Usivatelsky analogovj vetup 1
| Anl.vstup (1000mV) B —{ Uzivatelsky analogovj vstup 2
| Anl.vstup (reo.256 ohm) g ——{ Uzivatelsky analogovj vstup 3 ]
|An|.vsh.|p (pot.256 ohm) —{ Uzivatelsky analogovyj vetup 4

—| Uzivatelsky analogovy vstup 5 '
| UniGEN-CHP f Pozadovana hodnota oﬁﬁel—| Pozadovana hodnota otadek . —| Uzivatelsky analogovy vstup 6 '
| UniGEN-CHPf Regulace otadek P : Pozadovana poloha . —| Uzivatelsky analogovy vstup 7 '

—| Uzivatelsky analogovy vstup & '

V reZimu regulace otacek (signal ,Regulace polohy/otacek” je neaktivni) se uplatriuje
vstup ,PoZzadovana hodnota otacek®. Hodnota je dana signalem ,Pozadovana
hodnota otaéek“ z RS UniGEN (obvykle nominalni otaéky, v pfipadé fazovani
frekvence sité prfepoctena dle poc¢tu poll generatoru na otacky motoru).

V paralelnim rezimu (signal ,Regulace polohy/otacek” je aktivni) se uplatfiuje vstup
,Pozadovana poloha“. Hodnota je dana signalem ,Regulace otagek” z RS UniGEN.
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Vychozi hodnota tohoto signalu je dana polohou klapky USC v okamziku nafazovani.
Nasledné tuto hodnotu RS méni dle pozadavkl regulace vykonu. RS musi mit
nastaven zpusob regulace otacek na hodnotu ,USC*.

9.2.3 Funkce

Stav stykate site * £ AND2
= = B
Stav stykade generdtoru F

L % Paralel I
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