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1. Uégel zafizeni
Ukolem popisovaného Fidiciho systému ORLIK 900 (dale jen RS) je
automatickeé Fizeni provozu kompresora Orlik typovych fad ......

2. Provozni podminky

Pro spravny provoz RS je nutné dodrzet zakladni provozni podminky, které
jsou definovany v nasledujicich kapitolach:
a) spravné pfipojeni vstupné-vystupnich konektoru
b) napéjeni RS splfiujici dané tolerance
C) spravné nastaveni parametru fidiciho SW
d) dodrzeni provozni teploty okolniho prostfedi do 60°C

3. Mechanické provedeni

RS je umistén v samostatné kovové skfifice, kterou Ize zapustit do otvoru v
kapot& kompresoru (rozmér otvoru do karoserie 170x139 mm). Predni panel RS
(rozmér panelu 180x145 mm) obsahuje graficky displej 128x64 znaku s podsvitem
pro tisk informaci o stavu kompresoru a ovladaci klavesy. Po kratich stranach RS
jsou konektory pro pfipojeni k rozvadéci.

4. Elektrické provedeni

RS je k rozvad&éi pfipojen pomoci péti nasuvnych konektorti CUM/CUF
oznacenych S-DO (binarni vystupy), S-DI (binérni vstupy), S-Al (analogoveé vstupy),
S-PO (vykonové vystupy) a S-485 (komunikaéni rozhrani RS-485) .

Konektor CANNON slouZi pro pfipojeni RS k PC. Napéjeni RS 13+33V DC
nebo 12+20V AC doporuceno 18V AC.

Rozmisténi konektorti (pohled ze spodni strany RS):

bo #OR90001/53
=) N UNIMA-KS o ftiz.oseines
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4.1 Binéarni vystupy

Vystupy S-DO.1+6 jsou realizovany spinacimi tranzistory spinajicimi proti
zemi. PFi aktivnim vystupu je vystupni tranzistor sepnuty. Maximalni spinané napéti

je 80V, spinany proud 50mA (max. 100mA).

Konektor Ugel

S-DO.0 GND

S-DO.1 Porucha

S-DO.2 Pripraven

S-DO.3 Cerpadlo

S-DO.4 Aktivace kompresoru 2
S-DO.5 Aktivace kompresoru 3
S-DO.6 Aktivace kompresoru 4

4.2 Vykonové binarni vystupy

Vystupy S-PO.1+6 jsou realizovany vykonovymi spinacimi prvky, pomoci

kterych lze spinat az 48V AC, max.1A.

Konektor Ucel
S-PO.1 EMV
S-PO.2 Ventilator
S-PO.3 S3
S-PO.4 S2
S-PO.5 S1
S-PO.6 COM
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4.3 Binarni vstupy
K aktivaci vstupu dochazi zkratovanim pfislusné svorky proti zemi.

Konektor Ugel

S-DI.0 GND

S-DI.1 Pozadavek na tlak
S-DI.2 Uvolnéni startu

S-DI.3 Zaneseny filtr

S-Dl.4 Teplota bloku

S-DI.5 Teplota motoru

S-DI.6 Sled faze

S-DI.7 Tepelna ochrana M1
S-DI.8 Tepelna ochrana M2
S-DI.9 Dalkové ovladani
S-DI.10 Kompresor 2 pfipraven
S-DI.11 Kompresor 3 pfipraven
S-DI.12 Kompresor 4 pfipraven
S-DI.13 Kompresor 2 provoz
S-Dl.14 Kompresor 3 provoz
S-DI.15 Kompresor 4 provoz
S-DI.16 Rezerva

4.4 Analogové vstupy
Na konektor S-Al je kromé vstupnich analogovych veli¢in pfivedeno napajeci

napéti.

Konektor Ugel

S-Al.1l Napajeni

S-Al.2 13+33V DC nebo 12+20V AC doporuceno 18V AC
S-Al.3 Zdroj 18V, 100mA

S-Al.4 GND

S-AlL5 AGND

S-Al.6 Teplota oleje (Pt100)
S-Al.7 Teplota motoru (KTY)
S-Al.8 Teplota motoru (0+20mA)
S-AlL9 Tlak (0-20mA)

S-AlL10

Specifikace ORLIK 900



4.4.1 Kalibrace analogovych vstupt

VSechny analogové vstupy (20mA, teplota Pt100, KTY) lze digitalné kalibrovat
bez nutnosti zasahu do RS (nastavovani trimr).

Kalibrace se provadi pfipojenim RS k PC pomoci RS-232 programem
~MANAGER.EXE". Tlac¢itky pro zménu offsetu a amplitudy Ize zvoleny parametr
pfesné nastavit na pozadovanou hodnotu:

Nulovani offsetu Zména offsetu Zména amplitudy

Mé&fena hodnota / /
/ Skute¢né hodnota /

Doporucéeny postup pfi kalibraci:

a) Odpojeni (nulovéani) kalibrovaného vstupu (v pfipadé kalibrace Pt100 pfipojeni
vodi¢l a odporu 100Q)

b) Znulovani offsetu tlagitky ,Offset +* a ,Offset -“

c) Pripojeni vstupu na definovanou hodnotu

d) Nastaveni pozadované hodnoty tlacitky ,Amplituda +* a ,Amplituda -“
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4.5 RS-232

Komunikace RS s PC je realizovana pomoci sériového rozhrani RS-232.
PFipojenim RS k PC sériovym kabelem a spusténim programu ,MANAGER.EXE" je
mozné monitorovat provoz RS, nastavovat parametry RS, kalibrovat analogové
vstupy atd.

Pro pfipojeni k tomuto rozhrani slouzi 9-pinovy konektor CANNON.

Zapojeni kabelu pro pfipojeni RS k PC:

XD r-
PC g - >< : 2 RS
7 RTS 7
8 | CTS , : 8
6 DSR 6
1 DCD + 1
4 DTR 4
9 }—=- —1 9
5 GND 5

Z divodu ochrany komunikacniho rozhrani PC je doporuceno pouzivat pro
pfipojeni PC k RS galvanické oddéleni.
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45.1

Pripojeni modemu

K RS je moZné pfipojit pomoci rozhrani RS-232 modem. Pro spravnou funkci
modemu je nutné jej pfed pfipojenim k RS nakonfigurovat:

pevna komunikacni rychlost 57600bit/s

8 datovych bitd bez parity

jeden stop-bit

vypnuté hardwarové fizeni toku dat (modem je pfipojen pouze 3-

vodicove)
e Automaticka odpovéd modemu

AT pfikazy pro konfiguraci modemu se mohou lisit dle typu modemu, v
nasledujici tabulce je seznam moznych AT pfikazl, které je nutné pouzit pfi

konfuguraci.

AT+IPR=57600

Nastaveni komunika¢ni rychlosti modemu. S modemem je nutné
se nejprve spojit na jeho vychozi komunikaéni rychlosti a zadat
tento AT pfikaz (modem poté pfestane reagovat na AT prikazy,
je nutné se spojit na nové komunikéni rychlosti...)

AT&S0 Ovladani signaltd DSR, DTR a DCD

AT&DO

AT&CO

AT+IFC=0,0 Vypne fizeni toku dat (modem Maestro 20,100)
AT\QO Vypne fizeni toku dat (modem TC35)

AT+CBST=7,0,1
AT+CBST=70,0,1
AT+CBST=7,0,0
AT+CBST=70,0,0

V pfipadé problému se spojenim je mozné pokusit se pevné
nastait druh pfenosu nékteym z téchto pfikazu

ATSO0=1

Definuje, po kolikatém zazvonéni ma modem pfijmout spojeni.
Musi byt nastavena automaticka odpovéd (tedy nenulové €islo)

AT+CRC=0 Vypne zpétné zasilani reportd od modemu (modem Maestro
AT+CR=0 100)
AT&W UloZeni konfigurace do paméti modemu (je nutné provést,

v opac¢ném pripadé by modem po vypadku napajeni preSel zpét
na pavodni parametry)

Pomoci volby ,Dial-up modem* v otevieni nového spojeni programem
Manager je poté mozné zadat telefoni islo a dovolat se na RS pomoci modemu.
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5. Meéreni a vyhodnocovani teploty oleje

5.1 Meéreniteploty oleje

Teplota oleje je snimana teplotnim ¢idlem Pt100, jehoZ vystupem je odporovy
signal, pfi teploté 0° je odpor &idla 100€2, pfi teploté 100°C je odpor 138,5Q. Pro
nastaveni &idla v parametrech SW RS je dali vyznamny bod na charakteristice &idla
odpor 150Q, ktery ma Cidlo pfi teploté 129,9°C. Charakteristika €idla je v této oblasti
linearni.

5.2 Vyhodnocovani teploty oleje
Pro provoz kompresoru jsou dulezité tyto Urovné teploty:

a) Teplota oleje je nizsi nez ,Teplota pro uvolnéni startu“. RS v tomto pfipadé
blokuje start kompresoru z davodu nizké teploty okoli, po narustu teploty nad
tuto hranici Ize kompresor startovat.

b) Teplota oleje je vySSi nez ,Teplota pro uvolnéni startu” a nizsi nez ,Teplota
pro uvolnéni EMV“. RS povoli start kompresoru do odleh&eného rezimu,
ventil tlakovani je blokovan az do okamziku narastu teploty nad tuto hranici.
Pokud prohfivani kompresoru trva déle jak ,Maximalni doba prohfivani“,
kompresor odstavi pro poruchu prohfivani.

c) Teplota oleje je vy3Si nez ,Maximalni teplota oleje“. V takovém pfipadé je
kompresor odstaven pro vysokou teplotu oleje.

Teplota oleje dale ovlada spousténi ventilatoru. Pokud je teplota vySsi nez
»1eplota aktivace ventilatoru“ dojde k aktivaci ventilatoru. Deaktivace ventilatoru
nastane pfi poklesu teploty pod parametr ,Teplota deaktivace vantilatoru®.

6. Meéreni a vyhodnocovani teploty motoru

6.1 Méreniteploty motoru

Teplota motoru miZe byt dle nastaveni parametru ,Méfeni teploty motoru®
vyhodnocovéana &idlem KTY nebo proudovym signalem 0+20mA. Odpovidajici
méfitka (kolik mA odpovida kolika °C) je moZné nastavit v parametrech RS.

Cidlem KTY Ize také ovladat vystup &erpadla, je-li tento vystup vyuZit, nemdze

byt jiz Cidlem KTY méFena teplota motoru.

6.2 Vyhodnocovaniteploty motoru

Pro vyhodnoceni teploty motoru jsou pro provoz RS vyznaéné dva stavy. Je-li
teplota motoru vySSi nez ,Teplota motoru blokujici EMV*, je blokovano tlakovani a
odpocditavana doba ,Max.doba zvyS.teploty motoru“. Pokud béhem odpocitavani této
doby nedojde k poklesu teploty o vice jak 2° pod tuto Uroven, dojde k poruchovému
odstaveni kompresoru pro trvajici zvySenou teplotu motoru. Pokud teplota motoru
presdhne béhem odpocitavani hodnotu ,Maximalni teplota motoru®, dojde
k poruchovému odstaveni kompresoru okamzité.
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7. Méreni avyhodnocovani tlaku

7.1 Meéreni tlaku

Tlak se snima proudovym cidlem 4-20mA, jaky tlak odpovida jakému proudu
Ize definovat v parametrech RS.

7.2 Vyhodnocovani tlaku

Vyhodnocovéani tlaku je aktivni pouze v pfipadé&, Ze parametr ,Aktivace
tlakovani“ je nastaven na hodnotu ,Nizky tlak signal 20mA*.

Hodnota tlaku ovlada spousténi a odstavovani motoru a aktivaci tlakovani.
Pokud je tlak mensi o vice jak ,Tlakovéa diference” mensi nez ,Vystupni tlak” (a
nepusobi zadny poruchovy &i blokaéni signal), RS spusti startovaci davku a zahaji
tlakovani. Jakmile tlak dos&ahne hodnoty ,Vystupni tlak*, RS ukonéi tlakovani. Dalsi
provoz je dan prubéhem tlaku. Pokud tlak neklesne pod ,startovaci“ uroven,
kompresor se po uplynuti ¢asu ,Chod naprazdno” odstavi. Pokud dojde k poklesu
tlaku, RS opét aktivuje tlakovani (nejdfive ovdem po uplynuti minimalni doby
,Odlehceny chod")

Vzroste-li tlak nad hranici ,Maximalni tlak®, dojde k okamzitému poruchovému
odstaveni kompresoru.

Je-li tlak mensi nez -0.5Bar, dojde k okamzitému poruchovému odstaveni
kompresoru z divodu poruchy vedeni tlakového gidla.
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8. Ovladani vice kompresoru

Pomoci RS Ize ovladat dalsi tfi vedlejsi kompresory. Vedlejsi kompresory RS
aktivuje pomoci signalli ,Aktivace kompresoru 2+4“ (vystupy S-DO.4+6). RS ovlada
ty kompresory, které posilaji do RS aktivni signal ,Kompresor 2+4 pfipraven* (vstupy
S-DI.10+12) a u kterych je ovladani parametrem povoleno (parametr
,Cntrl2+4="Ano"). Aktivacni signaly kompresoru, jejiz ovladani je parametrem
zakézané, jsou stale aktivni (bez ohlednu na tlak a rezim), pokud ovSem jejich
motohodiny nepfekrodi servisni interval (a je parametrem zvolené poruchové
odstaveni po prekro¢eni motohodin).

RS spousti pfi vyhodnoceni pozadavku na zvyseni po&tu aktivovanych
Motohodiny vedlejSich kompresoru se inkrementu;ji, je-li aktivni vstupni signal
~-Kompresor 2+4 provoz* (vstupy S-DI.13+15). Pfi vyhodnoceni poZzadavku na
snizeni poétu aktivovanych kompresor RS odstavi prioritn& kompresor s nejvyssim
poctem motohodin. Méni-li se tedy tlak a dochazi k aktivacim a deaktivacim
kompresort, motohodiny vSech kompresort by mély byt vyrovnané. Pokud by byl
tlak konstantni a v provozu tedy stale stejny pocet kompresort, dojde k odstaveni
aktivovanych kompresora a vybéru jinych, jakmile kompresor s nejvyssi prioritou
bude mit o vice jak ,Rotace priorit kompresord* motohodin vice nez kterykoli jiny.

Pocdet kompresortl, které RS aktivuje je dan tlakem a nastavenim parametrd
~Pout”, \Pdif a ,Pdif1+3" (Pout=pozadovany vystupni tlak, P=méreny tlak):

1 Je-li P<Pout-Pdif3 RS aktivuje viechny kompresory.

Pout >
Pdif Je-li Pout-Pdif3<=P<Pout-Pdif2 RS aktivuje tfi
l ‘&&& kompresory.
Pdif] &&& Je-li Pout-Pdif2<=P<Pout-Pdif1 RS aktivuje dva
11 kompresory.
Fdif2 ol Je-li Pout-Pdifl1<=P<Pout-Pdif RS aktivuje pouze
il B & jeden kompresor.
P+ Je-li P>Pout, RS deaktivuje vSechny kompresory.
Je-li P<Pout-Pdif (a neni aktivovany zadny
£ kompresor), RS aktivuje kompresor s nejvyssi

prioritou.

RS neaktivuje pfi pozadavku na provoz vice kompresord vechny najednou.
Mezi aktivacemi jednotlivych kompresord musi uplynout nejméné doba dan&
parametrem ,Zpozdéni aktivace dalSiho kom.“. Stejné tak pfi narastu tlaku nevypina
RS kompresory najednou, ale postupné s prodlevou minimalné ,Zpozdéni odstav.
DalSiho kom.” (vyjimku tvofi stav P>Pout, kdy jsou vSechny kompresory odstaveny
najednou, nebo stav P>Pout-PdifOff, kdy dojde k okamzitému odstaveni vSech
vedlejSich kompresora).

Pokud hlavni kompresor nema dostate¢nou prioritu pfed provozem ostatnich
vedlejSich kompresoru (napf. je pozadavek na provoz dvou kompresora a hlavni
kompresor je diky priorit& motohodin aZ tieti/étvrty v pofadi), je na displeji RS
zobrazeno blokaéni hlaseni ,BLOKOVANO PRIORITOU VEDL.KOM.“ a hlavni
kompresor stoji, prestoze je P<P-Pdif.

Vice o spolupraci kompresorua je uvedeno v servisnim manualu ,,Sevisni manual
Orlik 900 — spoluprace kompresoru*.
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9. Dvouhodnotoveé vstupy

Binarni dvouhodnotové vstupy lze aktivovat (deaktivovat) zkratovanim
prislusné svorky proti zemi. Polaritu kazdého vstupu (zda ve zkratu je aktivni nebo
neaktivni) |ze definovat parametrem.

9.1 Pozadavek natlak

Pokud je parametr ,Aktivace tlakovani“ nastaven na hodnotu ,,PoZzadavek
binarni signal” definuje tento vstup poZadavek na aktivaci EMV (stejné jako nizka
aroven vstupniho tlaku v pfipadé, Zze parametr ,Aktivace tlakovani“ je nastaven na
hodnotu ,Nizky tlak signal 20mA*).

Neni-li parametr ,Aktivace tlakovani“ nastaven na hodnotu ,Pozadavek binarni
signdl“, nema tento binérni signal Zadny vliv na provoz kompresoru

9.2 Uvolnéni startu po odtlakovéani jednotky

Pokud neni motor v provozu, aktivni stav tohoto signalu blokuje jeho start. Je-li
motor v provozu, aktivni stav tohoto signélu neblokuje aktivaci EMV.

9.3 Zaneseny filtr

Aktivni stav tohoto signalu trvajici déle jak 1s zpusobuje poruchové odstaveni
kompresoru. Kompresor zlUstava odstaven aZz do okamziku odkvitovani poruchového
stavu obsluhou.

9.4 Teplota bloku

Aktivni stav tohoto signalu trvajici déle jak 1s zpusobuje poruchové odstaveni
kompresoru. Kompresor zUstava odstaven az do okamziku odkvitovani poruchového
stavu obsluhou.

9.5 Teplota motoru

Aktivni stav tohoto signalu trvajici déle jak 1s zpusobuje poruchové odstaveni
kompresoru. Kompresor zUstava odstaven aZz do okamziku odkvitovani poruchového
stavu obsluhou.

9.6 Sled faze

Aktivni stav tohoto signalu trvajici déle jak 1s zpusobuje poruchové odstaveni
kompresoru. Kompresor zUstava odstaven az do okamziku odkvitovani poruchového
stavu obsluhou.

9.7 Tepelna ochrana M1

Aktivni stav tohoto signalu trvajici déle jak 1s zpusobuje poruchové odstaveni
kompresoru. Kompresor zlUstava odstaven az do okamziku odkvitovani poruchového
stavu obsluhou.

9.8 Tepelna ochrana M2

Aktivni stav tohoto signalu trvajici déle jak 1s zpusobuje poruchové odstaveni
kompresoru. Kompresor zlUstava odstaven az do okamziku odkvitovani poruchového
stavu obsluhou.

9.9 Dalkové ovladani

Neaktivni stav tohoto signalu blokuje start kompresoru, je-li signal deaktivovan
béhem provozu, dojde k zastaveni kompresoru s dobéhem. Stisk klavesy START
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(uvedeni RS do automatického rezimu) a piitomnost signalu HDO jsou podminky
nutné pro spusténi kompresoru

9.10 Kompresor 2+4 pfipraven

Tyto binarni vstupy informuji RS, Ze jsou pfipojeny dal3i pfidavné kompresory,
které Ize v pfipadé nizkého tlaku aktivovat.

9.11 Kompresor 2+4 provoz

Pokud RS aktivoval dvouhodnotovym vystupem néktery z ptidavnych
kompresoru, pomoci tohoto vstupu posila pridavny kompresor do RS informaci o
tom, Ze je v provozu. Tyto signaly aktivuji Citae motohodin vedlejSich kompresoru.

9.12 Rezerva
NevyuZzity dvouhodnotovy vstup

10. Dvouhodnotové vystupy

10.1 Pripraven

Vystup je aktivni, je-li RS v automatickém cyklu, neptisobi zadny z poruchovych
signalu a start kompresoru neni blokovan (s vyjimku blokovani signdlem HDO nebo
ochranou znovuzapnutim) nebo béhem provozu. Ostatni signaly blokujici start
(uvolnéni startu, nizka teplota okoli) zpusobi spolu s poruchou nebo ukon¢enim
automatického cyklu deaktivaci tohoto signalu.

10.2 Porucha
Vystup je aktivni, pusobi-li néktery z poruchovych signél zpusobuijici
odstaveni kompresoru.

10.3 Aktivace kompresoru 2+4

Pokud jsou pfipojeny piidavné kompresory, RS je pomoci té&chto
dvouhodnotovych vystupu uvadi do provozu. Pokud neni aktivovan parametr
,<Ovladani kompresoru N“, vystup pro aktivaci prislusného kompresoru je stale
aktivni (Fidici kompresor neblokuje provoz vedlejSiho kompresoru).

10.4 Cerladlo

Vystup Cerpadla se aktivuje v ,teplotnim okné* AThE
LR NI Y
od teploty méfene Cidlem KTY. Kolem pfepinacich TkbyPumpE - :
teplot se uplatfiuje hystereze +1°C zabezpeduijici
kolisani teploty kolem rozhodovaci meze.

Neni-li Cerpadlo v provozu, vystup Cerpadla se
aktivuje je-li teplota méfena Cidlem KTY (teplota
motoru) vétSi nez , TktyPumpA“+1°C a zaroven \
men3i nez , TktyPumpB“-1°C. t

Je-li Cerpadlo v provozu, deaktivuje se je-li R T —— L
teplota menSi nez , TktyPumpA-1“°C nebo vétsi nez
» T KtyPumpB“+1°C.

Podminkou nutno pro provoz Cerpadla je jesté teplota oleje vysSi nez teplota
KTY (opét se uplatriuje hystereze 1°C). Je-li teplota oleje menSi neZ méfena teplota
vody je Cerpadlo vypnuté bez ohledu na nastavené tepotni okno pro ovladani
Cerpadla.

TrtyPurmpd
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11. Vykonové dvouhodnotové vystupy

11.1 S1+S2

Tyto vystupy ovladaji stykace motoru, zajistuji rozbéh motoru a jeho prepnuti
zY doD.

11.2 Ventilator

Vystup se spina, je-li teplota oleje vy3si nez , 1Tol
parametr ,Teplota aktivace ventilatoru® a vypina je-li =" =" ] \
teplota nizsi nez parametr ,Teplota deaktivace
ventilatoru“. Neni-li RS v reZimu automatického cyklu ~ TeiFan0ff 4
(a nejede-li motor pfi dobéhu) je ventilator vypnut
bez ohledu na teplotu oleje. Je-li RS a automatickém

rezimu a teplota oleje po zastaveni motoru neklesla i
pod deaktivaéni mez za dobu ,Max.doba chodu Fan .
ventilatoru®, je ventilator také vypnut bez ohledu na 51 fenttas.

teplotu oleje.

11.3 EMV

Tento vystup aktivuje tlakovani. EMV je aktivovan, je-li motor v provozu,
nepusobi Zadny blokacni signal a je nizky tlak (pfipadné je aktivni binarni signal
pozadavek tlaku)
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12. Ovladaci prvky

RS je ovladan klavesnici obsahuijici tyto ovladaci tlagitka:

e START - aktivace automatického cyklu, v pfipadé, Ze nepuasobi zadny
poruchovy €i bloka¢ni signél a je nizky tlak, kompresor startuje

e STOP - deaktivace automatického cyklu, kvitovani poruchy. Kompresor
zastavi, v pfipadé, Ze tlakoval, motor zGstava definovanou dobu dobéhu jesté
V provozu

e POTVRZENI — kvitovani poruchy bez ukonéeni automatického cyklu, zvoleni
parametru v rezimu vybéru parametru, uloZzeni nové hodnoty parametru
v rezimu editace parametru

e PARAMETR - tisk motohodin, pfi podrzeni klavesy déle jak 3s aktivace
rezimu vybéru parametr(, v rezimu vybéru nebo editace parametrd navrat do
zakladni obrazovky bez uloZeni posledniho parametru

e VICE, MENE — vybér parametru v rezimu volby parametri, zmé&na hodnoty
parametru v rezimu editace parametru
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13. Zobrazované informace

Na displeji RS jsou zobrazovany zakladni méfené veliginy (tlak a teplota oleje)
a déle hlaseni charakterizujici provozni stavy kompresoru.

Po zapnuti je RS na zakladni obrazovce, automaticky cyklus je
vypnut. Stiskem klavesy START se RS uvede do rezimu
automatického cyklu

RS je v reZimu automatického cyklu, kompresor stoji. Hlaseni
na poslednim fadku definuje duvod blokovani startu. Po
odeznéni vSech duvodua blokovani startu kompresor startuje (je-
li tlak nizky). Seznam pficin blok.startu je uveden v kapitole
13.1

Na RS neplisobi zadny blokaéni &i poruchovy signal, kompresor
stoji z dlvodu dostate&ného tlaku

Nepusobi zadny ze signéll blokujici start, tlak klesl pod
zadanou mez, kompresor startuje (rozbéh motoru)

Kompresor je v provozu a tlakuje. Jakmile tlak dosahne
definované arovné, tlakovani se deaktivuje.

Tlak dosahl poZzadované hodnoty, odpocitava se doba do
vypnuti motoru. Pokud b&hem této doby neklesne tlak pod
definovanou droven, dojde k zastaveni motoru kompresoru

Je-li aktivovan rezim provozu motoru , Trvaly chod motoru®,
motor zustava v provozu stale, bez ohledu na dobu odleh&eni.
Motor se vypne aZ ukon&enim automatického cyklu

B&hem odlehé&eni tlak klesl pod definovanou Grover, RS
odpocitd minimalni dobu odleh&eni a poté znovu aktivuje
tlakovani

Pokud je teplota oleje po startu motoru mensSi nez ,Teplota pro
uvolnéni EMV* je ventil tlakovani blokovan, dokud teplota oleje
tuto teplotu nepiekro€i. Trva-li prohfivani motoru déle jak
~-Maximalni doba prohrivani“ dojde k poruchovému odstaveni
kompresoru

Pokud se teplota motoru béhem provozu zvySi nad ,Teplota
motoru blokujici EMV*, je ventil tlakovani blokovan, dokud
teplota motoru opét neklesne. Trva-li zvySeni teploty motoru
déle jak ,Max.doba zvys.teploty motoru“ dojde k poruchovému
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odstaveni kompresoru

Pokud by hrozilo pfekroeni maximalniho poctu startd motoru
za hodinu (parametr ,Maximum startd za hodinu*“), motor
zustava v provozu tak, aby maximalni pocet startt nebyl
prekrocen

Pasobi-li poruchovy signal, dojde k odstaveni kompresoru.
Duvod odstaveni je na displeji a podsvit displeje blika. Porucha
zustavéa na displeji i po odeznéni pficiny poruchy az do
potvrzeni klavesou KVITACE, nebo ukon&eni automatického
cyklu stiskem klavesy STOP. Seznam vSech pfi€in poruchovych
odstaveni je uveden v kapitole [L3.2]

Po stisku klavesy STOP zlstava motor po dobu parametru
,Dobé&h motoru“ (od okamziku, kdy bylo deaktivovano tlakovéani)
v provozu. Po od&asovani piejde RS do rezimu éekani na
povoleni automatického cyklu (prvni obrazovka).

Dalsi informace na displeji RS

Po stisku klavesy PARAMETR se na displeji RS zobrazi na 10s
stav motohodin hlavniho kompresoru (motohodiny v zatézi od
nulovani, motohodiny provozu od nulovani a motohodiny
celkové doby provozu kompresoru). Pomoci klavesy
POTVRZENI je mozné se okamzité vratit do zakladni obrazovky

Jsou-li na displeji motohodiny hlavniho kompresoru, dalSi stisk
kldvesy PARAMETR zobrazi na 10s stavy motohodin vedlejSich
kompresord. Pomoci klavesy POTVRZENI je mozné se
okamzité vratit do zakladni obrazovky

Dalsi stisk klavesy PARAMETR zobrazi na 10s historii
poslednich 40 poruch, pomoci klaves vice a méné Ize historii
listovat. Pomoci klavesy POTVRZENI je mozné se okamzité
vratit do zakladni obrazovky

Pokud se blizi motohodiny k servisnim stavim, problikava na
displeji RS tato obrazovka informujici o tom, které kompresory
vyZzaduji servis

Po pfidrzenim klavesy PARAMETR déle jak 3s Ize zadavat
zakladni parametry. Vybrany parametr (vybér klavesami nahoru
a dolu) Ize ménit po stisku klavesy KVITACE

Nastavena hodnota parametru se ulozi stiskem klavesy
KVITACE
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Informace na displeji, neni-li osazeno tlakové &idlo

AUTOFATICHEY EEZIH

TLAKOVARI

WYSTURRII TLRR AklO
TEFLOTA OLEJE [ B

Neni-li tlak sniman &idlem 4+20maA, je tlakovani kompresoru
aktivovano binarnim signalem. V takovém pfipadeé je na displeji
misto informace o velikosti tlaku zobrazovana pouze
dvouhodnotové informace ANO/NE o stavu binarniho vstupu.

Podsvit displeje je zavisly na stavu RS. Blikani displeje v sekundovém
intervalu indikuje poruchu. Podsvit displeje se dale aktivuje na dobu definovanou
parametrem ,Doba podsvitu po stisku kteréhokoli ovladaciho tlagitka. Pokud je RS
pfipraven (nebo v provozu) dojde po uplynuti této doby od posledniho stisku klavesy
ke zhasnuti podsvitu displeje. Je-li podsvit displeje i po uplynuti této doby stéle
aktivni, RS blokuje start kompresoru.

13.1 Seznam blokaénich hlaSeni

Text na displeji RS

Pricina

BLOKOVANO TLAKEM
V KOMPRESORU

Start blokovan bin.vstupem Uvolnéni startu (S-DlI.2)

BLOKOVANO DALKOVYM OVLADANIM

Start blokovan bin.vstupem Délkové ovladéni (S-D1.9)

TEPLOTA OKOLI MIMO ROZSAH

e

Teplota oleje je niZSi nez ,Teplota pro uvolnéni startu”

BLOKOVANO PRIORITOU VEDL.KOM.

Start hlavniho kompresoru je blokovan prioritnim
provozem vedlejSich kompresora (volba priorit dle
motohodin)

13.2 Seznam chybovych hlaSeni

Text na displeji RS

Pricina

ZANESENY FILTR

Déle jak 1s aktivni bin.vstup Zaneseny filtr (S-DI.3)

PREHRATI BLOKU KOMPRESORU

Déle jak 1s aktivni bin.vstup Teplota bloku (S-DlI.4)

PREHRATI HLAVNIHO MOTORU

Déle jak 1s aktivni bin.vstup Teplota motoru (S-DI.5)

SLED FAZI Déle jak 1s aktivni bin.vstup Sled faze (S-DI.6)
TEPELNA OCHRANA M1 Déle jak 1s aktivni bin.vstup Tep.ochrana M1 (S-D1.7)
TEPELNA OCHRANA M2 Déle jak 1s aktivni bin.vstup Tep.ochrana M2 (S-DI.8)
PORUCHA CIDLA TLAKU Déla jak 1s je tlak mensi nez —0.5Bar

PREKROCENA TEPLOTA OLEJE

Teplota oleje (S-Al.6) prekrocila parametr ,Maximalni
teplota oleje”

PREKROCENA TEPLOTA MOTORU

Teplota motoru (S-Al.5) prekrocila maximalni
povolenou mez (parametr ,Maximalni teplota motoru®)

PREKROCEN MAXIMALNI TLAK

Tlak (S-Al.9) prekrocil maximalni povolenou mez
(parametr ,Maximalni tlak*)

PREKROCENA DOBA PROHREVU

Teplota oleje neprekrocila za dobu ,Maximalni doba
prohfivani“ od startu teplotu danou parametrem
.replota pro uvolnéni EMV*

ZVYSENA TEPLOTA MOTORU

Teplota odlehéeného motoru je déle jak ,Max.doba

zvyS.teploty motoru“ vySSi nez ,Teplota motoru
blokujici EMV*

PREKROCENY MH KOMPRESORU

PREKROCENY MH STROJE K2

PREKROCENY MH STROJE K3

PREKROCENY MH STROJE K4

Prekroceni servisnich motohodin pfislusného stroje o
vice jak ,Tolerance prekroc¢eni motohodin® (je-li
aktivovana poruchova reakce na tento stav)
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14. Nastavitelné parametry

Jméno/ Popis Min/ |Krok

droven Max

Analogové vstupy

Anlin2Min | Teplota motoru = 3300hm 01 |01 rcl

PC Hodnota teploty motoru odpovidajici °C °C rilnba
odporu 330ohm

Anlin2Max | Teplota motoru = 33000hm -999 (0.1

PC Hodnota teploty motoru odpovidajici +999 |°C Anlinkdin
odporu 33000hm = =

AnlIn3Min | Teplota motoru = OmA -999 |0.1

PC Hodnota teploty motoru odpovidajici +999 |°C rilnba
proudu OmA

Anlin3Max | Teplota motoru = 20mA -999 |0.1

PC Hodnota teploty motoru odpovidajici +999 |°C Anlinkdin
proudu 20mA ey s

Anlin4Min |Tlak = OmA -999 0.1

PC Hodnota tlaku odpovidajici vstupnimu -999 |Bar
proudu OmA

AnlindMax | Tlak = 20mA -999 0.1

PC Hodnota tlaku odpovidajici vstupnimu -999 |Bar
proudu 20mA

Binarni vstupy

Bininllnv |Inverze vstupu Pozadavek tlak Primy vystup / Invertovany vystup
BinIn2Inv | Inverze vstupu Odtlakovani Primy vystup / Invertovany vystup
BinIn3Inv | Inverze vstupu Zaneseny filtr PFimy vystup / Invertovany vystup
Binindlnv | Inverze vstupu Teplota bloku Primy vystup / Invertovany vystup
BinIn5Inv | Inverze vstupu Teplota motoru PFimy vystup / Invertovany vystup
Binln6Inv | Inverze vstupu Sled faze Primy vystup / Invertovany vystup
BinIin7Inv | Inverze vstupu T ochrana M1 Primy vystup / Invertovany vystup
BinIn8Inv | Inverze vstupu T ochrana M2 Primy vystup / Invertovany vystup
BinIn9Inv | Inverze vstupu HDO Primy vystup / Invertovany vystup
BinIn10Inv |Inverze vstupu Pfipraven 2 PFimy vystup / Invertovany vystup
Binin1linv |Inverze vstupu Pfipraven 3 Primy vystup / Invertovany vystup
BinIin12Inv |Inverze vstupu Pripraven 4 Primy vystup / Invertovany vystup
BinIn13Inv |Inverze vstupu Tlakovani 2 PFimy vystup / Invertovany vystup
Binin14Inv |Inverze vstupu Tlakovani 3 Primy vystup / Invertovany vystup
BinIn15Inv |Inverze vstupu Tlakovani 4 Primy vystup / Invertovany vystup

Binarni vystupy

BinOullnv |Inverze vstupu Porucha Primy vystup / Invertovany vystup
BinOu2Inv |Inverze vstupu Prfipraven Primy vystup / Invertovany vystup
BinOu3Inv |Inverze vstupu Rezerva Primy vystup / Invertovany vystup
BinOu4lInv |Inverze vstupu Aktivace 2 Primy vystup / Invertovany vystup
BinOu5Inv | Inverze vstupu Aktivace 3 PFimy vystup / Invertovany vystup
BinOu6Inv |Inverze vstupu Aktivace 4 PFimy vystup / Invertovany vystup
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Casovani kompresoru

tS1 Zpozdéni S3-S1 50+ |1
PC Zpozdéni aktivace stykace S1 po aktivaci {250 |ms
S3, parametr doustupny pouze ve S ]
firmware V 2.20 a vyse. o —
tSta Rozbéh motoru 0~ (0,01 |s3 |
PC Zpozdéni deaktivace stykace S3 po startu |20 S BNV | L
motoru (51 tSta K52 HEMY
tS2 Zpozdéni S3-S2 0+ 0,01
PC Zpozdéni aktivace stykace S2 po 9 S
deaktivaci S3
tEMV Zpozdéni tlakovani 0+ 0,01
PC Zpozdéni aktivace stykace EMV po 9 S
ukonéeni startovaci davky
t2 Odlehéeny ChOd 1+ 0,1 Proay
PC Minimalni doba odleh&eného chodu pfed |999 |s Po
opétovnou aktivaci EMV P
t3 Ochrana znovuzapnuti 1- |01 =
PC Ochranna doba znovuzapnuti motoru 099 |s CLE| C
- ” - Ebdys [T 1
t4 Z&kladni doba chodu naprdzdno 1+ 0,1 —
L2 Z&kladni doba chodu motoru naprdzdno, [999 |s
ktara se prodluzuje dle poctu startd za
posledni hodinu
t4Add Prodlouzeni chodu naprazdno 0+ 0,1
L2 Prodlouzeni maximalni doby chodu 99 S
naprazdno o tuto dobu na kazdy start za
posledni hodinu
tSto Dobéh motoru 1+ 1
PC Minimalni doba chodu motoru po 60 S
deaktivaci EMV pfi odstaveni kompresoru
tWarmUp | Maximalni doba prohfivani 60+ |1
PC Maximalni doba chodu motoru naprdzdno {999 |s
pfi nizké teploté oleje pred aktivaci EMV
tMotHi Max.doba zvys.teploty motoru 60+ |1
PC Maximalni doba chodu motoru naprdzdno {999 |s
pfi zvySené neklesajici teploté motoru
StMaxHod | Maximimum startt za hodinu 1+ 1
PC Maximalni povoleny pocet starti za 32
hodinu
tVentMax | Max.doba chodu ventilatoru 60+ |10 oo
PC Maximalni doba chodu ventilatoru po 9990 \
odstaveni, nekledne-li teplota pod T
deaktivacni mez
t
Fan ==
51 — LientMan
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Tlak

Pout Vystupni tlak 5+ 0.1 | Pmax
L1 Pozadovany vystupni tlak, pfi dosazeni 50 Bar | ™
tohoto tlaku kompresor vypina P
Pdif Tlakova diference 0+ |0.1 =
L1 Povolena tlakova diference, je-li tlak o tuto | 25 Bar | ' ] [ ] ] C
hodnotu nizsi nez pozadovany vystupni LA e
tlak, kompresor zapina i £2 max t4 i 3
Pmax Maximalni tlak 5- ]0.1
PC Tlak pro vyhlaseni poruchy 50 |Bar
PmaxSetL1 | Maximalné nastavitelny tlak L1 5+ 0.1
L2 Maximalné nastavitelny tlak pres 50 Bar
klavesnici RS v urovni L1 (zdkaznik)
PmaxSetL2 | Maximalné nastavitelny tlak L2 5+ 0.1
PC Maximalné nastavitelny tlak pres 50 Bar
klavesnici RS v Urovni L2 (servis)
PminSet Minimalné nastavitelny tlak 2+ 0.1
PC Minimalné nastavitelny tlak pfes klavesnici | 50 Bar
RS (bez diference)
Teplota
Toilmin Teplota pro uvolnéni startu 0+ 1
L2 Minimalni teplota oleje pro uvolnéni startu | 20 °C
ToilEMV | Teplota pro uvolnéni EMV 0+ 1
PC Minimalni teplota oleje pro uvolnéni 20 °C
tlakovani
ToilFanOn | Teplota aktivace ventilatoru 20+ |1 oo
PC Teplota oleje pro aktivaci ventilatoru 120 |[°C \
ToilFanOff | Teplota deaktivace vantilatoru 20+ |1 ToiF an0if
PC Teplota oleje pro deaktivaci ventilatoru 120 |[°C
t
Fan
51
TktyPumpA | Teplota A okno ovl.Cerpadla 10+ |1 S
PC Teplota KTY definujici zacatek okna pro 90 °C
ovladani Cerpadla TRtPumpad
TktyPumpB | Teplota B okno ovl.Cerpadla 40+ |1
PC Teplota KTY definujici konec okna pro 120 |°C
ovladani cerpadla
Pump
Toilmax Maximalni teplota oleje 30+ |1
PC Teplota oleje pro vyhlaSeni poruchy 120 |°C
TmotEMV | Teplota motoru blokujici EMV 30+ |1
PC Teplota vinuti motoru blokujici tlakovani 150 |°C
Tmotmax | Maximalni teplota motoru 30+ |1
PC Teplota vinuti motoru pro vyhlaseni 150 |°C
poruchy
Tmotor Méfeni teploty motoru Neméreno
PC Zpusob méreni teploty motoru Termistor
20mA
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Regulace

Autostart | Autostart po vypadku napajeni Neaktivni
L2 Funkce Autostart pro aktivaci Aktivni
automatického cyklu kompresoru po
obnoveni vypadku napéjeciho napéti
Psel Aktivace tlakovani Nizky tlak signal 20mA
PC Zpusob aktivace tlakovani kompresoru Pozadavek binarni signal
MotMode |Rezim provozu motoru Trvaly chod motoru
L2 Rezim provozu motoru hlavniho Odstaveni naprazdno
kompresoru
VedlejSi kompresory
Cntrl2 Ovladani kompresoru 2 Ano
L1 Aktivace ovladani vedlejSiho kompresoru | Ne
2
Cntrl2 Ovladani kompresoru 3 Ano
L1 Aktivace ovladani vedlejSiho kompresoru | Ne
3
Cntrl2 Ovladani kompresoru 4 Ano
L1 Aktivace ovladani vedlejSiho kompresoru | Ne
4
tStartNext |Zpozdéni aktivace dalSiho kom. 1+ 1
L2 Minimalni doba od startu kompresorudo [999 |s
uvolnéni startu dalSiho kompresoru pfi
poZadavku na tlak
tStopNext |Zpozdéni odstav. dalSiho kom. 1+ 1
L2 Minimalni doba od odstaveni kompresoru [Q999 |s
do odstaveni dalSiho, neni-li pozadavek na
tlak
Pdif3 Diference tlaku pro provoz vSech 0+ 0.1 | rauy}
L2 Tlak niz8i nez Pout-Pdif3 aktivuje provoz |50 Bar | P l Nabdk
vSech kompresoru Pl T e Py i
Pdif2 Diference tlaku pro provoz tfi 0- |0.1 U pa Far s
L2 Tlak nizSi nez Pout-Pdif2 a vyssi nez 40 Bar P paia &
Pout-Pdif3 aktivuje provoz tfi kompresor( P2
Pdifl Diference tlaku pro provoz dvou 0+ 0.1 1
L2 Tlak nizSi nez Pout-Pdifl a vySSi nez 30 Bar
Pout-Pdif2 aktivuje provoz dvou
kompresor(, tlak vySSi nez Pout-Pdifl
ponech& v provozu pouze jeden
kompresor
PdifOff Dif.tlaku pro odstaveni 0=+ 0.1
PC Tlakova diference pro okamzité odstaveni |1 Bar
vSech vedlejSich kompresoru
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Motohodiny

MhlLoad |MH hlavniv zatézi 0+ 1

PC Motohodiny hlavniho kompresoru pfi 65535 | h
zatizeni

Mh1 MH hlavni celkem 0+ 1

PC Motohodiny hlavniho kompresoru celkem | 65535 | h

Mh2 MH komp.2 celkem 0=+ 1

PC Motohodiny vedlejSiho kompresoru 2 65535 | h
celkem

Mh3 MH komp.3 celkem 0=+ 1

PC Motohodiny vedlejSiho kompresoru 3 65535 | h
celkem

Mh4 MH komp.4 celkem 0=+ 1

PC Motohodiny vedlejsiho kompresoru 4 65535 | h
celkem

Mh1SeA |Motohodiny 1 pfistiho servisu A 0+ 1

L2 Stav motohodin hlavniho kompresoru pro | 65535 | h
pFisti servis

Mh1SeB Motohodiny 1 pfistiho servisu B 0+ 1

L2 Stav motohodin hlavniho kompresoru pro | 65535 | h
pristi servis

Mh1SeC |Motohodiny 1 pfiStiho servisu C 0+ 1

L2 Stav motohodin hlavniho kompresoru pro | 65535 | h
pristi servis

Mh2Se Motohodiny 2 pfistiho servisu 0+ 1

L2 Stav motohodin vedlejSiho kompresoru 2 | 65535 | h
pro pristi servis

Mh3Se Motohodiny 3 pfistiho servisu 0+ 1

L2 Stav motohodin vedlejSiho kompresoru 3 | 65535 | h
pro pristi servis

Mh4Se Motohodiny 4 pfistiho servisu 0+ 1

L2 Stav motohodin vedlejSiho kompresoru 4 | 65535 | h
pro pristi servis

MhRot Rotace priorit kompresoru 4+ 1

L2 Interval rotace priorit kompresor 250 |h

MhVar Varovani prekro€eni motohodin 4~ 1

PC Varovani dosaZzeni servisniho stavu 250 |h
motohodin tuto dobu pred jeho dosazenim

MhTol Tolerance piekro€eni motohodin 0+ 1

PC Tolerance prekro¢eni motohodin pfed 250 |h
pfipadnym vyhladSenim poruchy

MhSeEv Reakce po prekroCeni motohodin | Poruchové odstaveni

PC Reakce RS na prekrogeni servisnich Pokracovat ve varovani

motohodin o vice jak tolerovanou mez
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Hesla

PswL1 Uroveii 1 0+ |1

PC Heslo pro pfistup do parametr( trovné 1 | 9999
(nizk& Uroven - zakaznik)

PswL2 Urover 2 0+ |1

PC Heslo pro pfistup do parametrl trovné 2 | 9999
(vysoka Uroven — servis)

Displej

Lng Jazyk Cestina

L1 Volba jazyka na displeji RS Jiny jazyk

Logo Volba loga na displeji RS Orlik

PC Haze

DiCon Kontrast 0+ 5

LO Kontrast displeje 100 |%

Tlight Doba podsvitu 10+ |1

PC Doba sviceni podsvitu displeje po stisku 600 |s
kldvesy

Tpar Doba navratu z parametrd 5+ 1

PC Doba sviceni podsvitu displeje po stisku 25 s
klavesy

Legenda Urovné parametru:

PC — parametr Ize ménit pouze z PC
L0 — parametr Ize ménit i z RS bez nutnosti zadavani hesla

L1 — parametr Ize méniti z RS po zadani hesla nizké arovné

L2 — parametr Ize méniti z RS po zadani hesla nizké a vysoké trovné

Z klavesnice RS Ize zvolit heslo 1+9999, proto pokud je heslo v pfisluné
drovni nastaveno z PC na hodnotu 0, nejsou parametry v této trovni dostupné z RS
(pouze z PC).

Implicitni hodnota hesla (hodnota na kterou se zadavané heslo ,nuluje”) je 1,
proto pokud je heslo v pfislusné Grovni nastaveno z PC na hodnotu 1, jsou
parametry v této Grovni dostupné z klavesnice RS bez nutnosti zadavat heslo.
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15. Modifikace SW RS

Vy$e uvedené specifikace plati pro RS ORLIK 900 s verzi SW V 2. 21 a vy3e.
Az do této verze proSel SW nésledujicim vyvojem:

SW |Dne Zmeény
V 1.00 Vyvojova verze
V 2.00 |24.03.200 |Upravy v motohodinach, parametry displeje, dvé trovné hesel...
4
V 2.05
V 2.10 |1.11.2004 | Blokovani odtlakovanim pouze pfi startu motoru, moznost invertovat i binarni
vystupy, dalsi parametry volitelné z klavesnice RS, volba jazyka (CZ/PL)
parametrem, logo Haze + volba loga parametrem, servisni motohodiny A/B/C,
parametr pro deaktivaci ovladani vedlejSich kompresort, maximalni doba
chodu ventiltoru pfi stojicim motoru
V 2.11 |18.11.200 | Rotace priorit kompresord veetné hlavniho.
4 Neovladané kompresory jsou stale aktivované, pokud ovSem neprekroci jejich
MH servisni interval (a je nastavené poruchové odstaveni pfi pfekro€eni MH).
V 2.12 {26.11.200 |Uprava v Fizeni vice kompresord
4
V 2.13 |24.01.200 | Novy parametr tlakové diference pro okamzité odstaveni vedlejSich
5 kompresor(
V 2.14 [29.01.200 |Upravy SW pro snadnéjsi kalibraci RS vyrobcem
5
V 2.15 | 02.03.200 | Signal READY kompresor vystavi i v pfipadé, Ze je blokovan signdlem HDO.
5 Ostatni blokaéni €i poruchové signaly zplsobi deaktivaci signdlu READY
V 2.16 |12.06.200 | Filtrovani tlakového vstupu — ze dvou po sobé zméfenych tlaka beze vzdy
5 v Uvahu jen ten mensi
V 2.20 |16.02.200 | Kontrola vedeni tlakového cidla, novy parametr tS1
6
V 2.21 |13.10.200 |Zmeéna ¢idla termistoru na KTY
6 Algoritmy pro ovladani vystupu Cerpadla v teplotnim okné KTY
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